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Operatore elettromeccanico per cancelli
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1 RIEPILOGO AVVERTENZE

ATTENZIONE! IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA. LEGGERE E SEGUIRE ATTENTAMENTE TUTTE LE AVVER-
TENZE E LE ISTRUZIONI CHE ACCOMPAGNANO IL PRODOTTO POICHE UN’INSTALLAZIONE ERRATA PUO CAUSARE DANNI
A PERSONE, ANIMALI O COSE. LE AVVERTENZE E LE ISTRUZIONI FORNISCONO IMPORTANTI INDICAZIONI RIGUARDAN-
TI LA SICUREZZA, L'INSTALLAZIONE, L’USO E LA MANUTENZIONE. CONSERVARE LE ISTRUZIONI PER ALLEGARLE AL
FASCICOLO TECNICO E PER CONSULTAZIONI FUTURE.

A ATTENZIONE L'apparecchio puo essere utilizzato da bambini di eta non inferiore agli 8
anni, persone con ridotte capacita fisiche, mentali o sensoriali, 0 in generale da qualun-
gue persona priva di esperienza o comunque della necessaria esperienza, purché sotto
sorveglianza oppure che le stesse abbiano ricevuto una corretta formazione all’'uso sicu-
ro dell’apparecchio e alla comprensione dei pericoli ad esso inerenti.

A ATTENZIONE Non permettere ai bambini di giocare con I'apparecchio, i comandi fissi 0
con i radiocomandi dell’impianto.

A ATTENZIONE L'utilizzo del prodotto in condizioni anomale non previste dal costruttore
puo generare situazioni di pericolo; rispettare le condizioni previste dalle presenti istru-
zioni.

A ATTENZIONE DEA System ricorda che la scelta, la disposizione e I'installazione di tutti
I dispositivi ed i materiali costituenti I'assieme completo della chiusura, devono avvenire
in ottemperanza alle Direttive Europee 2006/42/CE (Direttiva macchine), 2014/53/UE
(Direttiva RED). Per tutti i Paesi extra Unione Europea, oltre alle norme nazionali vigenti,
per un sufficiente livello di sicurezza si consiglia il rispetto anche delle prescrizioni conte-
nute nelle Direttive sopraccitate.

A ATTENZIONE In nessun caso utilizzare I'apparecchio in presenza di atmosfera eplosiva
0 in ambienti che possano essere aggressivi e danneggiare parti del prodotto. Verificare
che le temperature nel luogo di installazione siano idonee e rispettino le temperature
dichiarate nell’etichetta del prodotto.

A ATTENZIONE Quando si opera con il comando “uomo presente”, assicurarsi che non ci
siano persone nella zona di movimentazione dell’automatismo.
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A ATTENZIONE Verificare che a monte della rete di alimentazione dell’'impianto, vi sia un
interruttore o un magnetotermico onnipolare che consenta la disconnessione completa
nelle condizioni della categoria di sovratensione lll.

A ATTENZIONE Per una adeguata sicurezza elettrica tenere nettamente separati (minimo
4 mm in aria 0 1 mm attraverso I'isolamento) il cavo di alimentazione 230 V da quelli a
bassissima tensione di sicurezza (alimentazione motori, comandi, elettroserratura, an-
tenna, alimentazione ausiliari) provvedendo eventualmente al loro fissaggio con adegua-
te fascette in prossimita delle morsettiere.

A ATTENZIONE Se il cavo di alimentazione € danneggiato, esso deve essere sostituito
dal costruttore o dal suo servizio di assistenza tecnica o comunque da una persona con
qualifica similare, in modo da prevenire ogni rischio.

A ATTENZIONE Qualsiasi operazione d’installazione, manutenzione, pulizia o riparazio-
ne dell’intero impianto devono essere eseguite esclusivamente da personale qualificato;
operare sempre in mancanza di alimentazione e seguire scrupolosamente tutte le norme
vigenti nel paese in cui si effettua I'installazione, in materia di impianti elettrici.

La pulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata dall’utilizzatore non deve
essere effettuata da bambini senza sorveglianza.

A ATTENZIONE L utilizzo di parti di ricambio non indicate da DEA System e/o il riassem-
blaggio non corretto possono causare situazioni di pericolo per persone, animali e cose;
possono inoltre causare malfunzionamenti al prodotto; utilizzare sempre le parti indicate
da DEA System e seguire le istruzioni per 'assemblaggio.

A ATTENZIONE Cambiare la regolazione della forza in chiusura, puo portare a situazio-
ni di pericolo. Pertanto, 'aumento della forza in chiusura, deve essere eseguito solo da
personale qualificato. Dopo la regolazione, il rispetto dei valori dei limiti normativi deve
essere rilevato con uno strumento per misure delle forze d’impatto. La sensibilita del ri-
levamento ostacoli puo essere adeguata in modo graduale alla porta (vedi istruzioni per
la programmazione). Dopo ogni regolazione manuale della forza, si deve verificare il fun-
zionamento del dispositivo anti schiacciamento. Una modifica manuale della forza puo
essere effettuata solo da personale qualificato eseguendo test di misurazione secondo
EN 12445. Una modifica della regolazione forza deve essere documentata nel libretto
macchina.

A ATTENZIONE La conformita del dispositivo di rilevamente degli ostacoli interno ai re-
quisiti della norma EN12453 € garantito solo se con utilizzo in abbinamento con motori
provvisti di encoder.

A ATTENZIONE Eventuali dispositivi di sicurezza esterni utilizzati per il rispetto dei limiti
delle forze d’'impatto devono essere conformi alla norma EN12978.

ATTENZIONE |n ottemperanza alla Direttiva UE 2012/19/CE sui rifiuti di apparecchia-
= ture elettriche ed elettroniche (WEEE), questo prodotto elettrico non deve essere
smaltito come rifiuto municipale misto. Si prega di smaltire il prodotto portandolo al pun-
to di raccolta municipale locale per un opportuno riciclaggio.

TUTTO QUELLO CHE NON E ESPRESSAMENTE PREVISTO NEL MANUALE D’INSTALLAZIONE, NON E PERMESSO. IL BUON
FUNZIONAMENTO DELL’OPERATORE E GARANTITO SOLO SE VENGONO RISPETTATI | DATI RIPORTATI. LA DITTA NON RI-
SPONDE DEI DANNI CAUSATI DALL’ INOSSERVANZA DELLE INDICAZIONI RIPORTATE IN QUESTO MANUALE. LAscianDo
INALTERATE LE CARATTERISTICHE ESSENZIALI DEL PRODOTTO, LA DiTTA SI RISERVA DI APPORTARE IN QUALUNQUE

MOMENTO LE MODIFICHE CHE ESSA RITIENE CONVENIENTI PER MIGLIORARE TECNICAMENTE, COSTRUTTIVAMENTE E
COMMERCIALMENTE IL PRODOTTO, SENZA IMPEGNARSI AD AGGIORNARE LA PRESENTE PUBBLICAZIONE.
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2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Modelli e contenuto imballo

Con la denominazione REV viene identificata una serie di operatori elettromeccanici per I'automazione di cancelli scorrevoli con ca-
ratteristiche diverse per quanto riguarda la tensione di alimentazione del quadro e del motore, la portata, la regolazione meccanica della
forza, e del finecorsa incorporato. Tutti i modelli motorizzati, prevedono I'utilizzo di centrali di comando avanzate (serie NET) provviste di
sensore antischiacciamento, ricevitore radio 433 Mhz incorporato, regolazione della velocita e del rallentamento in apertura e chiusura.

I modelli REV sono destinati soprattutto ad utilizzo residenziale/condominiale semintensivo ed intensivo a seconda del ciclo di lavoro
che si prevede per I'automatismo.

Gli accessori di completamento sono riportati in tabella “ACCESSORI PRODOTTO” (pag. I-7).

REV & composto da un motoriduttore meccanico che pone in rotazione I'ingranaggio di traino; Tale ingranaggio, accoppiato alla
cremagliera adeguatamente installata sul cancello, trasforma il moto circolare del motoriduttore in moto rettilineo consentendo cosi il
movimento del cancello sulla propria guida.

Ispeziona il “Contenuto dell'imballo” (Fig. 1) confrontandolo con il tuo prodotto, ti potra essere utile durante I'assemblaggio.

Trasporto

Gli operatori della serie REV sono sempre fornite imballate in scatole che forniscono una adeguata protezione al prodotto; fare co-
munque attenzione a tutte le indicazioni eventualmente fornite sulla scatola stessa per lo stoccaggio e la manipolazione.

3 DATI TECNICI

MOTORE
REV220 - REV220/M - REV220/RF - REV220/RFM REV24/F - REV24/M -
REV220/1B - REV220/RF/IB REV24/1B
Tensione alimentazione motore (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) 24V —
Potenza assorbita (W) 500 250
Forza di spinta Max (N) 900 1200 450
Ciclo di lavoro fino a 1000 Kg 27 cicli/ora 36 cicli/ora
(anta L=8m) fino a 1400 Kg 22 cicli/ora 31 cicli/ora
N° max manovre fino a 1000 Kg 270 300 300
in 24 ore (anta L=8m) fino a 1400 Kg 220 250 250
Condensatore incorporato (uF) 14 12,5 -
Temperature limite di funzionamento (°C) -20+50 °C
Termoprotezione motore (°C) 150 °C -
Velocita (m/min) 10 12
Peso del prodotto con imballo (Kg) 18
Pressione sonora emessa (dBA) <70
Grado di protezione IPX4
CENTRALE
NET24N NET230N
Tensione alimentazione (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) | | Tensione alimentazione (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Potenza nominale trasformatore (VA) 250 VA (230/22V) Fusibile F2 (A) 5A
Fusibile F1 (A) (trasformatore) 2A Fusibile F1 (A) 160mA
Batterie 2x 12V 1,3A Uscite motori 230V 2x 500W (oppure 1x 600W)
Fusibile F2 (A) (ingresso batterie) 15A Uscita alimentazione ausiliari 24V ~
(24V_AUX + 24V_ST

Uscite motori 24V x 10A Uscita alimentazione sicurezze 24v = max 200mA)

Attenzione: | valori indicati sono calcolati considerando la potenza mas-
sima erogabile dai rispettivi trasformatori. In assoluto, la corrente mas- | | Uscita “Warning” 230V ~ max 150W
sima erogabile da ciascuna uscita non deve superare i 10A nel caso di max 1 art. 110 o uscita 24V

utilizzo con singolo motore e i 7A nel caso di utilizzo con 2 motori. Uscita elettroserratura — max 5W configurabile
Uscita alimentazione ausiliari 24V —— Uscita lampeggiante 230V 230V ~ max 40W
Uscita stabilizzata per alimentazione (24V_AUX + 24V_ST = —

sicurezze max 200mA) 24V — max 100mA (per

lampeggiante a led) art. AURA

Uscita lampeggiante 24V

Uscita “Warning” 24V —max 15 W N oppure luce di cortesia/spia
Uscita elettroserratura 24V — max 5W oppure cancello aperto

max 1 art. 110 Temperatura limite di funzionamento -20+50 °C
Uscita lampeggiante 24V — max 15W Frequenza ricevitore radio 433,92 MHz
Temperatura limite di funzionamento -20+50 °C HCS fix-code - HCS rolling

Tipo di codifica radiocomandi

Frequenza ricevitore radio 433,92 MHz code - Dip-switch - DART

HCS fix-code - HCS rolling
code - Dip-switch - DART

N° max radiocomandi gestiti 100

N° max radiocomandi gestiti 100

Tipo di codifica radiocomandi
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4 INSTALLAZIONE E MONTAGGIO

4.1 Per una soddisfacente posa in opera del prodotto € importante:

* \Verificare che la struttura sia conforme alle norme vigenti e successivamente definire il progetto completo dell’apertura automatica;
* \Verificare che in tutta la corsa del cancello, sia in chiusura che in apertura, non ci siano punti con maggior attrito;

* Verificare che non vi sia pericolo di deragliamento del cancello e che non ci siano rischi di uscita dalle guide;

e Verificare che il cancello sia in equilibrio cioé non deve muoversi se lasciato fermo in una qualsiasi posizione;

* \Verificare che la zona di fissaggio del motoriduttore permetta lo sblocco ed una manovra manuale facile e sicura;

» Verificare che i punti di fissaggio dei vari dispositivi siano in zone protette da urti e le superfici siano sufficientemente solide;

* Evitare che le parti dell’automatismo possano venire immerse in acqua o altre sostanze liquide.

4.2 Definiti e soddisfatti i suddetti requisiti preliminari, procedere al montaggio:

Se il piano d’appoggio € gia disponibile, il fissaggio del motoriduttore dovra avvenire direttamente sulla superficie utilizzando ad
esempio tasselli ad espansione o chimici.

In alternativa, procedere come di seguito:

* Eseguire uno scavo adeguato al tipo di terreno usando come riferimento le quote indicate in Fig. 3;

* Predisporre un numero adeguato di canalette per il passaggio dei cavi elettrici;
Le canaline predisposte per il passaggio cavi elettrici, dovranno avere una lunghezza tale da sporgere all'interno della cassa
motore (Fig. 14) e dovranno necessariamente dividere i cavi di alimentazione della centrale e del motore (A) da quelli encoder e
accessori vari collegati (B), in questo modo viene assicurato il corretto isolamento dei cablaggi.

¢ Posizionare la base di fondazione;

» Effettuare la colata di calcestruzzo e, prima che cominci la presa, portare la piastra di fondazione alle quote indicate in Fig. 4 pre-
stando attenzione che sia parallela all’anta e perfettamente in bolla. Attendere la completa presa del calcestruzzo;

¢ Rimuovere i dadi dalla piastra e successivamente posizionare il motoriduttore sulla base di fondazione.

Se la cremagliera é gia presente, porre il pignone di REV ad una distanza di 1-2 -mm in modo da evitare che il peso dell’anta pos-
sa gravare sul motoriduttore. Per fare questo, regolare I'altezza di REV agendo sui grani (Fig. 5) e successivamente serrare i dadi di
bloccaggio in modo energico.

In alternativa, procedere come di seguito:

e Sbloccare il motoriduttore e aprire completamente I'anta;

* Appoggiare il primo tratto di cremagliera sull’anta prestando attenzione che l'inizio della cremagliera corrisponda all’inizio dell’anta.
Fissare quindi la cremagliera all’anta con mezzi adeguati mantenendo un gioco di 1-2 mm dal pignone (Fig. 6);

* Tagliare la parte eccedente di cremagliera;

¢ Infine muovere I'anta manualmente varie volte e verificare che I'allineamento e la distanza di 1-2 mm tra cremagliera e pignone sia
rispettata per tutta la lunghezza;

e Serrare i dadi di bloccaggio di REV in modo energico (Fig. 7) e coprire con le protezioni plastiche.

4.3 Come sbloccare il motoriduttore

Una volta aperta la serratura posta sulla maniglia (protetta dal coperchietto in plastica) la leva va girata nel senso indicato in Fig. 8;
a questo punto il riduttore & sbloccato e il cancello, in assenza di altri impedimenti & libero nei suoi movimenti. Il procedimento inverso,
ruotare la leva fino a fine corsa e chiusura della serratura (ricordarsi di proteggere la serratura con I'apposito coperchietto), riporta REV
in condizioni di lavoro.

4.4 Finecorsa

Regolazione dei finecorsa meccanici

In alcuni modelli di REV & predisposto un finecorsa il cui intervento deve essere regolato per ogni installazione. DEA System fornisce due
camme finecorsa (Fig. 9) che vanno installate sulla cremagliera del cancello e successivamente regolate in modo tale da garantire la
funzionalita e le distanze di sicurezza in apertura e chiusura del cancello.

Tenere in considerazione che quando intervengono i finecorsa, I'anta si muovera per altri 2-3 cm; E’ quindi opportuno porre le staffe di
finecorsa ad una distanza sufficiente dalgli arresti meccanici.

Regolazione dei finecorsa magnetici

Montare le staffe di supporto per i magneti come indicato in Fig. 11, assicurandosi di montare il magnete di colore AZZURRO in corri-
spondenza del finecorsa di chiusura, il magnete di colore VERDE in corrispondenza del finecorsa di apertura (Fig. 12). Collegare il cavo
del sensore magnetico di colore MARRONE all'ingresso FCC 1 e quello di colore NERO all'ingresso FCA 1 (Fig. 13);

ATTENZIONE Fare riferimento al manuale della centrale di comando in uso per identificare correttamente gli ingressi finecorsa.

ATTENZIONE Lerrato montaggio dei magneti puo causare situazioni di pericolo a cose e persone; Rispettare le condizioni previste
dalle presenti istruzioni.

Montare il sensore magnetico come indicato in Fig. 10. Il sensore dovra sporgere dalla staffa di supporto per almeno 30mm, in questo
modo si eviteranno eventuali interferenze.
Regolare le staffe di supporto magneti in modo da mantenere una distanza dal sensore compresa tra i 10-20mm;

ATTENZIONE Le posizioni dei magneti di apertura e chiusura, sono riferite ad una installazione standard (motore posto a sinistra del
varco). In caso di utilizzo del parametro PO63 (solo centrali serie NET) per I'installazione invertita del motore (motore a destra), la
posizione dei magneti non deve essere modificata.
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4.5 Modelli reversibili

I modelli reversibili permettono, in caso di mancanza di corrente, la movimentazione manuale del cancello senza la necessita di
sbloccare il motoriduttore. Tutte le versioni reversibili, sono dotate di un freno di stazionamento in apertura/chiusura che rende irrever-
sibile il normale funzionamento.

Fare riferimento al foglio in allegato per la corretta procedura di pulizia/manutenzione dell’elettro-freno. DEA System ricorda che le
operazioni descritte devono essere effettuate da personale qualificato.

5 COLLEGAMENTI ELETTRICI

Eseguire i collegamenti del motore seguendo le indicazioni degli schemi elettrici.

ATTENZIONE Per una adeguata sicurezza elettrica tutti i cavi dovranno avere essere in doppio isolamento. Assicurarsi di mantenere
nettamente separati (minimo 4 mm in aria o 1 mm attraverso I'isolamento supplementare) i cavi a bassissima tensione di sicurezza
dai cavi in bassa tensione (230V ~) provvedendo a porli all'interno di canalette in plastica ed al loro fissaggio con adeguate fascette in
prossimita delle morsettiere.

ATTENZIONE Per il collegamento alla rete, utilizzare cavo multipolare di sezione minima 3x1,5mm?2 e del tipo previsto dalle normative
vigenti. Per il collegamento dei motori, utilizzare cavo di sezione minima 1,5 mm?2 e del tipo previsto dalle normative vigenti. A titolo
di esempio, se il cavo € all’'esterno (all’aperto), deve essere almeno pari a HO5RN-F mentre, se all'interno (in canaletta), deve essere
almeno pari a HO5VV-F.

ATTENZIONE Tutti i cavi dovranno essere spellati e sguainati nelle immediate vicinanze dei morsetti. Tenere i cavi leggermente pit lunghi
in modo da eliminare successivamente I'eventuale parte in eccesso.

ATTENZIONE Collegare il conduttore di terra all’apposito morsetto avendo I'accortezza di mantenerne la lunghezza superiore a quella dei
conduttori attivi in modo che in caso di fuoriuscita del cavo dalla sede di fissaggio i conduttori attivi siano i primi a tendersi.

ATTENZIONE Per il collegamento dell’encoder alla centrale di comando, utilizzare esclusivamente un cavo dedicato 3x0,75mm?.

ATTENZIONE Per i modelli reversibili con elettro-freno e sprovvisti di centrale di comando NET230N a bordo, ricordarsi di impostare il
parametro PO62=3 (uscita elettro-freno di stazionamento per motori reversibili).

Per completare le regolazioni & necessario impostare i parametri della centrale di comando. Cosi facendo € possibile eseguire I'auto-
matismo completo, con tutti i dispositivi necessari, per il rispetto delle norme relative alla motorizzazione di porte e cancelli. Fare riferi-
mento al manuale d’uso della centrale di comando impiegata.

E importante dopo I'installazione, verificare che tutte le regolazioni siano state eseguite correttamente, e che i dispositivi di sicurezza
e di sblocco svolgano adeguatamente la loro funzione.
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6 MESSA IN SERVIZIO

La fase di messa in servizio & molto importante per garantire la massima sicurezza dell'impianto ed il rispetto delle normative e regola-
menti, in particolare tutti i requisiti della norma EN12445 che stabilisce i metodi di prova per la verifica degli automatismi per cancelli.

DEA System ricorda che qualsiasi operazione d’installazione, pulizia o riparazione dell’intero impianto devono essere eseguite esclusi-
vamente da personale qualificato che deve farsi carico di tutte le prove richieste in funzione del rischio presente;

6.1 Collaudo dell’impianto

Il collaudo & un’operazione essenziale al fine di verificare la corretta installazione dell'impianto. DEA System vuole riassumere il
corretto collaudo di tutta I'automazione in 4 semplici fasi:

* \Verificare che sia rispettato rigorosamente quanto descritto nel paragrafo 2 “RIEPILOGO AVWERTENZE";

» Effettuare delle prove di apertura e di chiusura del cancello verificando che il movimento dell’anta corrisponda a quanto previsto. Si
consiglia a questo proposito di effettuare diverse prove al fine di valutare la scorrevolezza del cancello ed eventuali difetti di montag-
gio o regolazione;

* \Verificare che tutti i dispositivi di sicurezza collegati all'impianto funzionino correttamente;

* Eseguire la misurazione della forza d’impatto secondo quanto previsto dalla norma EN12445 fino a trovare la regolazione che assi-
curi il rispetto dei limiti previsti dalla norma EN12453.

ATTENZIONE Lutilizzo di parti di ricambio non indicate da DEA System e/o il riassemblaggio non corretto possono causare situazioni
di pericolo per persone, animali e cose; possono inoltre causare malfunzionamenti al prodotto; utilizzare sempre le parti indicate da
DEA System e seguire scrupolosamente le istruzioni per I'assemblaggio.

6.2 Sblocco e manovra manuale

In caso di anomalie dell'impianto o semplice mancanza di corrente, sbloccare il motoriduttore (Fig. 8) ed eseguire la manovra ma-
nuale dell’anta.

La conoscenza del funzionamento dello sblocco € molto importante, in quanto in momenti di emergenza la mancanza di tempestivita
nell’agire su tale dispositivo pud causare situazioni di pericolo.

ATTENZIONE Lefficacia e la sicurezza della manovra manuale dell’automatismo viene garantita da DEA System solamente se I'im-
pianto € stato montato correttamente e con accessori originali.

7 MANUTENZIONE

Una buona manutenzione preventiva ed una regolare ispe- TIPO DI INTERVENTO PERIODICITA’
zione al prodotto ne assicurano una lunga durata. Nella tabella a
fianco, sono elencate le operazioni di ispezione/manutenzione da
programmare ed effettuare periodicamente. controllo serraggio viti 6 mesi

In caso di guasto si puo far riferimento alla tabella “GUIDA RI-
CERCA GUASTI”. Se i consigli riportati non portano alla soluzione
contattare DEA System.

pulizia superfici esterne 6 mesi

controllo funzionamento dello sblocco 6 mesi

pulizia elettro-freno 6 mesi

GUIDA RICERCA GUASTI

Descrizione Possibili soluzioni

Attivando il comando di apertura o chiusura I'anta non si | Loperatore non & correttamente alimentato; controllare i collegamenti, i fusibili e le condizio-
muove ed il motore elettrico dell’operatore non entra in | ni del cavo di alimentazione ed eventualmente provvedere alla loro sostituzione/riparazio-
funzione. ne. Se il cancello non si chiude controllare anche il corretto funzionamento delle fotocellule;

Controllare che lo sblocco del motore sia chiuso (vedi Fig. 8);

Attivando il comando di apertura il motore entra in funzione | Controllare I'apparecchiatura elettronica di regolazione della forza e la frizione meccanica
ma il cancello non si muove.

Controllare che il motore non spinga al contrario, cid potrebbe essere causato dal collega-
mento elettrico del finecorsa invertito;

Controllare le ruote del cancello e la guida sulla quale scorrono; non devono esserci impe-
dimenti;

Deve sempre esserci gioco tra cremagliera e pignone; controllare I'installazione della cre-
Durante il movimento I'operatore funziona a scatti, & rumo- | Magliera;

roso, si ferma a meta o non parte. La potenza del motoriduttore potrebbe essere insufficiente rispetto alle caratteristiche
dell’anta del cancello; verificare la scelta del modello;

L'attacco al cancello dell’operatore flette o & fissato in modo inadeguato; ripararlo e/o rin-
forzarlo;
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8 DISMISSIONE DEL PRODOTTO

REV é costituito da materiali di diverse tipologie, alcuni di questi possono essere riciclati (cavi elettrici, plastica, alluminio ecc..), altri
dovranno essere smaltiti (schede e componenti elettronici).
Procedere come segue:

1. Staccare I'automatismo dalla rete elettrica;

2. Scollegare e procedere allo smontaggio di tutti gli accessori collegati. Seguire il procedimento inverso a quello descritto del paragrafo
“Installazione”;

3. Rimuovere i componenti elettronici;

4. Smistare e procedere allo smaltimento dei vari materiali seguendo scrupolosamente le norme vigenti nel Paese di vendita.

ATTENZIONE In ottemperanza alla Direttiva UE 2012/19/EU sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (WEEE), questo
prodotto elettrico non deve essere smaltito come rifiuto municipale misto. Si prega di smaltire il prodotto portandolo al punto di
raccolta municipale locale per un opportuno riciclaggio.
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Electromechanical operators
R E V for sliding gates
Operating instructions and warnings

Index

1 Warnings Summary EN-1 6 Start-up EN-8
2 Product Description EN-3 6.1 | Installation Test EN-8
3 Technical data EN-3 6.2 | Unlocking and manual operation EN-8
4q Installation and Assembly EN-4 7 Maintenance EN-8
5 Electrical Connections EN-5 8 Product Disposal EN-9

1 WARNINGS SUMMARY

WARNING! IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS. CAREFULLY READ AND FOLLOW ALL WARNINGS AND INSTRUC-
TIONS THAT ACCOMPANY THE PRODUCT SINCE INCORRECT INSTALLATION COULD CAUSE HARM TO PEOPLE, ANIMALS
OR THINGS. WARNINGS AND INSTRUCTIONS PROVIDE IMPORTANT INFORMATION REGARDING SAFETY, INSTALLATION,
USE AND MAINTENANCE. KEEP THE INSTRUCTIONS TOGETHER THE TECHNICAL DOCUMENTATION AND FOR FUTURE
REFERENCE.

A WARNING The device may be used by children of less than 8 years of age, people with
reduced physical, mental or sensory impairment, or generally anyone without experience
or, in any case, the required experience provided the device is used under surveillance or
that users have received proper training on safe use of the device and are aware of the
dangers related to its use.

A WARNING Do not allow children to play with the device, the fixed commands or the ra-
dio controls of the system.

A WARNING Product use in abnormal conditions not foreseen by the manufacturer may
generate hazardous situations; meet the conditions indicated in these instructions.

A WARNING DEA System reminds all users that the selection, positioning and installa-
tion of all materials and devices which make up the complete automation system, must
comply with the European Directives 2006/42/CE (Machinery Directive), 2014/53/UE
(RED Directive). In order to ensure a suitable level of safety, besides complying with local
regulations, it is advisable to comply also with the above mentioned Directives in all extra
European countries.

A WARNING Under no circumstances use the device in an explosive atmosphere or in
areas that may be corrosive or could damage product parts. Check that the temperatures
at the installation site are suitable and comply with the temperatures declared on the
product label.

A WARNING When working with the “dead man” switch, make sure that there are no pe-
ople in the area where the automatism is being used.

A WARNING Check that there is a switch or an omni polar magneto-thermal circuit bre-
aker that enables complete disconnection in case of over voltage category Il conditions
installed upstream from the power system.

EN-1
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A WARNING To ensure an appropriate level of electrical safety always keep the 230V
power supply cables apart (minimum 4mm in the open or 1 mm through insulation) from
low voltage cables (motors power supply, controls, electric locks, aerial and auxiliary
circuits power supply), and fasten the latter with appropriate clamps near the terminal
boards.

A WARNING If the power cable is damaged, it must be replaced by the manufacturer or
its technical assistance service or, in any case, by a person with similar qualifications to
prevent any risk.

A WARNING All installation, maintenance, cleaning or repair operations on any part of
the system must be performed exclusively by qualified personnel with the power supply
disconnected working in strict compliance with the electrical standards and regulations
in force in the nation of installation.

Cleaning and maintenance destined to be performed by the user must not be performed
by unsupervised children.

A WARNING Using spare parts not indicated by DEA System and/or incorrect re-assem-
bly can create risk to people, animals and property and also damage the product. For this
reason, always use only the parts indicated by DEA System and scrupulously follow all
assembly instructions.

A WARNING Changing the closing intensity could lead to dangerous situations. Therefore,
qualified personnel should only perform increases to the closing force. After adjustment,
compliance with regulatory limits values should be detected with a force impact-mea-
suring instrument. The sensitivity of the obstacle detection may be adjusted gradually
to the door (see programming instructions). The anti-crushing device operation must be
checked after each manual adjustment. Manual modification of the force can only be
done by qualified personnel by performing the measurement test according to EN 12445,
Modifications to the force adjustment must be documented in the machine manual.

A WARNING The compliance of the internal sensing obstacles device to requirements
of EN12453 is guaranteed only if used in conjunction with motors fitted with encoders.
A WARNING Any external security devices used for compliance with the limits of impact
forces must be conform to standard EN12978.

WARNING In compliance with EU Directive 2012/19/EU on waste electrical and elec-
== tronic equipment (WEEE), this electrical product should not be treated as municipal
mixed waste. Please dispose of the product and bring it to the collection for an appropri-
ate local municipal recycling.

EVERYTHING THAT IS NOT EXPRESSLY PROVIDED FOR IN THE INSTALLATION MANUAL IS NOT ALLOWED. CORRECT OP-
ERATOR OPERATION IS ONLY ENSUED WHEN THE REPORTED DATA IS RESPECTED. THE COMPANY DOES NOT RESPOND
FOR DAMAGE CAUSED BY FAILURE TO COMPLY WITH THE INSTRUCTIONS CONTAINED IN THIS MANUAL. WITHOUT AF-
FECTING THE ESSENTIAL FEATURES OF THE PRODUCT, THE COMPANY RESERVES THE RIGHT TO MAKE ANY CHANGES

DEEMED APPROPRIATE AND AT ANY TIME IN ORDER TO TECHNICALLY, STRUCTURALLY AND COMMERCIALLY IMPROVE
THE PRODUCT WITHOUT BEING REQUIRED TO UPDATE THIS DOCUMENT.
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2 PRODUCT DESCRIPTION

Models and contents of the package

The name REV identifies a series of electromechanical operators for sliding gates with different features as to motor and control
board power supply voltage, capacity, mechanical adjustment of force, electronic clutch and built-in limit switch. All automated models
involve the use of advanced control units (NET series) equipped with anti-crushing sensor, built-in 433 MHz radio receiver, speed control
and slow down in opening and closing. The REV models are intended primarily for residential / condominium and Semi-intensive/inten-
sive use depending on the duty cycle foreseen for the automation.

REV is completed by a set of accessories listed in the “PRODUCT ACCESSORIES” table (page I-7).

REV is composed of a mechanical gear motor which rotates the driving gear; This gear, coupled to the rack properly installed on the
gate, converts the circular motion of the gear motor into rectilinear motion thus allowing the movement of the gate on its own guide.

Inspect the “Contents of the Package” (Pic. 1) and compare it with your product for useful consultation during assembly.

Transport

REV is always delivered packed in boxes that provide adequate protection to the product, however, pay attention to all information
that may be provided on the same box for storage and handling.

3 TECHNICAL DATA

OPERATOR
REV220 - REV220/M - REV220/RF - REV220/RFM REV24/F - REV24/M -
REV220/1B - REV220/RF/IB REV24/1B
Motor power supply voltage (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) 24N —
Absorbed power (W) 500 250
Max Thrust (N) 900 1200 450
up to 1000 Kg 27 cycles/hour 36 cycles/hour
Work cycle (leaf L=8m)
up to 1400 Kg 22 cycles/hour 31 cycles/hour
Maximum n° of operations in 24 | UP to 1000 Kg 270 300 300
hour (leaf L=8m) up to 1400 Kg 220 250 250
Built-in capacitor (pF) 14 12,5 -
Operating temperature range (°C) -20+50 °C
Motor thermal protection (°C) 150 °C -
Opening speed (m/min) 10 12
Weight of product with package (Kg) 18
Sound pressure emitted (dBA) <70
Protection degree IPX4
CONTROL BOARD
NET24N NET230N
Power supply (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) Power supply (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Rated power transformer (VA) 250 VA (230/22V) Fuse F2 (A) 5A
Fuse F1 (A) (transformer) 2A Fuse F1 (A) 160mA
Batteries 2x 12V 1,3A 230V operators outputs 2x 500W (or 1x 600W)
Fuse F2 (A) (batteries input) 15A Auxiliaries power supply output 24V ~ (24V_AUX + 24V_ST
24V operators outputs 1x 10A Safety devices power supply output | 24V — = max 200mA)
Warning: The above values are calculated by taking the maximum power | | “Warning” output 230V ~ max 150W
i b ety e st 1 12 N ot oo v or 0or2ay
and 7A when using 2 motors. output max SW configurable
Auxiliaries power supply output AV — 230V Flashing light output 230V ~ max 40W
(24V_AUX + 24V_ST = 24 V —— max 100mA (for led
Safety devices power supply output max 200mA) 24V Flashing light output opon gate werming Tght eouricsy
“Warning” output 24V —max 15 W light
Electric lock output 24V 71 :rixfj\_/g or max Operating temperature range (°C) -20+50 °C
Flashing light output 24V —— max 15W Receiver frequency - 433,92 MHZ_
Operating temperature range (°C) -20+50 °C Transmitters type of coding HES ﬁx_g?;;—/i:;is_ ls:g]-rg code -
Recelver frequency 433,92 MHz Max remote controllers managed 100
Transmitters type of coding igig‘xs:)pd:w&is g’:;}g
Max remote controllers managed 100
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4 INSTALLATION AND ASSEMBLY

4.1 For a satisfactory installation of the product is important to:

* Ensure that the facility complies with current regulations and then define the full project of the automatic opening;

* Ensure that throughout the course of the gate, while opening and closing, there are no friction points;

* Ensure that there is no danger of derailment and that there are not risks that it goes out of the guides;

* Make sure the gate is in equilibrium: it must not move if it stays in any position;

* Ensure that the mounting area of the motor allows the release and a manual operation easier and safer;

* Ensure that the mounting positions of the various devices are protected from impacts and the surfaces are sufficiently robust;
* Do not allow the automation parts are immersed in water or other liquids.

4.2 Defined and satisfied these prerequisites, proceed to the assembly:

If the supporting plane is already available, the fixing of the motor must be done directly on the surface using, for example screw
anchors or chemical means.

Alternatively, proceed as follows:

* Make a hole appropriate to the type of land by using as a reference the measurements shown in Fig 3;

* Provide an adequate number of channels for the passage of electrical cables;
Ducts prepared for the passage of electric cables shall be long enough to protrude inside the motor casing (Fig. 14) and operator
and control board power cables (A) must be necessarily divided from the encoder ones and various accessories connected (B), so
to ensure proper insulation of wiring.

* Place the base of the foundation;

» Start casting of concrete and, before you start taking, bringing the base plate to the dimensions shown in Figure 4, making sure that
is parallel to the gate wing and perfectly level. Wait for the complete setting of the concrete;

¢ Remove the nuts from the plate, then put the motor on the basis of foundation.

If the rack is already present, place the pinion at a distance of 1-2 mm in order to avoid that the weight of the wing could burden
on the gear motor. To do this, adjust the height of the REV with the grains (Fig. 5) and then tighten the nuts in a robust way.

Alternatively, proceed as follows:

¢ Unlock the motor and fully open the door;

* Place the first section of the rack on the wing, making sure that the start of the rack corresponds to the top of the wing. Then attach
the rack to the leaf keeping a game of 1-2 mm from the pinion (Fig. 6);

e Cut off the excess part of the rack;

* Finally, move the door manually several times and verify that the alignment and the distance of 1-2 mm between the rack and pinion
is respected throughout the length;

* Tighten the lock nuts of REV in a robust way (Fig. 7) and cover with plastic caps.

4.3 How to unlock the operator

Once you open the lock on the handle (protected by a plastic cover), the lever must be turned in the direction shown in Fig 8, at this
point the operator is unlocked and the gate, in the absence of other obstacles is free in his movements. The reverse process, turn the
lever until it stops and closing of the lock (remember to protect the lock with the proper cover), keeps REV in working condition.

4.4 Limit-switches

Adjustment of the limit-switches

Some REV models provides a limit-switch whose intervention must be adjusted for each installation. DEA System provides two limit
switches cams (Fig. 9) that are installed on the rack of the gate and subsequently regulated in such a way as to ensure the functionality
and safety distances in opening and closing of the gate.

Keep in mind that when the limit switches trigger, the door will move to another 2-3 cm, and it’s therefore suggested to fix the end of
stroke brackets at a sufficient distance from the mechanical stops.

Adjustment of the magnetic limit switch

Attach the mounting brackets to the magnets as shown in Figure 11, making sure to mount the LIGHT BLUE magnet at the closing limit
switch, the GREEN magnet at the end of the opening limit switch (Fig. 12). Connect the cable of the magnetic sensor which is colored
BROWN at the FCC 1 input (Closing Limit Switch 1) and the BLACK one at FCA 1 input (Opening Limit Switch 1) (Fig. 13);

WARNING Refer to control board instructions to correctly identify the limit switch inputs.

WARNING Incorrect installation of the magnets can be dangerous to people or things; observe the conditions prescribed in these
instructions.

Mount the magnetic sensor as shown in Fig. 10. The sensor must protrude from the bracket for supporting at least 30mm, in this way
will avoid any interference.
Adjust the magnets support brackets so as to maintain a distance from the sensor between 10 and 20mm;

WARNING Opening and closing magnets positions are referred to a standard installation (operator placed on the left of the gate). In

case of use of the parameter PO63 (NET control boards only) for an inverted installation (operator on the right), the position of the
magnets must not be changed.
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4.5 Non self locking models

Non self locking models allow the gate to move manually, without having to use a release key when the power fails. Non self locking
versions are equipped with a holding brake when opening/closing, This means the gate will be self locking in normal operation.

Refer to the attached sheet for the correct procedure of cleaning / maintenance of the electro-brake. DEA System reminds that the
operations must be performed by qualified personnel.

5 ELECTRICAL CONNECTIONS

Run the motor connections following the wiring diagrams.

WARNING For adequate electrical safety, keep low safety voltage wires (controls, electro-locks, antenna, auxiliary power) clearly separate
from 230V ~ power wires (minimum 4 mm in air or 1 mm via supplementary insulation) placing them in plastic raceways and securing
them with adequate clamps near terminal boards.

WARNING For connection to the mains, use a multipolar cable having a minimum section 3x1,5 mm? and complying with the current
regulations. For connecting the motors, use a minimum cross section 1,5 mm?2 cable and complying with the current regulations. As
an example, if the cable is out side (outdoor), must be at least equal to HO5RN-F, whereas if it (in a raceway), must be at least equal to
HO5VV-F.

WARNING All wires must be striped and unsheathed in the immediate vicinity of terminals. Keep wires slightly longer to subsequently
eliminate any excess.

WARNING Maintain the ground conductor at a major length respect the active conductors so that, if the cable exit from its fixing housing,
the active conductors tighten up as first.

WARNING To connect the encoder to the control panel, use only a dedicated cable 3x0,75mm?.

WARNING For reversible models with electronic brake and without NET230N on board, remember to set the parameter P062=3 (electro-
brake output for reversible motors).

Program the control board to complete all adjustments. It is now possible to supply a complete installation in compliance with all stan-
dards required for gate automation. See the instructions provided with the control panel to be connected.

Finally, verify that all adjustments operations have been correctly performed and that safety devices and unlocking device properly
work.
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6 START-UP

The start-up phase is very important to ensure maximum security and compliance to regulations, including all the requirements of EN
12445 standard which establishes the test methods for testing the automation for gates.

DEA System reminds that all installation, maintenance, cleaning or repair operations on any part of the system must be performed
exclusively by qualified personnel who must be responsible of all texts requie by the eventual risk;

6.1 Installation test

The testing operation is essential in order to verify the correct installation of the system. DEA System wants to summarize the proper
testing of all the automation in 4 easy steps:

* Make sure that you comply strictly as described in paragraph 2 “WARNINGS SUMMARY”;

* Test the opening and closing making sure that the movement of the leaf match as expected. We suggest in this regard to perform
various tests to assess the smoothness of the gate and defects in assembly or adjustment;

* Ensure that all safety devices connected work properly;

* Perform the measurement of impact forces in accordance with the standard 12445 to find the setting that ensures compliance with
the limits set by the standard EN12453.

WARNING Using spare parts not indicated by DEA System and/or incorrect re-assembly can create a risk to people, animals and
property and also damage the product. For this reason, always use only the parts indicated by DEA System and scrupulously follow all
assembly instructions.

6.2 Unlocking and Manual operation

In the event of malfunctions or simple power failure, release the motor (Pic. 8) and perform the operation manually.
The knowledge of the unlocking operation is very important, because in times of emergency the lack of timeliness in acting on such
a device can be dangerous.

WARNING The efficancy and safety of manual operation of the automation is guaranteed by DEA System only if the installation has
been installed correctly and with original accessories.

7 MAINTENANCE

Good preventive maintenance and regular inspection ensure INTERVENTION TYPE PERIODICITY
long working life. In the table below you will find a listo f inspections/
maintenance operations to be programmed and executed periodi-
cally. checking of screw tightening 6 months

Consult the TROUBLE-SHOOTING” table whenever anomalies are
observed in order to find the solution to the problem and contact
DEA System directly whenever the solution required is not provided.

cleaning of external surfaces 6 months

checking of release mechanism operation 6 months

electric brake cleaning 6 months

TROUBLE-SHOOTING

Description Possible solutions

When the opening or closing command is activated the | The operator is not receiving correct power supply. Check all connections, fuses, and the
gate leaf fails to move and the operator’s electric motor | power supply cable conditions and replace or repair if necessary. If the gate does not close
fails to start. check the correct functioning of photocells.

Check that the unlocking system is closed (see Pic. 8).

When the opening command is activated, the motor starts | Check the electronic force adjustment device and the mechanical clutch.
but the gate leafs fail to move.

Make sure that the motor does not push in the opposite direction, the limit switch electri-
cal connections might be reversed.

Make sure that nothing hinders the gate wheels movement and the slide in which they roll.

There always must be backlash between rack and pinion; make sure the rack is accurately
The gate moves by fits and starts, it is noisy, it stops at half | Positioned.

run or it does not start. The power of the gearmotor may be insufficient for the characteristics of the gate’s wing;
check the choice of model whenever requiredh.

If the operator attachment to the gate bends or is badly fastened, repair and/or buttress it.
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8 PRODUCT DISPOSAL

REV consists of materials of various types, some of which can be recycled (electrical cables, plastic, aluminum, etc. ..) while others must
be disposed of (electronic boards and components).
Proceed as follows:
1. Disconnect the power supply;
2. Disconnect and disassemble all the accessories connected. Follow the instructions in reverse to that described in the section “Installa-
tion”;
3. Remove the electronic components;
4. Sorting and disposing of the materials exactly as per the regulations in the country of sale.

WARNING In line with EU Directive 2012/19/EU for waste electrical and electronic equipment (WEEE), this electrical product must
not be disposed of as unsorted municipal waste. Please dispose of this product by returning it to your local municipal collection
point for recycling.
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Opérateurs électromécaniques
R E V pour portails coulissants
Notice d’emploi et avertissements

Index

1 Récapitulatif des avertissements FR-1 6 Mise en Service FR-8
2 Description du Produit FR-3 6.1 | Essai de l'installation FR-8
3 Données Techniques FR-3 6.2 | Déverrouillage et manoeuvre manuel FR-8
4 Installation et Montage FR-4 7 Maintenance FR-8
5 Branchements éléctriques FR-5 8 Elimination du produit FR-9

1 RECAPITULATIF DES AVERTISSEMENTS

FR|

ATTENTION! IMPORTANTES INSTRUCTIONS DE SECURITE. LIRE ET SUIVRE ATTENTIVEMENT TOUTES LES MISES EN
GARDE ET LES INSTRUCTIONS QUI ACCOMPAGNENT LE PRODUIT CAR UNE INSTALLATION ERRONEE PEUT PROVOQUER
DES DOMMAGES AUX PERSONNES, ANIMAUX OU CHOSES. LES MISES EN GARDE ET LES INSTRUCTIONS FOURNIS-
SENT D’ IMPORTANTES INDICATIONS AU SUJET DE LA SECURITE, L’ INSTALLATION, L’UTILISATION ET LA MAINTENANCE.
CONSERVER LES INSTRUCTIONS POUR LES JOINDRE AU DOSSIER TECHNIQUE ET POUR DE FUTURES CONSULTATIONS.

A ATTENTION L'appareil peut étre utilisé par des enfants de plus de 8 ans, les personnes
possédant des capacités physiques, mentales ou sensorielles réduites, ou en général,
par n'importe quelle personne sans expérience ou, quoi qu’il en soit, de I'expérience
nécessaire, pourvu que ceci ait lieu sous surveillance ou bien si celles-ci ont recu une
bonne formation sur I'utilisation sécuritaire de 'appareil et sur la compréhension des
risques qu’il comporte.

A ATTENTION Ne pas permettre aux enfants de jouer avec l'appareil, les commandes
fixes ou avec les radiocommandes de l'installation.

A ATTENTION Lutilisation du produit dans des conditions anormales, non autorisées par
le fabricant, peut entrainer des situations de danger ; respecter les conditions prévues
sur cette notice d’utilisation.

A ATTENTION DEA System vous rappelle que le choix, la position et I'installation de
tous les dispositifs et les matériaux qui constituent 'ensemble complet de la fermeture,
doivent étre exécutés conformément aux Directives Européennes 2006/42/CE (Direc-
tive Machines) et ses modifications ultérieures, 2014/53/UE (Directive RED). Dans tous
pays extracommunautaires, non seulement vous devez suivre les normes spécifiques en
vigueur mais, pour atteindre un niveau de sureté suffisant, on vous conseille d’observer
aussi les prescriptions des Directives susmentionnées.

A ATTENTION N'’utiliser en aucun cas I'appareil en présence d’une atmosphére explosive
ou dans des environnements qui peuvent étre agressifs et endommager des parties du
produit. Vérifier que les températures dans le lieu d’installation soient appropriées et re-
spectent les températures déclarées sur I'étiquette du produit.

A ATTENTION Quand on opére avec la commande a « action maintenue », s’assurer que
personne ne se trouve dans la zone de manutention de I'automatisme.

FR-1
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A ATTENTION Vérifier qu’en amont du réseau d’alimentation de I'installation, il y ait un
interrupteur ou un disjoncteur magnétothermique omnipolaire qui permette la déconne-
xion compléte dans les conditions de la catégorie de la surtension lll.

A ATTENTION Afin d’assurer une sécurité électrique, gardez toujours nettement séparés
(minimum 4 mm en air ou 1 mm a travers l'isolation) le cable d’alimentation 230V des
cables a trés basse tension de sécurité (alimentation des moteurs, commandes, élec-
tro-serrure, antenne, alimentation des circuits auxiliaires) éventuellement en les fixant a
I’aide de pattes d’attache appropriées a proximité des bornes.

A ATTENTION Si le cable d’alimentation est endommageg, il doit étre remplacé par le
constructeur ou par son service d’assistance technique ou, quoi qu’il en soit, par une
personne possédant une qualification similaire, de maniére a empécher tous les risques.
A ATTENTION Toute opération d’installation, de maintenance, de nettoyage ou de répa-
ration de toute I'installation doit étre exécutée exclusivement par du personnel qualifié.
Opérez toujours quand l'alimentation est coupée, et conformez-vous rigoureusement a
toutes les normes en matiére d’installations électriques en vigueur dans le pays ou cette
automatisation doit étre installée. Le nettoyage et la maintenance destinée a étre effec-
tués par I'utilisateur ne doivent pas étre accomplis par des enfants sans surveillance.

A ATTENTION Lutilisation de piéces de rechange non indiquées par DEA System et/ou
un réassemblage incorrect peuvent étre potentiellement dangereux pour les personnes,
les animaux et les choses. De plus, cela peut provoquer des dysfonctionnements du pro-
duit. Par conséquent, utilisez toujours les pieces indiquées par DEA System et suivez les
instructions données pour I'assemblage.

A ATTENTION Le changement du réglage de la force au moment de la fermeture, peut
mener a des situations dangereuses. Par conséquent, 'augmentation de la force au mo-
ment de la fermeture, doit étre accomplie uniquement par le personnel qualifié. Aprées
le réglage, le respect des valeurs des limites reglementaires doit étre détecté a I'aide
d’un outil pour mesurer les forces d’impact. La sensibilité de la détection des obstacles
peut étre adaptée graduellement au port (voir les instructions pour la programmation).
Aprés chaque réglage manuel de la force, vérifier le fonctionnement du dispositif anti-
écrasement. Une modification manuelle de la force peut étre effectuée uniquement par
un personnel qualifié en effectuant un test de mesure selon EN 12445. Une modification
du réglage de la force doit étre documentée dans le livret de la machine.

A ATTENTION La conformité aux exigences de la norme EN12453 du dispositif de détec-
tion d’obstacles interne est garantie seulement si utilisé en conjonction avec des moteurs
équipés d’encodeurs.

A ATTENTION Tout dispositif de sécurité externe éventuellement utilisé afin de respecter
les limites des forces d’impact doit étre conformes a la norme EN12978.

ATTENTION Conformément a la Directive 2012/19/EU sur les déchets d’équipements
== électriques et électroniques (WEEE), ce produit électrique ne doit en aucun cas étre mis
au rebut sous forme de déchet municipal non trié. Veuillez vous débarrasser de ce produit
en le renvoyant au point de ramassage local dans votre municipalité, a des fins de recyclage.
TOUTCEQUIN’ESTPAS PREVUEXPRESSEMENTDANS LEMANUELD' INSTALLATION, ESTINTERDIT. LEBONFONCTIONNEMENT
DE L’OPERATEUR EST GARANTI UNIQUEMENT SI LES DONNEES MENTIONNEES SONT RESPECTEES. LA FIRME NE REPOND
PAS DES DOMMAGES CAUSES PAR LE NON-RESPECT DES INDICATIONS MENTIONNEES DANS CE MANUEL. EN LAISSANT
INALTEREES LES CARACTERISTIQUES ESSENTIELLES DU PRODUIT, DEA SYSTEM SE RESERVE LE DROIT D’APPORTER A

TOUT MOMENT LES MODIFICATIONS QU’ELLE RETIENT IMPORTANTES POUR AMELIORER SUR LE CARACTERE TECHNIQUE,
DE CONSTRUCTION ET COMMERCIAL LE PRODUIT, SANS S’ENGAGER A METTRE A JOUR LA PRESENTE PUBLICATION.
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2 DESCRIPTION DU PRODUIT

Modéeles et contenu de I’emballage

La dénomination REV indique une famille d’opérateurs électromécaniques ayant des caractéristiques différentes en ce qui concerne
I'alimentation de I'armoire et du moteur, la portée, aussi bien que le réglage mécanique de la force et du fin de course incorporé.

Tous les modéles motorisés prévoient I'utilisation de platines de commandes avancées (série NET) équipées d’'un dispositif anti-
écrasement, de récepteur radio 433 MHz intégré, réglage de la vitesse et du ralentissement en ouverture et en fermeture.

Les modéles REV sont essentiellement destinés a un usage résidentiel/collectif, semi-intensive et intensif en fonction du cycle de
travail que prévoit pour I'automatisme.

Les accessoires sont présents dans la table “ACCESSOIRES PRODUIT” (page I-7).

REV est composé d’un motoréducteur mécanique qui fait tourner le pignon d’entrainement; cet engrenage, couplé correctement a
la crémaillére qui est installée sur la porte, convertit le mouvement circulaire de I'opérateur en mouvement rectiligne permettant ainsi le
mouvement de la porte sur son propre guide.

Inspectez le “Contenu de I'emballage” (Fig. 1) en le comparant avec votre produit, vous aidera lors de 'assemblage.

Transport

REV est toujours livré emballé dans des boites qui fournissent une protection adéquate du produit, cependant, faites attention a
toutes les informations fournies sur la boite pour le stockage et la manipulation.

3 DONNEES TECHNIQUES

MOTEUR
REV220 - REV220/M - REV220/RF - REV220/RFM - REV24/F - REV24/M -

REV220/1B REV220/RF/IB REV24/1B
Tension d’alimentation moteur (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) 24N —
Puissance absorbée (W) 500 250
Poussée maximale (N) 900 1200 450
Cycle de travail jusqu’a 1000 Kg 27 cycles/heure 36 cycles/heure
(vantail L=8m) jusqu’a 1400 Kg 22 cycles/heure 31 cycles/heure
N° max de manceuvres | jusqu’a 1000 Kg 270 300 300
en 24h (vantail L=8m) | jusqu’a 1400 Kg 220 250 250
Condensateur incorporé (uF) 14 12,5 -
Témp. limite de fonctionnement (°C) -20+50 °C
Thermo protection moteur (°C) 150 °C -
Vitesse (m/min) 10 12
Poids du produit avec emballage (Kg) 18
Pression sonore émise (dBA) <70
Degrée de protection IPX4

ARMOIRE DE COMMANDE

NET24N

NET230N

Tension alimentation (V)

230- 240V ~ (50/60 Hz)

Tension alimentation (V)

230- 240V ~ (50/60 Hz)

Avertissement: Les valeurs ci-dessus sont calculés en prenant la puis-
sance maximale fournie par les processeurs respectifs. En termes abso-
lus, le courant maxi fourni par chaque sortie ne dois jamais dépasser les
10A si on utilise 1 seul moteur et les 7A si on utilise 2 moteurs.

Sortie alimentation auxiliaires

Alimentation stabilisée pour dispositifs de
sécurité

24V —=
(24V_AUX + 24V_ST =
max 200mA)

Sortie “Warning”

+24V — max 15 W

tifs de sécurité

Puissance nominale du transformateur (VA) 250 VA (230/22V) Fusible F2 (A) 5A
Fusible F1 (A) (transformateur) 2A Fusible F1 (A) 160mA
Batteries 2x 12V 1,3A Sorties moteurs 230V 2x 500W (ou 1x 600W)
Fusible F2 (A) (entrée batteries) 15A Sortie alimentation auxiliaires 24V ~

- (24V_AUX + 24V_ST
Sorties moteurs 24V (A) 1x 10A Alimentation stabilisée pour disposi- | 24V

= max 200mA)

Sortie “Warning”

230V ~ max 150W

Sortie electro-serrure

max 1 art. 110 ou sortie 24V
—— max 5W configurable

Sortie Clignotant 230V

230V ~ max 40W

Sortie Clignotant 24V

24V —— max 100mA (pour
clignotant a led) art. AURA
N ou lampe témoin portail
ouvert/lampe de courtoisie

Type de codage télécommandes

HCS fix-code - HCS rolling
code - Dip-switch - DART

N° maximale de télécommandes géerées

100

Sortie electro-serrure 24V — max 5W ou max
1art. 110 Témp. limite de fonctionnement (°C) -20+50 °C
Sortie Clignotant 24V — max 15W Fréquence récepteur radio 433,92 MHz
Témp. limite de fonctionnement (°C) -20+50 °C i HCS fix-code - HCS rolling
Type de codage télécommandes de - Di itch - DART
Fréquence récepteur radio 433,92 MHz code - Dip-switch -

N° maximale de télécommandes gée-

rées

100
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4 INSTALLATION ET MONTAGE

4.1 Pour une mise en ceuvre satisfaisante du produit il est important:

» Vérifier que la structure soit conforme aux normes en vigueur et aprés définissez le projet complet pour I'ouverture automatique;

» Vérifier que sur toute la course du portail, soit en ouverture, soit en fermeture, il n’y a pas de point de friction;

» Vérifier qu’il n’y a pas de danger de déraillement du portail et qu’il n’y a pas de risque de sortie des guides;

» Vérifier que la porte soit bien équilibrée, c’est a dire qu’elle ne bouge pas si elle reste dans n’importe quelle position;

e Vérifier que la zone de montage du moteur permet le déblocage et une opération manuelle plus facile et plus sdre;

* \Veiller a ce que les positions de montage des différents dispositifs soient en de zones protégées contre les chocs et les surfaces
soient suffisamment solides;

* Les piéces de I'automatisation ne soient immergées dans I'eau ou autres liquides.

4.2 Une fois que vous avez défini et respecté les instructions préliminaires, procédez au montage:

Si le plateau est déja disponible, la fixation du moteur doit étre faite directement sur la surface en utilisant, par exemple des chevilles
ou des moyens chimiques.

Alternativement, procédez comme il suit:

e Exécutez un trou approprié au type de terrain en vous référant aux mesures de la Fig. 3;

e Prédisposez un nombre suffisant de gaines pour le passage des cables électriques;
Les conduits préparés pour le passage des cables électriques doivent étre suffisamment longues pour dépasser a l'intérieur du
boitier moteur (Fig. 14) et doivent nécessairement dividre les cables d’alimentation de la platine et du moteur (A) des ces de I'en-
codeur et des différents accessoires branchés (B) afin d’assurer une isolation correcte des cablages.

* Placez la base de la fondation;

* Effectuez le coulage du béton et, avant que celui-ci ne séche, positionnez la plaque de fondation aux dimensions indiquées dans la
Fig. 4, veillant a ce que elle soit paralléle et parfaitement de niveau. Attendre le séchage complet du béton;

e Retirez les écrous de la plagque, puis mettre le moteur sur la base de la fondation.

Si la crémaillére est déja présente, placez le pignon de REV a une distance de 1-2 mm afin d’éviter que le poids de la porte puisse
peser sur le motoréducteur. Pour le faire, réglez la hauteur du REV avec les écrous (Fig. 5), puis serrez les écrous d’'une maniére robuste.

Sinon, procédez comme suit:

e Déverrouillez le moteur et ouvrez complétement la porte;

e Placez la premiére section de la crémaillére sur la porte, en vous assurant que le début de la crémaillére correspond a la partie
supérieure de la porte. Ensuite, fixez la crémaillére par des moyens adéquats en maintenant un jeu de 1-2 mm du pignon (Fig. 6);

e Coupez la partie excédentaire de la crémaillére;

¢ Enfin, déplacez la porte manuellement plusieurs fois et vérifiez que I'alignement et la distance de 1-2 mm entre le pignon et la
crémaillére est respectée sur toute la longueur;

e Serrez les écrous de REV d’une maniére robuste (Fig. 7) et couvrez-les avec les bouchons en plastique.

4.3 Comment déverrouiller le moteur

Une fois ouverte la serrure positionnée sur la poignée (protégée par un bouchon en plastique), tournez le levier vers le sens indiqué
en Fig. 8; a ce point le moteur est déverrouillé et la porte, sans d’autres empéchements est libre. La procédure inverse, tournez le levier
jusqu’a ce qu’on arrive en fins de course et la serrure se ferme (rappelez vous de protéger la serrure avec son couvercle), verrouille le
REV.

4.4 Fins de course

Réglage des fins de course mécanique

Certains modéles de REV prévoient des fins de course dont I'intervention doit étre réglée d’'une maniére propre a chaque installation.
DEA System fournie 2 cames fins de course (Fig. 9) qui doivent étre installées sur la crémaillére du portail et aprés réglées de telle fagon
gu’elle garantissent le fonctionnement et les distances de slreté en ouverture et fermeture du portail.

Veuillez noter que, quand les fins de course interviennent, la porte bougera encore de 2-3 cm; la position des plaques de fins de course
est trés important.

Réglage des fins de course magnétique

Montez les plaques de support pour les aimants comme indiqué sur la figure 11, en faisant attention que I'aimant BLEU en correspond
bien au fin de course de fermeture et I'aimant VERT au fin de course d’ouverture (Fig. 12). Branchez le cable du capteur magnétique de
couleur MARRON a I'entrée FCC 1 et le NOIR a I'entrée FCA 1 (Fig. 13);

ATTENTION Reportez-vous au manuel de la platine de commande utilisée pour identifier correctement les entrées des fin de course.
ATTENTION Une mauvaise installation des aimants peut étre dangereux pour les personnes ou les choses; Respectez les conditions
prévues dans ces instructions.

Montez le capteur magnétique comme indiqué sur la Fig. 10. Le capteur doit dépasser du support destiné au moins 30 mm, de cette

maniére vous éviterez toute interférence.

Ajustez les plaques de supports des aimants de maniére a maintenir une distance du capteur entre 10 et 20mm;
ATTENTION Les positions des aimants d’ouverture et fermeture se référent a une installation standard (moteur sur le c6té gauche
du portail). En cas d’utilisation du paramétre PO63 (seulement pour platines de la série NET) pour I'installation du moteur inversé (a
droite), la position des aimants ne doit pas étre modifiée.
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4.5 Modéeles réversibles

Les modéles réversibles permettent, en cas de panne de courant, le mouvement manuel de la porte sans débloguer le motoréducteur.
Toutes les versions réversibles sont équipées d’un frein de stationnement lors de I'ouverture / fermeture qui rend irréversible le fonction-
nement normal.

Reportez-vous a la feuille jointe pour la procédure correcte de nettoyage / entretien de I'électro-frein. DEA System vous rappelle que
les opérations doivent étre effectuées par du personnel qualifié.

5 BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Exécutez les connexions du moteur en suivant les schémas de cablage.

ATTENTION Pour une sécurité électrique adéquate, garder nettement séparés (4 mm min dans I'air ou 1 mm a travers l’'isolation sup-
plémentaire) les cables a trés basse tension de sécurité (commande, serrure électrique, antenne, alimentation des circuits auxiliaires)
des cables de courant 230V ~ en veillant a les placer a I'intérieur de passe-fils en plastique et a les fixer avec des pattes d’attache
appropriées a proximité des barrettes a bornes.

ATTENTION Pour la connexion au réseau, utilisez un cable multipolaire ayant une section minimum 3x1,5 mm?2 et de se conformer aux
réglementations en vigueur. Pour le raccordement des moteurs, utilisez une section minimale de 1,5 mmz2 et de se conformer aux régle-
mentations en vigueur. A titre d’exemple, si le cable est a coté (en plein air), doit étre au moins égal a HO5RN-F, alors que si elle (dans
un chemin de roulement), doit étre au moins égal a HO5VV-F.

ATTENTION Tous les fils devront étre dénudés et dégainés a proximité des bornes. Tenir les fils IEgérement plus longs de maniére a
éliminer par la suite I'éventuelle partie en exces.

ATTENTION Tenez le conducteur de terre a une longueur supérieur des conducteurs actifs afin que, en cas de sortie du cable de son
sieége de fixage, les conducteurs actifs soient les premiers qui se tendent.

ATTENTION Pour le branchement de I'encodeur a la platine électronique, utilisez exclusivement un cable d’acier dédié 3x0,75mm?>.

ATTENTION Pour les modéles réversibles avec électrofrein mais sans platine NET230N a bord, rappelez-vous de programmer le para-
métre P062=3 (sortie électrofrein de stationnement pour moteurs réversibles).

Au fin de compléter les réglages il est nécessaire établir les paramétres de I'armoire de commande. De cette fagon il est possible
d’exécuter I'automation compléte, avec tout les dispositifs nécessaires, pour le respect des normes pour la motorisation de portes et por-
tails. Référez vous au manuel d’instruction de I’armoire utilisée.

Il est important, aprés I'installation, de vérifier que tout les réglages aient étés exécutées correctement et que les dispositifs de sécurité
et de déverrouillage exercent convenablement leur fonction.
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6 MISE EN SERVICE

La phase de mise en service est trés importante afin d’assurer la sécurité maximale de I'installation,la conformité aux normes et réglements,
en particulier la norme EN12445 qui établit les méthodes d’essais pour la vérification des systémes d’automatisations de portails.

DEA System vous rappelle que toute opération d’installation, de maintenance, de nettoyage ou de réparation de toute I'installation doit
étre exécutée exclusivement par du personnel qualifié qui doit étre responsable de tous les tests requis par le risque présent;

6.1 Essai d’installation

Lessai est une opération essentielle afin de vérifier la correcte installation du systéme. DEA System résume le fonctionnement
correct de toute I'automatisation en 4 phases trés simples:

» Assurez-vous que vous vous référez strictement tel que décrit au paragraphe 2 “RECAPITULATIF DES AVERTISSEMENTS”;

» Effectuez des tests d’ouverture et de fermeture de la porte en vous assurant que le mouvement du portails correspond a ce que vous
aviez prévu. Nous suggérons d’effectuer différents tests pour évaluer la fluidité de la porte et les éventuels défauts de montage ou
régulation;

* Vérifiez que tous les dispositifs de sécurités connectés fonctionnent correctement;

* Exécutez la mesure de la force d’'impact prévue par la norme EN12445 afin de trouver la régulation qui assure le respect des limites
prévues par la norme EN 12453.

ATTENTION Lutilisation de piéces de rechanges non indiquées par DEA System et/ou un réassemblage incorrect peut étre
potentiellement dangereux pour les personnes, les animaux et les choses. De plus, cela peut provoquer des dysfonctionnements. Par
conséquent, utilisez toujours les pieces indiquées par DEA System et suivez les instructions données pour I'assemblage.

6.2 Déverrouillage et manoeuvre manuelle

En cas de dysfonctionnements ou de manque de courant, déverrouillez le moteur (Fig. 8) et effectuez la manceuvre manuelle du
portails. La connaissance du fonctionnement du déverrouillage est trés important, car en cas d’urgence le manque de rapidité d’action
sur un tel dispositif peut étre dangereux.

ATTENTION Lefficacité et la surété de la manoeuvre manuelle de I'automatisation est garantie par DEA System seulement si
I'installation a été montée correctement avec les accessoires fournis.

7 MAINTENANCE

Une bonne maintenance préventive et une inspection réguliére TYP D’INTERVENTION PERIODICITE
du produit assure une durée de vie plus importante. Dans le tableau
a cOté vous pouvez vérifier les opérations d’inspection /entretien a
programmer et qui doivent étre effectuées périodiquement. vérification serrage vis 6 mois

En cas de panne, vous pouvez consulter le tableau de “GUIDE
DE RECHERCHE DES PANNES”, pour chercher une solution au
probléme. Si les conseils indiqués n’apportent aucune solution,
contactez DEA System.

nettoyage surfaces externes 6 mois

vérification fonctionnement du dispositif de

. . 6 mois
déverrouillage

nettoyage de I'électro-frein 6 mois

GUIDE DE RECHERCHE DES PANNES

Description Solutions possibles

Quand vous activez la commande d'ouverture ou | Lopérateur n’est pas alimenté correctement. Vérifiez les connexions, les fusibles, I'état du
fermeture, le battant ne se déplace pas et le moteur | cable d’alimentation et si besoin est, remplacez-les/réparez-les.Si le portail ne se ferme
électrique de I'opérateur ne démarre pas. pas, contrdlez également si les photocellules fonctionnent correctement.

Controlez que le systéme de déverrouillage soit fermé (voir Fig. 8).

Quand vous activez la commande d’ouverture, le moteur | Contrdlez les dispositifs électroniques de réglage de la force et I'embrayage mécanique.
entre en service mais le portail ne se déplace pas.

Vérifiez que le moteur ne pousse pas dans la direction opposée, cela pourrait étre déterminé
par le branchement électrique du fin de course inverti.

Controlez les roues du portail et la glissiére sur la quelle elles glissent; le mouvement ne
doit pas étre entravé.

. ) Il doit y avoir toujours du jeu entre la crémaillére et le pignon; vérifiez I'installation de la
Au cours de la manceuvre I'opérateur fonctionne par | cramailiére.

saccades, il est bruyant, il s’arréte @ mi-chemin ou ne part - - — - —
pas. La puissance du motoréducteur pourrait étre insuffisante par rapport aux caractéristiques

du battant du portail; assurez-vous que le choix du modéle est approprié.

Si la fixation de I'opérateur fléchit ou est installée de facon inadéquate; réparez et/ou
renforcez la fixation.
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8 ELIMINATION DU PRODUIT

REV est composé par des matériaux de différents types, dont certains peuvent étre recyclés (cables électriques, plastiques, aluminium,
etc..) tandis que d’autres doivent étre éliminés (cartes et composants électroniques).
Procédez comme il suit:

1. Débranchez le courant;

2. Déconnectez et démontez tous les accessoires connectés. Suivez les instructions dans le sens inverse a celui décrit dans la section
“Installation”;

3. Retirez les composants électroniques;

4. Triez et éliminez les différentes matiéres en suivant scrupuleusement les régles en vigueur dans le Pays de vente.

ATTENTION Conformément a la Directive 2012/19/EU sur les déchets d’équipements électriques et électroniques (WEEE), ce
produit électrique ne doit en aucun cas étre mis au rebut sous forme de déchet municipal non trié. Veuillez vous débarrasser de ce
produit en le renvoyant au point de ramassage local dans votre municipalité, a des fins de recyclage.

FR|
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1 ZUSAMMENFASSUNG DER HINWEISE

ACHTUNG! WICHTIGE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN. AUFMERKSAM ALLE HINWEISE UND ANLEITUNGEN LESEN,
DIE DEM PRODUKT BEIGELEGT SIND, DA DURCH FALSCHE INSTALLATION SCHADEN AN PERSONEN, TIEREN UND
GEGENSTANDEN VERURSACHT WERDEN KONNEN. IVIiT DEN HINWEISEN UND ANLEITUNGEN WERDEN WICHTIGE
ANGABEN BEZUGLICH SICHERHEIT, INSTALLATION, GEBRAUCH UND WARTUNG GEGEBEN. DIE ANLEITUNGEN AUF-
BEWAHREN, UM DEN TECHNISCHEN UNTERLAGEN BEIZULEGEN UND FUR SPATERE KONSULTATIONEN VERWENDEN
ZU KONNEN.

A ACHTUNG Das System kann von Kindern mit mindestens 8 Jahren, Personen mit re-
duzierten physischen, geistigen oder sensorischen Fahigkeiten oder generell auch von
unerfahrenen bzw. Personen ohne spezifische Erfahrung verwendet werden, sofern diese
beaufsichtigt werden oder die Benutzer entsprechend uber die sichere Verwendung des
Systems und die damit verbundenen Gefahren informiert worden sind.

A ACHTUNG Kindern streng verbieten, mit dem System, mit fest installierten Steuerele-
mente oder Fernbedienungen der Anlage zu spielen.

A ACHTUNG Der Einsatz des Produkts unter nicht vom Hersteller vorgesehenen Bedin-
gungen kann zu Gefahrensituationen fuhren; die von der vorliegenden Anleitung vorge-
sehenen Bedingungen beachten.

A ACHTUNG DEA System weist darauf hin, dass alle Vorrichtungen und Materialien des
kompletten Schlieflsystems im Einklang mit den EU-Richtlinien 2006/42/EG (Maschinen-
richtlinie), 2014/53/UE (Funkgeraterichtlinie). Fur alle Nicht-EU-Lander wird empfohlen,
fur ein ausreichendes Sicherheitsniveau nicht nur die geltenden nationalen Richtlinien,
sondern auch die von den oben genannten Richtlinien vorgesehenen Bestimmungen zu
beachten.

A ACHTUNG Auf keinen Fall das Produkt in explosionsgefahrdeten Bereichen oder Umge-
bungen mit potentiell aggressiven und fur das Produkt schadlichen Substanzen verwen-
den. Prufen, dass die Temperaturen am Aufstellungsort angemessen sind und den am
Produktschild angegebenen Werten entsprechen.

A ACHTUNG Wenn die ,Totmannbedienung® betatigt wird, sicherstellen, dass sich nie-
mand im Bewegungsbereich des Automatiksystems befindet.

DE-1
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A ACHTUNG Prufen, dass ein Allpoliger-Schalter oder - Leitungsschutzschalter dem
Stromnetz der Anlage vorgeschaltet ist, (iber den das System bei Bedingungen mit Uber-
spannungskategorie Il komplett von der Stromzufuhr getrennt werden kann.
A ACHTUNG Um eine angemessene elektrische Sicherheit zu gewahrleisten, muss eine
streng getrennte Leitungsfuhrung eingehalten werden (mindestens 4 mm ohne oder 1
mm, mit isolierten Leitern) zwischen dem 230V ~ Versorgungskabel und den Sicherheits-
Kleinspannungskabeln (Motorenversorgung, Steuerungen, Elektroschloss, Antenne, Ver-
sorgung Hilfsvorrichtungen) und mit einer angemessenen Zugsentlastung versehen.
A ACHTUNG Sollte das Stromzuleitungskabel schadhaft sein, muss dieses vom Herstel-
ler, vom technischen Kundenservice oder jedenfalls von entsprechend geschultem Fa-
chpersonal ausgetauscht werden, um jegliches Risiko vorzubeugen.
A ACHTUNG Installations-, Wartungs- Reinigungs- oder Reparaturarbeiten der gesamten
Anlage durfen nur von Fachpersonal vorgenommen werden. Immer im stromlosen Zu-
stand vorgehen und streng die geltenden ortlichen Richtlinien fur elektrische Anlagen
einhalten.
Reinigungs- und Wartungsarbeiten sind vom Benutzer vorzunehmen und durfen nicht
unbeaufsichtigten Kindern Uberlassen werden.
A ACHTUNG Durch Verwendung von Ersatzteilen, die nicht von DEA System angegeben
sind bzw. falschen Wiederzusammenbau konnen Personen, Tiere gefahrdet oder Gegen-
stande beschadigt werden; zudem kdonnen dadurch Produktdefekte verursacht werden.
Immer die von DEA System angegebenen Teile verwenden und die Montageanleitungen
befolgen.
A ACHTUNG Die Einstellung der SchlieSkraft kann mit Gefahrensituationen verbunden
sein. Daher darf die Erhdéhung der Schliekraft nur von Fachpersonal vorgenommen wer-
den. Nach der Einstellung muss mit einem entsprechenden Kraftmessgerat gemessen
werden, ob die vorgeschriebenen Grenzwerte eingehalten werden. Die Empfindlichkeit
bei der Hinderniserkennung kann stufenweise an die Tur angepasst werden (siehe Bedie-
nungsanleitung). Nach jeder manuellen Krafteinstellung muss die Funktionstichtigkeit
der Quetschschutzvorrichtung Uberpruft werden. Eine manuelle Krafteinstellung darf nur
von Fachpersonal mit Test-Messungen nach EN 12445 vorgenommen werden. Eine An-
derung der Krafteinstellung muss im Maschinenhandbuch dokumentiert werden.
A ACHTUNG Die Konformitat des eingebauten Hinderniserkennungsystems mit den
Anforderungen der Norm EN 12453 ist nur gewahrleistet, wenn Motoren mit Encoder
verwendet werden.
A ACHTUNG Eventuelle externe Sicherheitsvorrichtungen, die fur die Einhaltung der
Grenzwerte der StofSkrafte vorgesehen sind, missen der Norm EN 12978 entsprechen.
ACHTUNG Im Einklang mit der EU-Richtlinie 2012/19/EU uber Elektro- und Elektro-
= nik-Gerate (WEEE), darf dieses Elektrogerat nicht mit dem normalen Hausmull
entsorgt werden. Bitte bringen Sie das Produkt fur die entsprechende Entsorgung zu ei-
ner lokalen Gemeinde-Sammelstelle.
ALLE VORGI"\NGE, DIE NICHT AUSDRUCKLICH IM INSTALLATIONSHANDBUCH VORGESEHEN SIND, SIND VERBOTEN.
Die FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES ANTRIEBS KANN NUR GEWAHRLEISTET WERDEN, WENN DIE ANGEGEBENEN
DATEN BEACHTET WERDEN. DAS UNTERNEHMEN HAFTET NICHT FUR SCHADEN INFOLGE VON IVIISSACHTUNG DER
ANGABEN IN DIESEM HANDBUCH. UNTER BEIBEHALTUNG DER GRUNDMERKMALE DES PRODUKTS BEHALT SICH
DAS UNTERNEHMEN DAS RECHT VOR, JEDERZEIT ANDERUNGEN VORZUNEHMEN, DIE SIE FUR ZWECKMASSIG

ERACHTET, UM IHR PRoDUKT TECHNISCH, BAULICH UND GEWERBLICH ZU VERBESSERN, OHNE SICH ZU VERPFLI-
CHTEN, DAS VORLIEGENDE HANDBUCH ZU AKTUALISIEREN.
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2 PRODUKTBESCHREIBUNG
Modelle und Verpackungsinhalt

REV ist die Bezeichnung fir eine Reihe von elektromechanischen Antrieben fir die Automatisierung von Schiebetoren mit unter-
schiedlichen Merkmalen bezlglich der Versorgungsspannung der Steuereinheit und des Motors, der Leistung, der mechanischen Re-
gulierung der Schubkraft und des eingebauten Endschalters. Fir alle motorbetriebenen Modelle ist der Einsatz von fortschrittlichen
Steuereinheiten (Baureihe NET) vorgesehen, die Hindernisserkennung, eingebauten 433 Mhz Funkempfénger sowie Einstellung der
Offnungs-/SchlieRgeschwindigkeit und Verlangsamung bieten. Die REV-Modelle sind vor allem fiir den Einsatz im Wohn-/Mehrfamilien-
hausbereich mit (voraussichtlich) masig intensivem und sehr intensivem Betrieb des Automatiksystems bestimmt.

Geeignetes Zubehdr ist in der Tabelle “PRODUKTZUBEHOR” aufgefiihrt (S. I-7).

REV besteht aus einem mechanischen Getriebemotor, der das Antriebszahnrad in Drehung versetzt; dieses Zahnrad, das mit einer
am Tor entsprechend installierten Zahnstange gekoppelt ist, wandelt die kreisformige Bewegung des Getriebemotors in eine geradlinige
Bewegung um und ermdglicht so die Bewegung des Tores auf dessen Schienen. Kontrollieren Sie den ,Verpackungsinhalt” (Abb. 1) und
vergleichen Sie diesen mit Ihrem Produkt, da dies beim Zusammenbau hilfreich sein kann.

Transport

REV wird immer in Kartons verpackt geliefert, durch die das Produkt entsprechend geschiitzt ist; beachten Sie trotzdem etwaige
Lager- und Handhabungshinweise auf dem Karton.

3 TECHNISCHE DATEN

GETRIEBEMOTOR

stung der entsprechenden Transformatoren berechnet. Absolut gesehen
darf der maximale Nennstrom pro Ausgang 10A nicht Uberschreiten wenn
ein Antrieb verwendet wird und 7A bei zwei Antrieben.

REV220 - REV220/M - REV220/RF - REV220/RFM REV24/F - REV24/M -

REV220/1B - REV220/RF/IB REV24/1B
Nennspannung Motor (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) 24V —
Leistungsaufnahme (W) 500 250
Max. Schubkraft (N) 900 1200 450
Max. Arbeitszyklen pro/h bis zu 1000 Kg 27 Zyklen/h 36 Zyklen/h
(Schiebetor L=8m) bis zu 1400 Kg 22 Zyklen/h 31 Zyklen/h
Max. Zyklen in 24h bis zu 1000 Kg 270 300 300
(Schiebetor L=8m) bis zu 1400 Kg 220 250 250
Kondensator (uF) 14 12,5 -
Max. Betriebstemperatur (°C) -20+50 °C
Wicklungsschutz Motor (°C) 150 °C -
Geschwindigkeit (m/min) 10 12
Produktgewicht mit Verpackung (Kg) 18
Ausgestofdener Schalldruck (dBA) <70
Schutzart IPX4

STEUERUNG
NET24N NET230N

Netzspannung (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) Netzspannung (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Nennleistung Transformator (VA) 250 VA (230/22V) Sicherung F2 (A) 5A
Sicherung F1 (A) (Transformator) 2A Sicherung F1 (A) 160mA
Batterien 2x 12V 1,3A Motorenausginge 230V 2x 500W (oder 1x 600W)
Sicherung F2 (A) (Batterieneingang) 15A Ausgang %ubehér 24V ~ (24V_AUX + 24V_ST =
Motorenausgang 24VDC 1x 10A Ausgang Uberwachung 24V max 200mA)
Achtung: Die angegebenen Werte werden aufgrund der maximalen Lei- Sicherheitsvorrichtungen —

Ausgang ,Warning”

230V ~ max 1560W

Ausgang Zubehor

Ausgang Uberwachung Sicherheitsvor-
richtungen

24V —
(24V_AUX + 24V_ST =
max 200mA)

Ausgang Elektroschloss

max 1 art. 110 oder Ausgang 24V
——= max 5W konfigurierbar

Ausgang Blinklampe 230V

230V ~ max 40W

Ausgang Blinklampe 24V

24V =——= max 100maA (fur
LED-Blinker) Art. AURA N oder

Ausgang ,Warning” 24V —max 15 W Durchgangsbeleuchtung/
Kontrollleuchte Tor offen
24V —— max 5W oder
Ausgang Elektroschloss max 1 art. 110 Max. Betriebtemperatur -20+50 °C
Ausgang Blinklampe 24V — max 15W Frequenz Funkempfanger 433,92 MHz

Max. Betriebstemperatur

-20+50 °C

Frequenz Funkempfanger

433,92 MHz

Kodierungsart Handsender

HCS fix-code - HCS rolling code -
Dip-Schalter - DART

Kodierart Funksteuerungen

HCS fix-code - HCS rolling
code - Dip-Schalter - DART

Max. Anz. verwalteter Handsender

100

Max. Anz. verwalteter Handsender

100

DE-3
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4 INSTALLATION UND MONTAGE

4.1 Fiur einen optimalen Einbau des Produkts ist Folgendes zu beachten:

» Prifen, dass die Struktur den geltenden Vorschriften entspricht und danach das gesamte Projekt des automatischen Offnungssystems
entwerfen.

» Priifen, dass das Tor beim Offnen und SchlieRen auf dem gesamten Laufweg keine Reibungsflachen aufweist.

* Prufen, dass das Tor nicht entgleisen und nicht aus den Schienen treten kann.

* Prufen, dass das Tor ausgeglichen ist, d.h. dass es sich nicht bewegt, sobald es in einer beliebigen Position zum Stillstand gebracht wird.

* Prufen, dass der Getriebemotor so befestigt ist, dass eine einfache und rasche Entriegelung sowie manuelle Bedienung maéglich ist.

* Prifen, dass die Befestigungsstellen der verschiedenen Vorrichtungen stosicher geschiitzt und deren Oberflachen entsprechend soli-
de sind.

* \Vermeiden, dass die Automatikteile in Wasser oder andere FlUssigkeiten eingetaucht werden.

4.2 Sobald die genannten Anforderungen festgesetzt und erfiillt sind, die Montage vornehmen:

Sofern die Auflageflache schon bereitsteht, muss der Getriebemotor direkt darauf z.B. mit Spreizdibeln oder chemischen Dubeln
fixiert werden.

Andernfalls wie folgt vorgehen:

¢ Einen dem Boden entsprechenden Aushub vornehmen und dabei die Installationsmaf3e in Abb. 3 beachten;

e Verlegen Sie genligende Elektroleerrohre flr den nachfolgenden Kabeleinzug.
Die Elektrorohre miissen so lang sein, dass sie im Antrieb herausragen (Abb. 14) und miissen auch unbedingt die Stromkabel der
Stromzuleitung und des Motors (A) von denen des Encoders und der verschiedenen angeschlossenen Zubehorteile (B) trennen; so
ist eine korrekte Kabelisolierung gewahrleistet.

¢ Die Fundamentplatte positionieren.

¢ Den Beton eingieflen und bevor dieser aushartet, die Fundamentplatte auf den in Abb. 4 angegebenen Installationsmafien platzie-
ren, wobei besonders darauf geachtet werden muss, dass diese parallel zur Torflligel und genau waagrecht ist. Warten, bis der Beton
komplett ausgehartet ist.

* die Muttern von der Grundplatte entfernen und danach den Getriebemotor auf die Fundamentplatte legen.

Sofern bereits eine Zahnstange existiert, muss ein Ritzelspiel von 1,2mm auf der ganzen Lange vorgesehen werden, zur Ver-
meidung von Lagerschaden an der Ausgangswelle. Hierzu werden die vier Madenschrauben (Abb.5) verwendet. Zuletzt die Befesti-
gungsschrauben fest anziehen.

Andernfalls wie folgt vorgehen:

* Den Getriebemotor entriegeln und den Torfligel komplett 6ffnen;

* Den ersten Zahnstangenteil auf den Torfligel legen und dabei darauf achten, dass das Anfangsteil der Zahnstange mit dem An-
fangsteil des Torflugels Ubereinstimmt. Danach die Zahnstange am Torflligel mit entsprechenden Befestigungsmitteln mit einem
Spielraum von 1-2 mm vom Ritzel fixieren (Abb. 6).

* Das uberstehende Zahnstangenteil abschneiden.

* Am Ende den Torfligel ein paar Mal manuell bewegen und prufen, dass die Ausrichtung und der Abstand von 1-2 mm zwischen
Zahnstange und Ritzel an der ganzen Lange eingehalten werden.

* Die Befestigungsmuttern des Antriebes fest anziehen und die Schraubabdeckung montieren.

4.3 Entriegelung des Getriebemotors

Sobald das Schloss am Griff (das durch einen Kunststoffdeckel geschitzt ist) gedffnet ist, den Griff so drehen wie in Abb. 8 gezeigt
ist; jetzt ist der Getriebemotor entriegelt und das Tor kann sich, sofern keine anderen Hindernisse vorliegen, frei bewegen. In umgekehr-
ter Reihenfolge den Hebel bis zur Endlage zurickklappen, und das Schloss wieder abschliessen. (nicht vergessen, das Schloss wieder
mit dem vorgesehenen Deckel zu schutzen), damit REV erneut betriebsbereit ist.

4.4 Endschalter

Einstellung der mechanischen Endschalter

Bei den meisten REV-Modellen sind Endschalter vorgesehen, dessen Einstellung fur jede Installation individuell eingestellt werden muss.
DEA System liefert zwei Endschalterfahnen (Abb. 9), die an der Zahnstange des Tores installiert und danach so eingestellt werden mus-
sen, dass der einwandfreie Betrieb, die Sicherheitsabstande bei der Tor Offen und -Torzustellung, gewahrleisten.

Berlcksichtigen Sie, dass sich bei Betatigung der Endschalter der Torfligel ein Nachlaufweg von 2-3cm haben kann; daher ist
empfehlenswert, die Endschalterfahnen in einem ausreichenden Abstand zu den mechanischen Bodenanschlagen, anzubringen.

Einstellung der magnetischen Endschalter

Die Halteblgel fir die Magneten zusammenbauen wie in Abb. 11 gezeigt und sicherstellen, dass der HELLBLAUE Magnet fur die
Abschaltung in ZU und der GRUNE Magnet fiir AUF vorgesehen wird (Abb. 12). Der BRAUNE Draht des Magnet Endschalters am Eingang
FCC 1 und der SCHWARZE Draht am Eingang FCA 1 anschliefen (Abb. 13);

ACHTUNG Siehe Handbuch der verwendeten Steuereinheit, um die Endschalter - Eingange richtig zu bestimmen.

ACHTUNG Eine falsche Montage der Magneten kann Personen- und Sachschaden verursachen. Beachten Sie hierzu, die vorgesehe-
nen Hinweise in dieser Bedienungsanleitung.

Den Magnet Endschalter montieren wie in Abb. 10 gezeigt. Der Endschalter muss Uber den Befestigungswinkel mindestens 30 mm
herausragen, so kdnnen etwaige Stérungen vermieden werden.
Die Endschalterfahnen der Magneten so einstellen, dass ein Abstand von 10-20 mm vom Sensor gehalten wird;

ACHTUNG Die Positionen der Offnungs- und SchlieBmagneten beziehen sich auf eine Standardinstallation (Motor links vom Dur-

chfahrtsbereich). Bei Verwendung des Parameters PO63 (nur bei Steuerungen der Baureihe NET) kann die Drehrichtung des Antriebes
geandert werden, hierzu durfen die Magneten nicht verandert werden.
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4.5 Reversierbare Modelle

Bei reversierbaren Modellen kann das Tor bei Stromausfall manuell bewegt werden, ohne dazu den Antrieb entriegeln zu mussen.
Alle reversierbaren Versionen sind mit einer Feststellbremse bei Offnung/SchlieBung versehen, wodurch der Normalbetreib selbsthem-
mend wird.

Siehe Beiblatt fur die richtige Reinigung/Wartung der Elektrobremse. DEA System weist darauf hin, dass die hier beschriebenen
Eingriffe von Fachpersonal vorgenommen werden mussen.

5 ELEKTROANSCHLUSSE

Fiihren Sie die Motoranschliisse gemaf8 den Schaltplanen aus.

ACHTUNG Um eine angemessene elektrische Sicherheit zu gewahrleisten, streng (mindestens 4 mm in der Luft oder 1 mm durch
zusatzliche Isolierung) die Sicherheits-Niedrigspannungskabel (Steuerungen, Elektroschlosser, Antenne, Versorgung Hilfsvorrichtun-
gen) von den 230V ~ Versorgungskabeln trennen, in Plastikrinnen verlegen und mit entsprechenden Kabelklemmen nahe der Klemm-
leisten befestigen.

ACHTUNG Fur den Anschluss an das Stromnetz ein mehrpoliges Kabel mit den geltenden Vorschriften einen Mindestquerschnitt 3x1,5
mm?2 und einzuhalten haben. Fiir Anschliefen der Motoren einen Mindestquerschnitt von 1,5 mm2 Kabel verwenden und mit den aktuel-
len Vorschriften. Als ein Beispiel, wenn der Kabelseite (im Freien) aus ist, muss mindestens gleich HO5RN-F, wahrend, wenn sie (in einer
Laufbahn) sein, muf zumindest gleich zu HO5VV-F.

ACHTUNG Alle Kabel missen unmittelbar an den Klemmen geschalt und entmantelt sein. Die Kabel etwas langer lassen, um danach
einen etwaigen Uberschuss zu entfernen.

ACHTUNG Den Schutzleiter an die entsprechende Klemme anschliefen und darauf achten, dass dieser langer als die aktiven Leiter ist,
damit sich bei Austritt des Kabels aus dessen Haltesitz die aktiven Leiter zuerst abtrennen.

ACHTUNG Fur den Anschluss des Encoders an die Steuereinheit ausschliefllich ein passendes Kabel 3x0,75mm? verwenden.

ACHTUNG Bei reversierbaren Motoren mit Elektrobremse und ohne eingebauter Steuereinheit NET230N nicht vergessen, den Parame-
ter P062=3 einzustellen (Ausgang Elektrobremse flr reversierbare Motoren).

Die Toranlage muss jetzt mit der Standartprogrammierung der Steuerung eingestellt und Gepruft werden , damit sie im Einklang mit
der Maschienen Richtline betreffend Tir- und Torantriebe ist. Siehe Bedienungshandbuch der eingesetzten Steuereinheit.

Es ist wichtig, nach der Installation zu Uberprifen, dass alle Einstellungen richtig vorgenommen wurden und die Sicherheits- und
Entriegelungsvorrichtungen einwandfrei funktionieren.
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6 INBETRIEBNAHME

Die Inbetriebnahme ist ein wichtiger Abschnitt, um die absolute Sicherheit der Anlage und die Einhaltung der Vorschriften und Bestim-
mungen zu gewahrleisten, insbesondere den Anforderungen der Norm EN12445, mit der die Testmethoden fiir die Prifung der Tor-Automa-
tiksysteme festgesetzt werden.

DEA System weist darauf hin, dass alle Installations-, Reinigungs- oder Reparatureingriffe an der gesamten Anlage, nur von Fachpersonal
vorgenommen werden dirfen der auch alle Prifungen durchfiihren muss, die zur Absichherung einer vorliegenden Gefahr vorgesehen sind;

6.1 Abnahme der Anlage

Die Abnahme ist ein notwendiger Teil und hilft zu Gberprifen, das die Anlage richtig installiert ist. DEA System mdchte hier eine rich-
tige Abnahme der Toranlage in vier einfachen Schritten zusammenfassen:

* Prufen Sie dass die Anweisungen von Kapitel 2 ,ZUSAMMENFASSUNG DER HINWEISE” eingahalten wurden;

+ Das Offnen und SchlieBen der Anlage durchpriifen und achten dass die Bewegung reibungslos abléuft. Dazu wird empfohlen, unter-
schiedliche Ablaufe vorzunehmen, um etwaige Montage- oder Einstellfehler feststellen zu kénnen.

* Prufen Sie alle an der Anlage angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen auf richtiges funktionieren.

* Die Kraftmessungen an Haupt.- und Nebenschliesskanten vornehmen, wie von der Norm EN12445 vorgesehen ist, wenn nétig die
Krafteinstellungen nachstellen bis garantiert werden kann, dass die von der Norm EN12453 vorgesehenen Grenzwerte eingehalten
werden.

ACHTUNG Durch Verwendung von Ersatzteilen, die nicht von DEA System angegeben sind bzw. falschen Wiederzusammenbau kénnen
Personen, Tiere gefahrdet oder Gegenstande beschadigt werden; zudem kénnen dadurch Produktdefekte verursacht werden. Immer
die von DEA System angegebenen Teile verwenden und die Montageanleitungen streng befolgen.

6.2 Entriegelung und manuelle Bedienung

Im Fall von Anlagendefekten oder Stromausfall den Torantrieb entriegeln (Abb. 8) und den Fligel manuell betatigen.

Es ist wichtig bereits im Vorfeld zu wissen wie die Entriegelung vorzunehmen ist, da in Notféllen eine zu langsame oder falsche
Betatigung der Vorrichtung zu Gefahrensituationen fuhren kann.
ACHTUNG Die Effizienz und Sicherheit der manuellen Notentriegelung des Antriebsystems wird von DEA System nur gewahrleistet,
sofern die Anlage richtig und mit Originalteilen montiert wurde.

7 WARTUNG

Eine einwandfreie vorbeugende Wartung und eine regelmafi-
ge Unterhalt der Anlage, garantiert eine lange Lebensdauer. In der WARTUNGSARBEITEN INTERVALLE
seitlich angelegten Tabelle, sind die Kontroll- /Wartungseingriffe Reinigung der AuRenflachen 6 Monate
aufgelistet, die regelmaRig einzuplanen und vorzunehmen sind.

) Kontrolle der Befestigung der Schraub 6 Monate
Im Storungsfall kann Bezug auf die Tabelle ,LEITFADEN FUR ontrofle der Sefestigung der Schrauben
DIE STORUNGSBEHEBUNG” genommen werden. Sollten die an- Kontrolle der einwandfreien Entriegelung 6 Monate
gegebenen Ratschlége nicht zur Losung fuhren, kontaktieren Sie Schmieren der Verbindungsstellen 1 Jahr

bitte DEA System.

LEITFADEN FUR DIE STORUNGSSUCHE

Storung Mogliche Ursachen/Lésungen

Der Antrieb wird nicht richtig stromversorgt; die Anschlisse, Sicherungen und den Zustand
des Zuleitungskabels kontrollieren und diesen gegebenenfalls auswechseln oder reparie-
ren. Wenn sich das Tor nicht schlieflt, auf den einwandfreien Betrieb der Lichtschranken
Uberprifen.

Ein Startbefehl fiir eine Offnung oder Schliessung wird
gegeben, aber das Tor bewegt sich nicht und der Antrieb
schaltet sich nicht ein.

Kontrollieren, dass die Notentriegelung des Antriebes richtig verriegelt ist. (Abb. 8).

Ein Startbefehl fiir die Offnung wird gegeben, der Antrieb | Priifen Sie die Drehmomenteinstellung auf der Steuerung.
schaltet sich ein, aber das Tor bewegt sich nicht.

Priifen Sie das der Antrieb nicht in die falsche Richtung lauft, kdnnte sich auf Grunde einer
vorherigen Drehrichtungsénderung beziehen;

Priifen Sie die Rollapparate und die Fiihrung des Tores auf Hindernisse;

Es muss immer ein Spiel zwischen Ritzel und Zahnstange vorhanden sein; Uberprifen Sie
Wahrend der Bewegung arbeitet der Antrieb ruckartig, ist | die Installation der Zahnstange;

8?réUSChV0”, bleibt auf halbem Weg stehen oder fahrt gar | pje Antriebsleistung kénnte unzureichend im Vergleich zu den Toreigenschaften sein; tiber-
nicht los. priifen Sie die Wahl des Antriebes;

Die Antriebsbefestigung verbiegt sich oder ist nicht genliigend befestigt; reparieren und /
oder verstarken;
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8 DEMONTAGE UND ENTSORGUNG DES PRODUKTS

REV ist aus verschiedenen Materialien hergestellt, von denen einige wiederverwertet werden kénnen (Stromkabel, Kunststoff, Alumi-
nium usw.) und andere entsorgt werden mussen (Steuerung und elektronische Komponenten).
Wie folgt vorgehen:

Den Torantrieb vom Stromnetz trennen;

Alle damit verbundenen Zubehdrteile trennen und abmontieren. In umgekehrter Reihenfolge wie im Abschnitt ,Installation” vorgehen;
Die Elektronikbauteile entfernen;

Die verschiedenen Materialien sortieren und streng im Einklang mit den im Verkaufsland geltenden Bestimmungen entsorgen.

B WN R

E: ACHTUNG Im Einklang mit der EU-Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE) darf dieses Elektrogerat
7 Nhicht mit dem normalen Hausmull entsorgt werden. Bitte bringen Sie das Produkt fir die entsprechende Entsorgung zu einer loka-
len Gemeinde-Sammelstelle.
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Operador electromecanico para cancelas
R E V o
Instrucciones de uso y advertencias

Tabla de contenidos

1 Recapitulacion Advertencias ES-1 6 Puesta en Servicio ES-8
2 Descripcion del producto ES-3 6.1 | Ensayo de la Instalacion ES-8
3 Datos técnicos ES-3 6.2 | Desbloqueo y maniobra manual ES-8
4q Instalacion y Montaje ES-4 7 Mantenimiento ES-8
5 Conexiones Eléctricas ES-5 8 Desmantelamiento del Producto ES-9

1 RECAPITULACION ADVERTENCIAS

iATENCI()N! IMPORTANTES INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD LEER Y SEGUIR ATENTAMENTE TODAS LAS ADVERT-
ENCIAS Y LAS INSTRUCCIONES QUE ACOMPANAN EL PRODUCTO YA QUE UNA INSTALACION ERRONEA PUEDE CAUSAR
DANOS A PERSONAS, ANIMALES O COSAS. LAS ADVERTENCIAS Y LAS INSTRUCCIONES OFRECEN IMPORTANTES
INDICACIONES RELATIVAS A LA SEGURIDAD, A LA INSTALACION, AL USO Y AL MANTENIMIENTO. CONSERVAR LAS
INSTRUCCIONES PARA ADJUNTARLAS AL FASCICULO TECNICO Y PARA FUTURAS CONSULTAS.

A ATENCION E| aparato puede ser utilizado por ninos mayores de 8 anos y por personas
con reducidas capacidades fisicas, mentales o sensoriales, o en general por cualquier
persona sin experiencia o con la experiencia necesaria, siempre que estén bajo vigilan-
cia o que hayan recibido una correcta formacion para el uso seguro del aparato y para la
comprension de los peligros inherentes al mismo.

A ATENCION Nunca permita que los ninos jueguen con el aparato, los mandos fijos o con
los radiocontroles de la instalacion.

A ATENCION El uso del producto en condiciones anoémalas no previstas por el fabricante
puede generar situaciones de peligro; respete las condiciones previstas por estas in-
strucciones.

A ATENCION DEA System recuerda que la eleccion, la disposicion vy la instalacion de
todos los dispositivos y los materiales que constituyen el conjunto completo del cierre
deben realizarse cumpliendo las Directivas Europeas 2006/42/CE (Directiva maquinas),
2014/53/UE (Directiva RED). Para todos los Paises extra Union Europea, ademas de las
normas nacionales vigentes, para un nivel de seguridad suficiente se aconseja también
el cumplimiento de las prescripciones contenidas en las antedichas Directivas.

A ATENCION En ningun caso utilice el aparato en presencia de atmosfera explosiva o
en ambientes que puedan ser agresivos y danar partes del producto. Verificar que las
temperaturas en el lugar de instalacion sean idoneas y respeten las temperaturas decla-
radas en la etiqueta del producto.

A ATENCION Cuando se trabaja con el mando “hombre presente”, asegurarse de que no
haya personas en la zona de desplazamiento del automatismo.

ES-1
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A ATENCION Verificar gue en entrada de la red de alimentacion de la instalacion haya un
interruptor o un magnetotérmico omnipolar que permita la desconexion completa en las
condiciones de la categoria de sobretension Ill.

A ATENCION Para una seguridad eléctrica adecuada mantener netamente separados
(minimo 4 mm en aire 0 1 mm a través del aislamiento), el cable de alimentacion 230 V
de los cables de bajisima tension de seguridad (alimentacion de los motores, controles,
electrocerradura, antena, alimentacion de los auxiliares), procediendo, si necesario, a su
fijacion con abrazaderas adecuadas cerca de las borneras.

A ATENCION Si el cable de alimentacion esta dafiado, debera ser sustituido por el fabri-
cante o por su servicio de asistencia técnica o por una persona con competencia similar,
para prevenir cualquier riesgo.

A ATENCION Cualquier operacion de instalaciéon, mantenimiento, limpieza o reparacion
de toda la instalacion tiene que ser realizada exclusivamente por personal capacitado;
siempre trabajar con la alimentacion eléctrica seccionada y observar escrupulosamente
todas las normas vigentes en el pais en que se realiza la instalacion en materia de in-
stalaciones eléctricas. La limpieza y el mantenimiento destinado a ser efectuado por el
usuario no debe ser efectuado por ninos sin vigilancia.

A ATENCION EI uso de repuestos no indicados por DEA System y/o el remontaje no cor-
recto pueden causar situaciones de peligro para personas, animales y cosas; ademas
pueden causar malfuncionamientos en el producto; siempre utilizar las partes indicadas
por DEA System y seguir las instrucciones para el montaje.

A ATENCION Cambiar la regulacion de la fuerza para cerrar, puede llevar a situaciones
de peligro. Por lo tanto, el aumento de la fuerza para cerrar, debe ser efectuado solo por
personal cualificado. Después de la regulacion, el respeto de los valores de los limites
normativos debe ser detectado con un instrumento para medir fuerza de impacto. La
sensibilidad de deteccion de obstaculos puede adecuarse de forma gradual a la puerta
(ver instrucciones para la programacion). Después de cada regulacion manual de la fuer-
Za, se debe verificar el funcionamiento del dispositivo anti aplastamiento. Una modifica-
cion manual de la fuerza puede ser efectuada solo por personal cualificado efectuando
pruebas de medicion segun EN 12445. Una modificacion de la regulacion de la fuerza
debe ser documentada en el manual de la maquina.

A ATENCION La conformidad del dispositivo de deteccion de obstaculos interno, al cum-
plimiento de la norma EN12453 esta solo garantizado en combinacion con motores pro-
vistos de encoger.

A ATENCION Los posibles dispositivos de seguridad externos utilizados para el cum-
plimiento de los limites de las fuerzas de impacto deben ser conformes con la norma
EN12978.

ATENCION En cumplimiento a la Directiva UE 2012/19/EU sobre los desechos de
= equipos eléctricos y electronicos (WEEE), este producto eléctrico no debe eliminarse
como desecho urbano mixto. Hay que eliminar el producto llevandolo al punto de recolec-
cion municipal local para proceder al reciclaje oportuno.

No ESTA PERMITIDO TODO LO QUE NO ESTA PREVISTO EXPRESAMENTE EN EL MANUAL DE INSTALACION. EL BUEN
FUNCIONAMIENTO DEL OPERADOR ESTA GARANTIZADO SOLO S| SE RESPETAN LOS DATOS INDICADOS. LA EMPRESA
NO RESPONDE DE LOS DANOS CAUSADOS POR EL INCUMPLIMIENTO DE LAS INDICACIONES SENALADAS EN ESTE MAN-
UAL. DEJANDO INALTERADAS LAS CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL PRODUCTO, LA EMPRESA SE RESERVA APOR-

TAR EN CUALQUIER MOMENTO LAS MODIFICACIONES QUE ESTA CONSIDERA CONVENIENTES PARA MEJORAR TECNICA,
CONSTRUCTIVA Y COMERCIALMENTE EL PRODUCTO, SIN COMPROMETERSE CON ACTUALIZAR ESTA PUBLICACION.
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2 DESCRIPCION DEL PRODUCTO

Modelos y contenido del embalaje

Con la denominacion REV esta identificado una serie de controladores electromecéanicos para la motorizacion de puertas correderas
con caracteristicas diferentes por lo que respecta a la alimentacién del cuadro y del motor, el par , la regualcion mecanica de la fuerza, y el
final de carrera incorporado. Todos los modelos motorizados preveen la utilizacion de cuadros de maniobras avanzados (serie NET) provista
de sensores anti aplastamiento, receptor de radio 433 Mhz incorporado, regulacion de la velocidad y de la frenada en abertura y cierre.

Los modelos REV estan destinados a la utilizacién residencial/comunitaria semi intensiva e intensiva segln el ciclo de trabajo previsto
para cada automatismo.

Los accesorios de complemento estan relacionados en la tabla”accesorios producto” (pag. I-7).

REV esta compuesto po un motorreductor mecanico que pone en rotacion el enganaje de traccion, tal engranaje acoplado a la cremal-
lera adecuadamente instalada en la puerta transforma el movimiento circular del motorreductor en movimiento rectilinio consiguiendo asi
el movimiento de la puerta sobre su propia guia.

Inspecciona el contenido del embalaje (Fig. 1) comprobando el producto que sera util durante el montaje.

Transporte

REV siempre se entrega embalado en cajas que brindan una proteccién adecuada al producto; de cualquier forma prestar atencion
a todas las indicaciones que pueden encontrarse en la misma caja para el almacenamiento y la manipulacion.

3 DATOS TECNICOS

MOTORREDUCTOR
REV220 - REV220/M - REV220/RF - REV220/RFM - REV24/F - REV24/M -
REV220/1B REV220/RF/IB REV24/1B

Tension de alim. eléctrica del motor (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) 24N —
Potencia Absorbida (W) 500 250

Empuje max (N) 900 1200 450

Ciclo de trabajo up to 1000 Kg 27 ciclos/hora 36 ciclos/hora
(puerta L=8m) up to 1400 Kg 22 ciclos/hora 31 ciclos/hora

N° méximo de manio- | ypto 1000 Kg 270 300 300

bras en 24 horas

(anta L=8m) up to 1400 Kg 220 250 250
Condensador incorporado (uF) 14 12,5 -

Temp. limite de funcionamiento (°C) -20+50 °C

Termoproteccion del moto (°C) 150 °C -

Velocidad (m/min) 10 12

Peso del producto con embalaje (Kg) 18

Presion sonora emitida (dBA) <70

Grado de proteccion IPX4

CENTRAL
NET24N NET230N

Tension de alimentacion (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) | | Tension de alimentacion (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Potencia nominal del transformador (VA) 250 VA (230/22V) Fusible F2 (A) 5A

Fusible F1 (A) trasformador) 2A Fusible F1 (A) 160mA

Bateria 2x 12V 1,3A Salida motores 230V 2x 500W (6 1x 600W)
Fusible F2 (A) (entrada bateria) 15A Salida alimentacién auxiliares 24V ~

(24V_AUX + 24V_ST

Salida motores 24V 1x 10A Salida estabilizada para alimentar 24V = max 200mA)
Atencion: Los valores indicados estan calculados considerando la po- los dispositivos de seguridad —

tewncia maxima dada por el mismo transformador. En absoluto la cor- | | salida “Warning” 230V ~ max 150W
rlen}e.maX|ma de7c:da sallllda nc:jdebe exceger 10A en el caso de uso con Salida electrocerradura max 1 art. 110 6 salida 24V
un Gnico motor y 7A en el caso de uso con 2 motores. — max 5W configurables
Salida alimentacion auxiliares 24V == Salida intermitencia 230V 230V ~ max 40W

i ili i 24V_AUX + 24V_ST =
ISall::_a estil.z)lllzadda para _adlln(;entar ( I;ax 200mA_) 24 V — max 100mA (de
0s ClEposTivos do segurda Salida intermitencia 24V indicador led) art. AURAN o
salida “Warning” 24V —max 15 W indicador luminoso puerta
Salida electrocerradura 24V — max 5W ou max cblerta/luz de Cortesta
1 art. 110 Temp. limite de funcionamiento (°C) -20+50 °C
Salida intermitencia 24 V —— max 15W Frecuencia receptor radio 433,92 MHz
Temp. limite de funcionamiento (°C) -20+50 °C . . e o . HCS fix-code - HCS rolling code -
Tipologia de codificacion emisores Din-switch - DART

Frecuencia receptor radio 433,92 MHz Ip-switc

Tipologia de codificacion emisores HCS fix-code - HCS rolling N max omisores gestionados 10

polog code - Dip-switch - DART
N° max emisores gestionados 100

ES-3
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4 INSTALACION Y MONTAJE

4.1 Para una instalacion adecuada del producto es importante:

» verificar que la estructura sea conforme a las normas vigentes y sucesivamente definir el proyecto completo del cierre automatico.

» verifiacar en todo el recorrido de la puerta, ya sea en cierre como en abertura, no haya puntos con pelilgro.

» verificar que no sea peligroso el movimiento de la puerta y que no haya riesgos de salirse de la guia.

« verificar que la puerta esté equilibrada y no debe moverse y debe mantenerse quieta en cualquier posicion.

» verificar que la zona de fijacion del motorreductor permita su desbloqueo y maniobra manual facil y segura.

» verificar que los puntos de fijacion de los dispositivos diversos estén en una zona protegida del robo y la superficie sea sufientemente
sélida.

* evitar que las partes del automatismo puedan quedar sumergida en agua o en otras sustancias liquidas.

4.2 Después de definir y cumplir los antedichos requisitos preliminares, proceder al montaje:

Si la base de apoyo ya esta disponible la fijacion del motorreductor debera hacerse sobre la superficie utilizando tacos de expansion
0 quimicos.

Como alternativa proceder como se describe:

* hacer un anclaje adecuado al tipo de terreno haciendo referencia la conta adecuada en Fig. 3;

* Predisponer el numero adecuado de canaletas para pasar los cables electricos.
Los conductos para pasar los cables eléctricos, deberan ser lo suficientemente largos para que sobresalgan en el interior de la caja
motor (Fig. 14) y deberan necesariamente separar los cables de alimentacion del motor y del cuadro de maniobra (A) de los cables
encoder y accesorios conectados (B), de forma de garantizar el correcto aislamiento del cableado.

¢ Posicionar la base de cimentacion;

* Efectuar la cimentacion de la base y antes de empezar la fijacién poner la placa de fijacion en la cota indicada en Fig. 4 prestando
atencion a que esté paralela a la hoja y perfectamente a nivel. Esperar a la completa solidificacion de la base.

e Quitar los dados de la base y sucesivamente posicionar el motor sobre la base de cimentacion. Si la cremallera ya esta presenta
colocar el pindn del REV a una distancia de 1-2 mm a modo de evitar que el peso de la puerta repose sobre el motorreductor.

Para hacer esto regualar la altura del REV acutando sobre las turercas Fig. 5 y sucesivamente bloquear contraroscar la tuerca de
bloqueo de manera enérgica.

Como alternativa proceder como se describe:

e desbloquear el motor y abrir completamente la puerta

e Apoyar el primer tramo de cremallera sobre la puerta prestando atencion a que el inicio de la cremallera corresponda al inicio de
puerta. Fijar la cremallera a la hoja con los medios adeacuados manteniendo un juego de 1-2 mm sobre el pindn (Fig.6)

e Cortar la parte excedente de cremallera.

¢ Finalmente mover la puerta manualmente varias veces y verificar que el alineamiento y la distancia de 1-2mm entre cremallera y
pinon esté respetada en todo el recorrido.

* Apretar las tuercas de bloqueo del REV en modo energico (Fig. 7) y cubrir con las protecciones plasticas.

4.3 Como desbloquear el actuador

Una vez abierta la cerradura que hay en la menecilla (protegida con una cobertura plastica) la leva se gira en el sentido fijado en el
Fig. 8. En este punto el reductor esta bloqueado y la puerta en ausencia de otros impedimentos esté libre para su movimiento. El pro-
cedimiento inverso rotar la leva hasta el final de carrera en cierre de la cerradura (acordarse de proteger la cerradura con el respectivo
protector) vuelve REV a estar en condiciones de trabajo.

4.4 Finales de carrera

Regulacion de los finales de carrera mecanicos

En algunos modelos del REV estan predispuesto un final de carrera la intervencién del cual debe ser regulada en cada instalacién. DEA
System provee dos levas de final de carrera Fig. 9 que seran instaladas sobre la cremallera de la puerta y sucesivamente regualdas de
modo tal de garantizar la funcionalidad y las distancias de seguridad en abertura y cierre de la puerta.

Tener en consideracién que cuando intervenga el final de carrera, la puerta se movera por otros 2-3 cm por lo tanto es oportuno colocar
la leva de final de carrera a una distancia suficiente para su paro mecanico..

Regulacion de los finales de carrera magnético

Instalar las placas de soporte de los sensore magnéticos, como indicado en la Fig. 11, asegurandose de posicionar el magneto de color
AZUL en correspondencia de final de carrera de cierre y el magneto del color VERDE en el de apertura (Fig. 12). Conectar el cable del
sensor magnético de color MARRON a la entrada FCC 1y el de color NEGRO a la entrada FCA 1 (Fig. 13);

ATENCION hacer referencia al manual de la central de mando que se esta usando para identificar correctamente las entradas de final
de carrera.

ATENCION Una instalacion equivocada de los sensores magneticos puede causar situaciones de peligro a cosas y a personas. Respe-
tar las condiciones indicadas en estas instrucciones.

Instalar el sensor magnético como indicado en la Fig. 10. El sensor debera sobresalir del respaldo del cajon por una longitud minima de

30 mm, de esta forma se evitaran interferencias.

Regular las placas de soporte de los magnetos de forma de mantener una distancia del sensor comprendida entre 10 y 20 mm;
ATENCION las posiciones de los imanes de apertura y cierre se refieren a una instalacion estandar (motor colocado a la izquierda
del pasaje). En caso se utilice el parametro PO63 (solo cuadros de la serie NET) para la instalacion del motor al otro lado (motor a la
derecha), la posicion de los imanes no debe ser modificada.
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4.5 Modelos reversible

Los modelos reversibles permiten, en caso de falta de corriente, el movimiento manual del anta sin la necesidad de desbloquear
el motor. Todas las versiones reversibles, tienen un freno de estacionamiento que lo vuelven irreversible en caso de normal funciona-
miento.

Hacer referencia al documento anexo para una correcta limpieza y mantenimiento del electrofreno. DEA System recuerda que las
operaciones descritas deben ser efectuadas por personal capacitado.

5 CONEXIONES ELECTRICAS

Ejecute las conexiones del motor siguiendo los diagramas de cableado.

ATENCION Para lograr la seguridad eléctrica adecuada mantener perfectamente separados (minimo 4 mm en aire o 1 mm a través del
aislamiento suplementario) los cables de bajisima tension de seguridad (mandos, electrocerradura, antena, alimentacion de auxilia-
res) de los cables de alimentacion 230V ~ colocandolos dentro de las canaletas de plastico y fijandolos con las adecuadas abrazaderas
cerca de los cajas de conexiones.

ATENCION Para la conexion a la red eléctrica, utilice un cable multipolar que tiene un minimo seccién 3x1,5 mm?2 y cumpliendo con la
normativa vigente. Para la conexion de los motores, utilizar una seccién minima de 1,5 mm2y cumpliendo con la normativa vigente. A
modo de ejemplo, si el cable se encuentra (al aire libre), debe ser por lo menos igual a HO5RN-F, mientras que si (en una pista de roda-
dura), debe ser por lo menos igual a HO5VV-F.

ATENCION Todos los cables deberan estar pelados y liberados de la envoltura en la parte cerca de los bornes. Mantener los cables
levemente mas largos para eliminar posteriormente la parte en exceso.

ATENCION Mantener el conductor de tierra de un largo superior a los conductores activos en modo tal que en caso de salida del cable
desde su posicion de fijacion los conductores activos sean los primeros a tenderse.

ATENCION Para conectar el encoder al cuadro de maniobra, utilice sélo un cable dedicado 3x0,75mm>.

ATENCION Para los motores reversibles con electro-freno y sin cuadro de maniobras NET230N integrada, ajustar el parametro P062=3
(salida electro-freno para motores reversibles).

Para completar las regulaciones es necesario ajustar los pardmetros del cuadro de maniobras. Asi, es posible efectuar el automati-
smo completo, con todos los dispositivos necesarios, para el respeto de las normas relativas a la motorizacion de las puertas y portones.
Referirse al manual de uso del cuadro de maniobras. Es importante después de la instalacion, verificar que todas las regulaciones sean
efectuadas correctamente, y que los dispositivos de seguridad y de desbloqueo ejecutan adecuadamente sus funciones.
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6 PUESTA EN SERVICIO

La fase de puesta en servicio es muy importante para garantizar la maxima seguridad de la instalacién y el cumplimiento de las nor-
mativas y de las reglamentaciones, en concreto todos los requisitos de la norma EN12445 que establece los métodos de prueba para el
control de los automatismos para puertas.

DEA System recuerda que cualquier operacion de instalacion, limpieza o reparacion de todo el sistema tienen que ser ejecutada exclu-
sivamente por personal capacitado, que debe ejecutar todas las pruebas requeridas en funcion del riesgo presente;

6.1 Ensayo de la instalacion

El ensayo es una operacion esencial para comprobar la instalacion correcta del sistema. DEA System desea resumir el ensayo cor-
recto de toda la automatizacion en 4 simples fases:

» Comprobar que se cumpla rigurosamente lo que se indica en el parrafo 2 “RECAPITULACION DE LAS ADVERTENCIAS”;

* Realizar unas pruebas de apertura y de cierre de la puerta, comprobando que el movimiento de la hoja corresponda a lo que se
ha previsto. Para eso se aconseja realizar varias pruebas, con el fin de evaluar la fluidez de movimiento de la puerta y los posibles
defectos de montaje o de regulacion;

e Comprobar que todos los dispositivos de seguridad conectados a la instalacion estén funcionando correctamente;

¢ Ejecutar la medicion de la fuerza de impacto, como previsto en la norma EN12445, hasta encontrar la regulacion que asegure el
cumplimiento de los limites previstos en la norma EN12453.

ATENCION El uso de repuestos no indicados por DEA System y/o el remontaje no correcto pueden causar situaciones de peligro para
personas, animales y cosas; ademas pueden causar malfuncionamientos en el producto; siempre utilizar las partes indicadas por DEA
System y seguir escrupulosamente las instrucciones para el montaje.

6.2 Desbloqueo y maniobra manual

En caso de anomalias de la instalacién o de simple falta de corriente, desbloquear el motorreductor (Fig. 8) y ejecutar la maniobra
manual de la hoja.

El conocimiento del funcionamiento del desbloqueo es muy importante porque, en los momentos de emergencia, la falta de veloci-
dad en intervenir en este dispositivo puede causar situaciones de peligro.

ATENCION La efectividad y la seguridad de la maniobra manual del automatismo es garantizada por DEA System solamente si la
instalacion se ha montado correctamente y con accesorios originales.

7 MANTENIMIENTO

Un buen mantenimiento preventivo y una inspeccion regular del

producto aseguran su larga duracion. En la tabla del margen,son in- TIPO DE ACTUACION PERIODICIDAD
dicadas las operaciones de revision/mantenimiento para programar limpieza superficies exteriores 6 meses
y efectuar periodicamente. )
. . X - control del apretado de los tornillos 6 meses
En caso de averia es posible referirse a la tabla “GUIA PARA LA P
BUSQUEDA DE AVERIAS” para encontrar una solucion al problema; control del funcionamiento del desblogqueo 6 meses
si los consejos indicados no permiten solucionar el problema, poner- limpieza electrofreno 6 meses

se en contacto con DEA System.

GUIA PARA LA BUSQUEDA DE AVERIAS

Descripcion Soluciones posibles

El operador no esta correctamente alimentado; controlar las conexiones, los fusibles y las
condiciones del cable de alimentacion y, eventualmente, efectuar su sustitucion/repara-
¢ién.Si la cancela no se cierra, controlar también el correcto funcionamiento de las fotocélu-
las.

Activando el mando de abertura o cierre, la hoja no se
mueve y el motor eléctrico del operador no se pone en fun-
cionamiento.

Controlar que el desbloqueo del motor esté cerrado (véase Fig. 8).

Al activar el mando de abertura, el motor se pone en | Controlar el equipo electronico de regulacion de la fuerza y el embrague mecanico.
funcionamiento pero la cancela no se mueve

Controlar que el motor no empuje en sentido contrario, ello podria ser debido a la conexiéon
invertida del sensor de tope.

Controlar las ruedas de la cancela y la guia por la que se desliza; nada debe impedir el
movimiento.

Tiene que haber siempre juego entre cremallera y pifidn; controlar la instalacion de la
La barrera no se para perfectamente en posicion vertical u | cremallera.

horizontal o bien fuerza en los apoyos. La potencia del motorreductor podria ser insuficiente respecto a las caracteristicas de la
hoja de la puerta; considerar la seleccion del modelo.

El soporte de la puerta del operador se tuerce o esta inadecuadamente fijado; repararlo

y/o reforzarlo.
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8 DESMANTELAMIENTO DEL PRODUCTO

REV esta constituido por materiales de varios tipos; algunos de éstos pueden reciclarse (cables eléctricos, plastico, aluminio, etc.),
otros deberan eliminarse (tarjetas y componentes electronicos).
Proceder cémo se indica a continuacion:
1. Desconectar el automatismo de la red eléctrica;
2. Desconectar y proceder al desmontaje de todos los accesorios conectados. Seguir el procedimiento inverso con respecto al que se
describe en el parrafo “instalacion”;

3. Remover los componentes electronicos;
4. Clasificary proceder a la eliminacion de los varios materiales siguiendo escrupulosamente las normas vigentes en el Pais de venta.

ATENCION En cumplimiento a la Directiva UE 2012/19/EU sobre los desechos de equipos eléctricos y electronicos (WEEE), este
— producto eléctrico no debe eliminarse como desecho urbano mixto. Hay que eliminar el producto llevandolo al punto de recoleccion
municipal local para proceder al reciclaje oportuno.

ES-9
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Operador electromecanico para portoes de
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1 RESUMO DAS ADVERTENCIAS

ATENQ[\O! INSTRUCOES IMPORTANTES DE SEGURANCA. LEIA E SIGA ATENTAMENTE TODOS OS AVISOS E IN-
STRUGCOES QUE ACOMPANHAM O PRODUTO, PORQUE UMA INSTALACAO INCORRETA PODE CAUSAR DANOS A PES-
SOAS, ANIMAIS OU coOISAS. Os AvISOS E AS INSTRUGOES FORNECEM INFORMAGOES IMPORTANTES SOBRE A
SEGURANCA, A INSTALACAO, O USO E A MANUTENCAO. IVIANTENHA AS INSTRUGCOES PARA ANEXA-LAS AO FOLHETO
TECNICO PARA REFERENCIA FUTURA.

A ATEN(,‘I\O O aparelho pode ser usado por criancas com idade nao inferior aos 8 anos,
pessoas com reduzida capacidade fisica, mental ou sensorial, ou em geral por qualquer
pessoa sem experiéncia ou de outra forma com a experiéncia necessaria, desde que
estejam sob vigilancia ou se as mesmas receberam formacao adequada para a utili-
zacao segura do aparelho e compreendam os perigos inerentes ao mesmo.

A ATEN(;AO Nao permita que criancas brinquem com o aparelho, com os comandos fixos
ou com os radiocomandos da instalacao.

A ATENGAO A utilizacao do produto em condi¢coes andmalas nao previstas pelo fabrican-
te pode causar situacoes de perigo; respeite as condicoes previstas nestas instrucoes.
A ATENCAO A DEA System lembra a todos os utilizadores que a seleccéao, localizacao e
instalacao de todos os materiais e dispositivos que compdéem o sistema de automacao
completa, devem respeitar as directivas comunitarias 2006/42/CE (Directiva Maqui-
nas), 2014/53/UE (Diretiva sobre Energias Renovaveis). A fim de assegurar um nivel
adequado de seguranca, além de cumprir com os regulamentos locais, € aconselhavel
igualmente o cumprimento das referidas directivas em todos 0s paises extra-europeus.
A ATENQZ\O Sob nenhuma circunstancia use o aparelho numa atmosfera explosiva ou
em ambientes que possam revelar-se agressivos e danificar partes do produto. Verifique
se as temperaturas no local da instalacao sao adequadas e cumprer com as temperatu-
ras indicadas na etiqueta do produto.

A ATENQAO Ao trabalhar com o comando “homem presente”certifique-se nao estejam
pessoas na zona de manuseamento do automatismo.

PT-1
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A ATENCAO Verifique se a montante da rede de alimentacéo da instalacdo, existe um
magnetotérmico omnipolar que permita o corte total nas condicoes da categoria de so-
bretensao lll.

A ATEN(;f\O Para assegurar um nivel adequado de seguranca eléctrica manter sempre
os cabos de alimentacao de 230 V afastados (minimo de 4 milimetros em aberto ou 1
milimetro com isolamento) dos cabos de baixa tensao (alimentacao de motores, coman-
dos, fechadura eléctrica, antena e dos circuitos auxiliares) e fixe os ultimos com braca-
deiras adequadas perto da placa de terminais.

A ATENCAO Se o cabo de alimentacao estiver danificado, deve ser substituido pelo fabri-
cante ou pelo servico de assisténcia técnica ou entao por uma pessoa qualificada, a fim
de evitar qualquer perigo.

A ATENCAO Toda a instalacdo, manutencao, limpeza ou operacdes de reparacéo em
qualquer parte do sistema devem ser realizadas exclusivamente por pessoal qualificado,
com o fornecimento de alimentacao desligado e trabalhando em estrita conformidade
com as normas eléctricas e regulamentos em vigor no pais da instalacao.

A limpeza e a manutencao destinada a ser efetuada pelo utilizador nao deve ser reali-
zada por criangas nao vigiadas.

A ATENgf\O A utilizacao de pecas sobresselentes nao indicadas pela DEA System e / ou
remontagem incorrecta podem criar riscos para as pessoas, animais e bens e também
danificar o produto. Por esta razao, utilize apenas as partes indicadas pela DEA System
e siga escrupulosamente as instrucoes de montagem.

A ATENCAO Mudar a regulacdo da forca em fechamento, pode levar a situacées pe-
rigosas. Portanto, o aumento da forca em fechamento deve ser realizado apenas por
pessoal qualificado. Apds a regulacao, os respectivos valores limites regulatérios devem
ser detectados com um instrumento para medir as forcas de impacto. A sensibilidade da
deteccao de obstaculos pode ser ajustada gradualmente a porta (veja instrucoes para a
programacao). Depois de cada regulacao manual da forca, deve verificar o funcionamen-
to do dispositivo anti-esmagamento. A alteracao manual da forca s6 pode ser efetuada
por pessoal qualificado realizando testes de medicao de acordo com a EN 12445. A mo-
dificacao da regulacao da forca deve ser documentada no livreto da maquina.

A ATEN(;AO A conformidade do dispositivo de deteccao de obstaculos interno, para o
cumprimento da norma EN12453, s6 € garantida se forem utilizados motores com enco-
der.

A ATEN(;AO Os dispositivos de seguranca externos utilizados para o cumprimento dos
limites das forcas de impacto devem estar de acordo com a norma EN12978.

ATENQAO Em conformidade com a Directiva 2012/19/EU, relativa aos residuos de
= equipamentos eléctricos e electronicos (WEEE), este produto eléctrico nao deve ser
tratado como residuo urbano normal. Por favor, desmantele o produto e encaminhe-o
para um local apropriado de reciclagem municipal.

TuDpO 0 QUE NAO ESTIVER EXPRESSAMENTE PREVISTO NO MANUAL DE INSTALAGAO, NAO E PERMITIDO. O BOMm
FUNCIONAMENTO DO OPERADOR E GARANTIDO SO SE 0S DADOS RELATADOS FOREM RESPEITADOS. A EMPRESA NAO
E RESPONSAVEL POR QUALQUER DANO RESULTANTE DA INOBSERVANCIA DAS INFORMACOES DADAS NESTE MANU-
ALE. DEIXANDO INALTERADAS AS CARACTERISTICAS ESSENCIAIS DO PRODUTO, A EMPRESA RESERVA-SE O DIREITO

DE INTRODUZIR, EM QUALQUER MOMENTO, ALTERACOES QUE JULGAR CONVENIENTES PARA AS MELHORIAS TEC-
NICAS, DE CONSTRUGCAO E COMERCIAIS DO PRODUTO, SEM SE COMPROMETER EM ATUALIZAR ESTA PUBLICACAO.
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2 DESCRICAO DO PRODUTO

Modelos e conteiido da embalagem

0 nome REV identifica uma série de motorredutores electromecéanicos para portées de correr com caracteristicas diferentes quanto ao
motor e alimentacao da central de comando, capacidade, ajuste mecanico de forga, embraiagem electrénica e fins-de-curso incorporados.
Todos os modelos envolvem o uso de centrais de comando avancadas (série NET) equipadas com sensor anti-esmagamento, receptor de
radio incorporado 433 MHz, regulacdo da velocidade e abrandamento na abertura e no fecho. Os modelos REV sdo destinados principal-
mente para condominios/residéncias e para uso semi-intensivo/intensivo, dependendo do ciclo de trabalho previsto para a automagao.

REV é completado por um conjunto de acessérios listados na seccao “ACESSORIOS DE PRODUTOS” tabela (pagina I-7).

REV é composto por um motor de engrenagem mecanica que gira a engrenagem de conducao; Esta engrenagem, acoplada a cre-
malheira devidamente instalada sobre o portdo, converte o movimento circular do motor movimento rectilineo, permitindo assim o movi-
mento da porta na sua propria guia.

Inspeccione o “Contelido da embalagem” (Fig. 1) e compare-a com o seu produto para consulta Gtil durante a montagem.

Transporte

REV é sempre embalado em caixas que assegurem uma protec¢do adequada ao produto, no entanto, preste atengao a todas as
informagdes que possam ser apresentadas na mesma caixa acerca do armazenamento e manuseio.

3 DADOS TECNICOS

MOTOR
REV220 - REV220/M - REV220/RF - REV220/RFM - REV24/F - REV24/M -

REV220/1B REV220/RF/IB REV24/1B
Tensao de alimentacao do motor (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) 24N —
Potencia absorvida (W) 500 250
Forca de impulso (N) 900 1200 450
Ciclo de trabalho up to 1000 Kg 27 ciclos/hora 36 ciclos/hora
(porta L=8m) up to 1400 Kg 22 ciclos/hora 31 ciclos/hora
N° méximo de mano- | ypto 1000 Kg 270 300 300
bras em 24 horas (porta
L=8m) up to 1400 Kg 220 250 250
Condensador incorporado (puF) 14 12,5 -
Gama de temp. de funcionamento (°C) -20+50 °C
Proteccao térmica do motor (°C) 150 °C -
Velocidade (m/min) 10 12 IE
Peso do produto com embalagem (Kg) 18
Pressao sonora emitida (dBA) <70
Grau de proteccao IPX4

CENTRAL DE COMANDO
NET24N NET230N

Tensao de alimentacao (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) | | Tensao de alimentacao (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Poténcia nominal do transformador (VA) 250 VA (230/22V) Fusivel F2 (A) 5A
Fusivel F1 (A) (transformador) 2A Fusivel F1 (A) 160mA
Baterias 2x 12V 1,3A Saidas de 230V para os motores 2x 500W (1x 600W)
Fusivel F2 (A) (Entrada de baterias) 15A Saida para alim. de circuitos auxiliares 24V ~ (24V_AUX +
Saidas de 24V para os motores (A) 1x 10A Saida alimentacéo segurancas 24V —— 24\/2—05;;;;'“

tores.

Atencao: Os valores indicados sdo calculados tomando como base a
poténcia maxima fornecida pelos respectivos processadores. Em termos
absolutos, a corrente maxima de cada saida nao deve exceder 10A, no
caso de utilizagdo com um Gnico motor e 7A, no caso de uso com 2 mo-

Saida de “Warning”

230V ~ max 150W

Saida para fechadura eléctrica

max 1 art. 110 ou saida
de 24V —— max 5W
configuravel

Saida para alim. de circuitos auxiliares

Saida alimentacao segurancas

24V —
(24V_AUX + 24V_ST =
max 200mA)

Saida para pirilampo 230V

230V ~ max 40W

Saida de “Warning”

+24V—max 15 W

Saida para pirilampo 24V

Saida para fechadura eléctrica

24V —— max 5W ou max

24 V —— max 100mA (para
pirilampo a led) art. AURA N
ou ligacao de luz de aviso de
porta aberta/luz de cortesia

1art. 110 Gama de temp. de funcionamento (°C) -20+50 °C
Saida para pirilampo 24V — max 15W Frequéncia do receptor 433,92 MHz
Gama de temp. de funcionamento (°C) -20+50 °C Tipo de cédigo do emissor HC? flx—gpde It-|(r)1$ rg:;w_rg
Frequéncia do receptor 433,92 MHz code - Dip-switch -

Tipo de codigo do emissor

HCS fix-code - HCS rolling
code - Dip-switch - DART

N° maximo de emissores controlados

100

N° maximo de emissores controlados

100

PT-3
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4 INSTALACAO E MONTAGEM

4.1 Para uma instalacao satisfatoria do produto é importante:

* Certificar-se que a instalacao esteja em conformidade com as normas vigentes e, em seguida, definir o projecto completo da aber-
tura automatica;

* Assegurar-se que durante todo o curso da porta, ao abrir e fechar, ndo existam pontos de atrito;

* Certificar-se que nao haja perigo de descarrilamento e que o portdao nao saia das guias;

e Certificar-se que o portao esteja em equilibrio: ndo se deve mover sozinho em qualquer posicao;

e Assegurar-se que a area de montagem do motor permita o seu desbloqueio e uma operacao manual facil e segura;

» Certifiqgue-se que as posicdes de montagem dos varios dispositivos estejam protegidas de impactos e as suas superficies sejam
suficientemente robustas;

* Nao permitir que as partes da automacao fiqguem imersas em agua ou outros liquidos.

4.2 Depois de ter definido e satisfeito os requisitos, prossiga com a montagem:

Se o plano de apoio ja estiver disponivel, a fixagdo do motor tem de ser feita directamente sobre a superficie utilizando, por exemplo
ancoras de parafuso ou de meios quimicos.

Alternativamente, proceda da seguinte forma:

e Faga um furo apropriado para o tipo de terreno, utilizando como referéncia as medi¢cdes mostradas na Fig. 3;

¢ Fornega um nimero adequado de canais para a passagem de cabos eléctricos;
As tubagens preparadas para a passagem de cabos elétricos devem ser suficientemente compridas para entrarem no interior da
caixa do motor (Fig. 14) e os cabos de alimentacao da central de comando (A) devem ser necessariamente separados dos cabos
de encoder e dos varios acessorios ligados (B), de modo a garantir um bom isolamento da instalacao.

* Coloque a base da fundagao;

* Inicie a fundi¢ao de betdo e, antes de o comegar a colocar, trazendo a placa de base para as dimensdes mostradas na Figura 4,
certificando-se de que é paralela ao portao e perfeitamente plana. Aguarde que o betao seque;

* Remova as porcas da placa, em seguida, coloque o motor sobre a base de fundagao.

Se a cremalheira ja estiver colocada, coloque o pinhao a uma distancia de 1-2 mm, a fim de evitar que o peso da porta faca forca
sobre o motor. Para isso, ajuste a altura do REV com os graos (Fig. 5) e, em seguida, aperte as porcas de forma soélida.

Alternativamente, proceda da seguinte forma:

* Desbloquear o motor e abrir totalmente a porta;

¢ Colocar a primeira sec¢ao da cremalheira na porta, certificando-se que o inicio da cremalheira corresponde a parte superior da
porta. Em seguida, colocar a cremalheira ao longo da porta de forma a manter uma distancia de 1-2 mm a partir do pinhao (Fig. 6);

e Cortar a parte excedente da cremalheira;

e Por fim, mover a porta manualmente varias vezes e verificar que o alinhamento e a distancia de 1-2 mm entre o pinhdo e a cre-
malheira sao respeitados em todo o comprimento;

¢ Aperte as porcas de fixagdo do REV, de uma forma robusta (Fig. 7) e cubra-as com as tampas de plastico.

4.3 Como desbloquear o operador

Depois de abrir a fechadura da pega (protegido por uma tampa de plastico), a alavanca deve ser girada na direccdo mostrada na
Fig. 8, neste ponto o motor esta desbloqueado e a porta, na auséncia de outros obstaculos fica livre. Para desbloquear, gire a alavanca
até que ela pare e feche a fechadura (lembre-se de proteger a fechadura com a tampa propriamente dita), mantém o REV na condicao
de trabalho.

4.4 Fim de curso

Ajuste do fim de curso mecanicos

Alguns modelos REV fornecem um fim-de-curso, cuja intervencao deve ser ajustada para cada instalacao. A DEA System fornece duas
cames de fim-de-curso (Fig. 9) que sao instaladas na cremalheira da porta e, subsequentemente, reguladas de modo a assegurar a
funcionalidade e as distancias de seguranca para a abertura e o fecho da porta.

Tenha em mente que quando o fim-de-curso é activado, a porta ainda se ird mover mais 2-3 cm, portanto, sugere-se que fixe as cames
a uma distancia suficiente dos batentes mecanicos.

Ajuste do fim de curso magnético

Fixe os suportes de montagem para os imanes como mostrado na Fig. 11, assegurando-se que monta o iman AZUL no fim de curso de
fecho, o iman VERDE no fim de curso de abertura (Fig. 12). Ligue o cabo do sensor magnético que é de cor CASTANHA na entrada FCC1
(interruptor de fim de curso de fecho 1) e o PRETO na entrada FCA1 (interruptor de fim de curso de abertura 1) (Fig. 13);

ATEN(,‘i\O Consulte o manual de instrucoes da central de comando para identificar as entradas de fim-de-curso.

ATEN(,‘IT\O A instalacao incorrecta dos imanes pode causar perigo para as pessoas ou bens, observe as condicoes previstas nestas
instrucoes.

Monte o sensor magnético, como mostrado na Fig. 10. O sensor tem que sair a partir da parte traseira do corpo no minimo 30 mm, deste

modo ira evitar qualquer interferéncia.

Ajustar os suportes dos imanes de modo a manter a distancia do sensor entre 10 e 20 mm;
ATENCAO A posicao dos magnetos de abertura e de fecho é referente a uma instalagéo padrédo (motor colocado do lado esquerdo da
porta). No caso de utilizar o parametro PO63 (apenas centrais de comando NET) para uma instalacao invertida (motor no lado direito),
a posicao dos magnetos nao pode ser alterada.
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4.5 Modelos reversiveis

Os modelos reversiveis permitem que o portdo se movimente manualmente, sem ter que usar uma chave de desbloqueio em caso
de falha de corrente. As versdes reversiveis estao equipadas com um electrofreio que tornam o motor irreversivel em situacao de fun-
cionamento normal.

Consulte a folha em anexo para o procedimento correcto de limpeza/manutencao do electrofreio. A DEA System recorda que estas
operacoes devem ser realizadas por pessoal qualificado

5 LIGACOES ELECTRICAS

Execute as conexoes do motor seguindo os diagramas de fiacao.

ATENCAO Para uma adequada seguranca elétrica manter claramente separados (minimo 4 mm no ar ou 1 mm através o isolamento
suplementar) os cabos a baixissima tensao de seguranga (comandos, fechadura elétrica, antena, alimentacao auxiliares) dos cabos de
alimentacao 230V ~ procurando coloca-los dentro das calhas em plastico e a sua fixacdo com bracadeiras adequadas nas proximidades
dos terminais.

ATENCAO Para a ligacdo a rede, utilize cabo multipolar com um minimo secgdo 3x1,5 mm2 e em conformidade com os regulamentos
atuais. Para ligar os motores, use uma secgao transversal minima de 1,5 mm2 por cabo e em conformidade com as normas vigentes.
Como um exemplo, se o cabo estiver fora do lado (exterior), deve ser pelo menos igual a HO5RN-F, enquanto que, se (em um canal adu-
tor), deve ser pelo menos igual a HO5VV-F.

ATENCAO Todos os cabos devem estar descarnados e desembainhados nas imediacdes dos bornes. Manter os cabos ligeiramente mais
longos de forma a eliminar posteriormente a eventual parte em excesso.

ATEN(;IT\O Manter o condutor de terra com um comprimento superior relativamente aos condutores activos, isto para no caso do cabo
sair do seu ponto de fixagao, os condutores activos serem os primeiros a esticar.

ATENCAO Para ligar o encoder a central de comando, use apenas um cabo dedicado 3x0,75mm?2

ATENQAO Para motores reversiveis com electro freio e sem central de comando NET230N incorporada, ajustar o parametro P062=3
(saida de electro freio para motores reversiveis).

Para acabar as regulagoes é necessario seleccionar os parametros da central de comando. Fazer referimento ao manual de instrucoes
da central de comando utilizada.

E importante depois da instalacao, verificar que todas as regulacdes sejam correctas, e que os dispositivos de seguranca e de desbloque-
io funcionem correctamente.
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6 INICIO

A fase inicial € muito importante para garantir a maxima seguranca e a conformidade com os regulamentos, incluindo todos os requi-
sitos da norma EN 12445, que estabelece os métodos de ensaio para testar os automatismos para portoes.

A DEA System lembra que toda a instalagao, manutengao, limpeza ou operagdes de reparagao em qualquer parte do sistema deve ser
realizada exclusivamente por pessoal qualificado que deve assumir a responsabilidade por todos os testes exigidos pelo risco presentes;

6.1 Teste da instalacao

A realizagdo de testes é essencial a fim de verificar a correcta instalagao do sistema. A DEA System resume o teste adequado de
toda a automatizagao em 4 passos faceis:

e Certifique-se que cumpre rigorosamente como descrito no paragrafo 2 “RESUMO AVISOS”;

¢ Experimente a abertura e fecho do portao certificando-se de que o movimento das folhas € o esperado. Sugerimos que, a este respeito,
realize varios testes para avaliar a suavidade do funcionamento do portao e os eventuais defeitos de montagem ou de ajuste;

* Assegurar-se de que todos os dispositivos de seguranca ligados funcionem corretamente;

* Realize a medi¢ao das forcas de impacto em conformidade com a norma 12445 para encontrar a configuragao que assegure o
cumprimento dos limites estabelecidos pela norma EN12453.

AN ATENCAO O uso de pecas n&o indicadas pela DEA System e / ou a remontagem incorrecta pode criar riscos para pessoas, animais
e bens e também danificar o produto. Por este motivo, utilize somente as pegas indicadas pela DEA System e siga escrupulosamente
as instrucoes de montagem.

6.2 Desbloqueio e funcionamento manual

Em caso de avarias ou uma simples falta de energia, solte o motor (Fig. 8) e realize a operagao manualmente.
0 conhecimento funcionamento do dispositivo de desbloqueio é muito importante porque, em momentos de emergéncia, a falta de
oportunidade de actuar neste dispositivo pode causar perigo

ATENCAO A eficicia e a seguranca da operacao manual do automatismo é garantida pela DEA somente se a instalacdo for feita
correctamente e com acessorios originais.

7 MANUTENCAO

Uma boa manutencao preventiva e uma inspecgao regular ga- TIPO DE INTERVENGAO
rante uma longa vida Util. Na tabela em baixo vai encontrar uma
lista de operacoes de inspeccao/manutencao que devem ser pro-
gramadas e executadas periodicamente. verificacdo do aperto dos parafusos 6 meses

Consulte a tabela “Resolucao de problemas” sempre que se ve-

PERIODICID.

limpeza das superficies 6 meses

verificagao do funcionamento do

rifiquem anomalias, a fim de encontrar a solugao para o problema e desblogueio 6 meses
entre em contacto directamente com a DEA System sempre que a ; o electrofre 6
solucdo necessario ndo esteja na tabela. 'mpeza do electroirelo meses
RESOLUCAO DE PROBLEMAS
Descricao Possiveis solucoes

A alimentacao eléctrica ao equipamento ndo esta certa; verifique as ligagcoes, os fusiveis
e o estado do cabo de alimentagao e providencia a substituicao/reparagao, do que for
necessario. Se o portdo ndo se fecha controlar também o correto funcionamento das fo-
tocélulas.

Ativando o comando de abertura ou fechamento o portao
nao se move e o motor eléctrico do operador ndo entra em
funcionamento.

Verifigue se o desblogueio do motor esta fechado (veja Fig. 8).

Ativando o comando de abertura o motor entra em | Controlar o aparelho eléctronico de regulagéo da forca e a friccdo mecanica.
funcionamento mais o portao nao se move.

Controlar que o motor ndo empurre ao contrario, isso poderia ser causado por colegamento
eléctrico de fim de curso invertido.

Controlar as rodas do portao e a guia na qual escorrem; nao devem ter impedimentos.

Deve sempre ter jogo entre a cremalheira e a empena; controlar a instalacao da cremalhei-
ra.

A haste nao para perfeitamente na posicao horizontal ou — — — N —
na vertical ou empurra os suportes. Pode ser que a poténcia do motorredutor seja insuficiente em relagao as caracteristicas da

folha do portao, verifique a escolha do modelo.

0 engate no portao do operador dobra-se se nao estiver preso de maneira adequada, repa-

re-o0 e/ou reforce-o.
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8 ELIMINACAO DO PRODUTO

A REV é constituida por materiais de diversos tipos, alguns dos quais podem ser reciclados (cabos eléctricos, plasticos, aluminio, etc.),
enquanto outros devem ser eliminados (placas e componentes electrdnicos).
Proceder do seguinte modo:

Desligar a alimentacao;

Desligue e desmonte todos os acessérios ligados. Siga as instrugdes no sentido inverso ao descrito na seccao “Instalagao”;
Remova os componentes electronicos;

. Classifique e elimine os materiais exactamente conforme os regulamentos do Pais de venda.

PONE

E: ATENCAO Em conformidade com a Directiva 2012/19/EU relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e electronicos (WEEE),
. estes produtos nao devem ser eliminados como residuos sélidos urbanos. Por favor, elimine este produto, levando-o ao seu ponto
de recolha para reciclagem municipal.

PT|
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Naped elektromechaniczny
R E V do bram przesuwnych
Instrukcja montazu i uzytkowania

Spis Tresci

1 Sf;gzeezieili:g{;mce potencjalnyeh PLA |6 |Oddanie do eksploatacj PL8
2 Opis produktu PL-3 6.1 | Testowanie instalacji PL-8
3 Dane Techniczne PL-3 6.2 | Odblokowanie i sterowanie reczne PL-8
4 Instalacja i Montaz PL-4 7 Konserwacja PL-8
5 Podtaczenia elektryczne PL-5 8 Utylizacja Produktu PL-9

1 OSTRZEZENIA DOTYCZACE POTENCJALNYCH NIEBEZPIECZENSTW

UWAGA! WAZNE INSTRUKCJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA. NALEZY UWAZNIE PRZECZYTAC | SLEDZIC
WSZYSTKIE OSTRZEZENIA | INSTRUKCJE, KTORE TOWARZYSZA PRODUKTOWI, GDYZ BLEDNA INSTALACJA MOZE
SPOWODOWAC OBRAZENIA 0SOB | USZKODZENIA RZECZY. OSTRZEZENIA | INSTRUKCJE DOSTARCZAJA WAZNYCH
WSKAZOWEK DOTYCZACYCH BEZPIECZENSTWA, INSTALACJI, OBSLUGI | KONSERWACJI. INSTRUKCJE NALEZY
ZACHOWAC W CELU DOLACZENIA DO DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ | DO PRZYSZLYCH KONSULTACII.

A UWAGA Urzadzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieku ponizej 8 lat, przez osoby
0 ograniczonych zdolnosSciach fizycznych lub psychicznych lub przez osoby pozbawione
doSwiadczenia, pod warunkiem, ze sg one nadzorowane lub ze zostaty odpowiednio
przeszkolone w zakresie bezpiecznego uzytkowania urzgdzenia i zagrozen z nim
zwigzanych.

A UWAGA Nie nalezy zezwoli¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem, przyciskami lub pilo-
tem instalacji.

A UWAGA Uzycie produktu w nieprawidtowych warunkach, nieprzewidzianych przez pro-
ducenta moze spowodowac niebezpieczne sytuacje; przestrzega¢ warunkdéw opisanych
W niniejszej instrukcji.

A UWAGA DEA System przypomina, ze wyboér, wykorzystanie i montaz wszystkich
urzadzen i akcesoriow, stanowigcych petny system automatyzacji powinien odbywacé
sie w zgodnosci z Dyrektywami Europejskimi: 2006/42/CE (Dyrektywa o Maszynach),
2014/53/UE (Dyrektywa RED). We wszystkich krajach nie bedgcych cztonkami Unii
Europejskiej, obok obowiazujgcych norm krajowych, zaleca sie takze respektowanie
przepisOw zawartych w wymienionych dyrektywach; ich przestrzeganie gwarantuje
zadowalajacy poziom bezpieczenstwa.

A UWAGA W zadnym razie nie nalezy uzywac urzadzenia w obecnosci atmosfery wybu-
chowej lub w agresywnym Srodowisku, ktore mogtoby uszkodzi¢ czesci produktu. Nalezy
sprawdzi¢ czy temperatury w miejscu instalacji sg odpowiednie i zgodne z temperatura-
mi podanymi na tabliczce znamionowej produktu.

A UWAGA Kiedy pracuje sie z aktywnym przyciskiem “obecnosci cztowieka”, nalezy
upewnic sie, ze w strefie ruchu urzgdzen automatycznych nie znajdujg sie zadne osoby.

PL-1
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A UWAGA Nalezy sprawdzi¢ czy w gorze sieci zasilania instalacji znajduje sie wytgcznik
lub przetacznik magnetyczno-termiczny jednobiegunowy, ktory pozwala na catkowite
odfaczenie w warunkach przetezenia kategorii lll.
A UWAGA W celu zagwarantowania bezpieczenstwa elektrycznego nalezy odseparowac
(minimum 4 mm w powietrzu lub 1 mm poprzez izolacje) przewod zasilajagcy na 230 V
od tych o bardzo niskim napieciu bezpieczenstwa (zasilanie sitownikow, elektrozamek,
antena, zasilanie dodatkowe), przymocowujac je ewentualnie za pomocg posiadanych
obreczy lub skrzynki zaciskowej.
A UWAGA Jesli kabel zasilajgcy jest uszkodzony, musi zosta¢ wymieniony przez produ-
centa lub przez jego serwis techniczny lub przez wykwalifikowana osobe, ktora dokona
wymiany w catkowicie bezpiecznych warunkach.
A UWAGA Ktorekolwiek z dzialan zwigzanych z montazem, konserwacjg, czyszczeniem
lub naprawg calego systemu zamykania winny by¢ wykonywane wytgcznie przez osoby
wykwalifikowane; wszelkie wskazane czynnosci nalezy wykonywac przy odtgczonym zasi-
laniu elektrycznym oraz nalezy przestrzegac¢ skrupulatnie wszystkich norm dotyczacych
urzadzen elektrycznych, obowiazujacych w kraju, w ktérym dokonuje sie automatyzacji
bramy. Czyszczenie i konserwacja wykonywana przez uzytkownika, nie moze by¢ wyko-
nywana przez dzieci niebedace pod nadzorem.
A UWAGA Wykorzystywanie czeSci zamiennych innych niz te wskazane przez DEA Sy-
stem i/lub montaz niepoprawny, moga prowokowac sytuacje niebezpieczne dla ludzi,
zwierzat i przedmiotéow materialnych, a takze wptywa¢ na wadliwe funkcjonowanie
urzadzenia; zaleca sie stosowanie czesci zamiennych oryginalnych, wskazanych przez
DEA System i przestrzeganie instrukcji montazu.
A UWAGA Zmiana regulacji sity zamkniecia, moze spowodowac niebezpieczne sytuacje.
Dlatego tez zwiekszenie sity zamkniecia musi zosta¢ wykonane wytgcznie przez wykwa-
lifikowany personel. Po wykonaniu regulacji, nalezy sprawdzi¢, pryz uzyciu narzedzia po-
miarowego sit uderzenia, czy przestrzegane sg granice normatywne. CzutoS¢ wykrywa-
nia przeszkdéd musi by¢ stopniowo dopasowana do drzwi (zobacz instrukcje programo-
wania). Po kazdej recznej regulacji sity, nalezy sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzenia
zapobiegajgcego zgnieceniu. Reczna zmiana sity moze zosta¢ wykonana wytacznie pr-
zez wykwalifikowany personel, ktory wykona test pomiarow, zgodnie z normg EN 12445.
Zmiana regulacji sity musi zostac¢ zapisana w dokumentach maszyny.
A UWAGA ZgodnoS¢ urzadzenia wewnetrznego wykrywajgcego przeszkody z wymo-
gami normy EN12453 jest zagwarantowana tylko i wytgcznie w przypadku silnikow
wyposazonych w encoder.
A UWAGA Ewentualne zewnetrzne urzadzenia bezpieczenstwa, zainstalowane w celu
respektowania limitow sily uderzeniowej, muszag by¢ zgodne z norma EN 12978.
UWAGA Zgodnie z Dyrektywami UE 2012/19/EU dotyczgcymi utylizacji odpadow urzadzen
== elektrycznych i elektronicznych (WEEE), ten produkt elektryczny nie moze by¢ traktowany
jako odpad miejski mieszany. Prosi sie o utylizacje produktu, zanoszgc go do lokalnych
punktow odbioru odpadow miejskich w celu ich odpowiedniego zagospodarowania.
WsZzYSTKO TO, CO NIE ZOSTALO PRZEWIDZIANE W NIENINIEJSZEJ INSTRUKCJI, NIE JEST DOZWOLONE. PRAWIDLOWE FUNKC-
JONOWANIE JEST ZAGWARANTOWANE WYLACZNIE, JESLI PRZESTRZEGANE SA PODANE DANE. FIRMA NIE ODPOWIADA ZA
USZKODZENIA SPOWODOWANE NIEPRZESTRZEGANIEM WSKAZAN ZAWARTYCH W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI. POZOSTAWIAJAC
NIEZMIENIONE GLOWNE CHARAKTERYSTYKI PRODUKTU, DEA SYSTEM ZASTRZEGA SOBIE PRAWO DO WPROWADZENIA

W KAZDYM MOMENCIE ZMIAN, KTORE UZNA ZA STOSOWNE W CELU ULEPSZENIA TECHNICZNEGO, KONSTRUKCYJNEGO |
HANDLOWEGO PRODUKTU, BEZ KONIECZNOSCI AKTUALIZACJI NINIEJSZEJ INSTRUKCJI.
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2 OPIS PRODUKTU

Dostepne modele i zawartosc opakowania

Okreslenia REV uzywa sie w odniesieniu do grupy motoreduktoréw elektromechanicznych stuzacych do automatyzacji bram przesuwnych, o
réznorodnych parametrach. Przy podziale na poszczegdlne modele za kryterium przyjmie sie rodzaj zasilania tak centrali jak i silnika, noSnosé,
mozliwo$¢é mechanicznej regulacji sity, posiadajacy wbudowane wytaczniki krancowe. Wszystkie modele, sg przystosowane do zastosowania zaa-
wansowanych central sterujacych (z serii NET), wyposazonych w czujnik antyzmiazdzeniowy, wbudowany odbiornik radiowy 433 Mhz, regulacje
predkosci oraz spowolnienia przy otwieraniu i zamykaniu.

Modele serii REV przeznaczone sg przede wszystkim do bram przesuwnych rezydencjalnych/osiedlowych do Srednio intensywnej oraz inten-
sywnej eksploatacji, w zaleznosci jaki cykl pracy jest przewidziany dla danego napedu.

Akcesoria przydatne przy kompletowaniu produktu sa zawarte w tabeli "AKCESORIA PRODUKTU” (str. I-7).

REV sktada sie z motoreduktora mechanicznego ktéry wprowadza w ruch koto zebate. Koto to wraz z zainstalowana na bramie listwg zebata,
przeksztatca ruch okrezny kota zebatego w ruch prostoliniowy bramy po prowadnicy.

Nalezy sprawdzi¢ “Zawarto$¢ opakowania” (rys. 1) przez konfrontacje z wiasnym produktem, moze sie to okazaé przydatne w trakcie montazu.

Trasporto

REV jest zawsze dostarczany w kartonowych pudetkach, co winno gwarantowaé wtasciwg ochrone produktu. Zaleca sie jednak
uwazne zapoznanie sie ze wszystkimi wskazéwkami umieszczonymi na pudetku, ktére dotycza sposobu magazynowania i obchodzenia

sie z sitownikiem.

3 DANE TECHNICZNE

Uwaga: Wskazane wartoSci sa obliczone przy maksymalnej mocy do-
starczonej przez poszczegblne transformatory. Bezwzglednie, maksy-
malny prad z kazdego kanatu nie przekracza 10A w przypadku pracy z
pojedynczym silnikiem i 7A, w przypadku zastosowania silnikéw z 2.

SILOWNIKA
REV220 - REV220/M - REV220/RF - REV220/RFM - REV24/F - REV24/M -
REV220/1B REV220/RF/IB REV24/1B
Zasilanie sitownika (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) 24V =—
Moc pobierana (W) 500 250
Popychanie site (N) 900 1200 450
Cykl pracy up to 1000 Kg 27 cykli/godzina 36 cykli/godzina
(brama L=8m) up to 1400 Kg 22 cykli/godzina 31 cykli/godzina
Maksymalna ilos¢ ma- | ypto 1000 Kg 270 300 300
newréow w ciagu 24
godzin (brama L=8m) up to 1400 Kg 220 250 250
Wbudowany kondensator (uF) 14 12,5 -
Zakres temperatur pracy (°C) -20+50 °C
Termoochrona silnika (°C) 150 °C -
Predko$¢ (m/min) 10 12
Waga produktu w opakowaniu (kg) 18
Emisja ciSnienia akustycznego (dBA) <70
Stopien ochrony IPX4
CENTRALA STERUJACA
NET24N NET230N
Napiecie zasilajace (V) 230-240V ~ (50/60 Hz) Napiecie zasilajace (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Moc znamionowa transformatora (VA) 250 VA (230/22V) Bezpiecznik F2 (A) 5A
Bezpiecznik F1 (transformator) 2A Bezpiecznik F1 (A) 160mA
Baterie 2x 12V 1,3A Wyjscia silnikow 230V 2x 500W (lub 1x 600W)
Bezpiecznik F2 (A) (wejscie baterii) 15A Wyjscie dla akcesoriéw dodatkowych | 24V ~ (24V_AUX + 24V_
Wyjscia silnikow 24V (A) 1x 10A Wyjscie dla urzadzen bezpieczenstwa | 24V —— | ST =max 200mA)

Wyjscie “Warning”

230V ~ max 150W

Wyjscie elektrozamka

max 1 art. 110 lub wyjScie
24V —— max 5W mozliwoscig
konfiguracji

Wyjscie “Warning”

24V —max 15 W

Wyjscie elektrozamka

24V —— max 5W lub max

Wyjscie lampy ostrzegawczej 24V

Wylscle dia akeesoriow dodatkowych (24V_§SXV+jV_ST = Wyjscie lampy ostrzegawczej 230V 230V ~ max 40W
Wyjscie dla urzadzen bezpieczenstwa max 200mA) 24V —— max 100mA (do

flashowania LED) art. AURA
N lub Swiatta ostrzegawczego
otwarcia bramy/Swiatta

Typ kodowania nadajnikow

HCS fix-code - HCS rolling
code - Dip-switch - DART

Typ kodowania nadajnikow

1 art. 110 grzecznosciowego
Wyjscie lampy ostrzegawczej 24 V — max 15W Zakres temperatur pracy (°C) -20+50 °C
Zakres temperatur pracy (°C) -20+50 °C Czestotliwosé odbiornika radiowego 433,92 MHz
Czestotliwosé odbiornika radiowego 433,92 MHz HCS fix-code - HCS rolling code

- Dip-switch - DART

Pojemnos¢ pamieci odbiornika

100

Pojemnos¢ pamieci odbiornika

100

@
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4 INSTALACJA | MONTAZ

4.1 W celu prawidtowego montazu produktu wazne jest aby:

* Sprawdzi¢ czy powierzchnia jest zgodna z obowigzujacymi normami a nastepnie przygotowaé we wtasciwy sposéb projekt catego
zestawu majgcego postuzyé do automatyzacji bramy;

e Sprawdzi¢ czy na catosci toru ruchu bramy, tak na zamykaniu jak i na otwieraniu, nie ma miejsc powodujgcych zwiekszone tarcie;

e Sprawic czy istnieje niebezpieczenstwo wykolejenia sie bramy oraz czy wystepuje ryzyko wypadniecia bramy z listwy;

e Sprawdzi¢ czy brama zachowuje rownowage, pozostawiona w bezruchu nie powinna poruszaé sie w zadnym kierunku;

e Sprawdzi¢ czy obszar zamontowania motoreduktora pozwoli na odblokowanie go oraz na tatwy i dogodny reczny manewr;

e Sprawdzi¢ czy miejsca mocowan réznych urzadzen znajdujg sie w obszarze nie narazonym na uderzenia, oraz czy ich powierzchnia
jest wystarczajgco solidna;

¢ unika¢ kontaktu automatyki z woda lub innymi substancjami ptynnymi.

4.2 Po zdefiniowaniu i wybraniu odpowiednich parametrow, przystapi¢ do montazu:

Jesli zostato juz przygotowane miejsce na postawienie motoreduktora, nalezy go przymocowac bezposrednio na powierzchni, przy
wykorzystaniu np. kotkdw rozporowych lub mechanicznych.

W przeciwnym przypadku nalezy:

¢ Wykonaé odpowiedni do danego terenu wykop, patrz wymiary rys. nr 3;

¢ Pozostawi¢ odpowiednig iloS¢ miejsca na przeprowadzenie przewodow elektrycznych;

Listwy przygotowane do przepuszczenia kabli elektrycznych, powinien by¢ na tyle dtugie, zeby wystawaly z wnetrza obudowy sil-
nika (rys. 14) i musza koniecznie dzieli¢ przewody zasilania centrali sterujgcej silnika (A) od przewodéw encodera oraz roznych
podtaczonych akcesoriow (B). W ten sposob zapewni sie wtasciwa izolacje przewodow.

e Ustawi¢ podstawe mocujgca;

e Wylaé cokét betonowy i przed jego zastygnieciem sprawdzi¢ czy podstawa mocujaca znajduje sie w odpowiedniej pozycji zgodnie
z wym. na rys.4 . Nalezy zwrécié¢ szczegbdlng uwage aby znajdowata sie réwnolegle do skrzydta bramy oraz idealnie w poziomie.
Odczekaé do catkowitego zastygniecia betonu.

¢ Poluzowaé nakretki na podstawie a nastepnie postawi¢ motoreduktor na podstawie mocujace;j.

Jesli listwa zebata jest juz zamocowana, natozy¢ koto zebate motoreduktora REV w odlegtos¢ 1-2 mm, aby ciezar bramy nie obcigzat
motoreduktora. Wyregulowaé wysokos¢ REV dziatajac na zebach kota (rys. 5) a nastepnie energicznie przykreci¢ nakretki blokujace.

Alternatywnie mozna postapi¢ w nastepujacy sposob:

¢ odblokowaé motoreduktor i otworzy¢ catkowicie skrzydto;

» oprzeé pierwszy odcinek listwy na skrzydle, zwracajgc uwage aby poczatek listwy odpowiadat poczatkowi skrzydta. Nastepnie nalezy
przymocowac listwe do skrzydta zachowujac luz ok. 1-2 mm od kota zebatego (rys. 6);

e Usunag¢ nadmiar listwy;

* Na zakonczenie poruszaé wielokrotnie REV w celu sprawdzenia czy porusza sie liniowo i czy odlegtos¢ 1-2 mm miedzy listwg a
zebatka zostaje zachowana catej dtugosci;

e Przykreci¢ energicznie nakretki blokujgce REV (rys. 7) i natozy¢ plastikowe ostonki.

4.3 Odblokowanie motoreduktora

Po otwarciu zamka kluczykiem (chronionego pokrywa plastikowa) nalezy pociggnaé dzwignie tak jak na rys. 8; w tym momencie mo-
toreduktor jest odblokowany i jezeli nie ma zadnych przeszkéd na torze przesuwu, brama moze poruszaé sie swobodnie. Aby ponownie
zasprzegli¢ naped nalezy przekreci¢ dZwignie do pozycji wyjSciowej i zamknaé kluczykiem zamek (nalezy pamietaé¢ o ochronie zamka
ostonka), przywr6é REV do warunkéw normalnej pracy.

4.4 Wytacznikow krancowych

Regulacja mechanicznych wytacznikow krancowych

Niektére modele REV sg wyposazone w wytgcznik krancowy ktérego dziatanie powinno byé regulowane oddzielnie przy kazdym montazu.
DEA System dostarcza dwie blachy wytacznika kraficowego (rys. 9), ktére powinny zostaé zamocowane na listwie zebatej i odpowiednio
wyregulowane w taki spos6b, aby zapewnity wylgczenie wylgcznika krancowego przy zamykaniu i otwieraniu bramy z zachowaniem
bezpiecznej odlegtosci od jej potozen kraficowych.

Nalezy wziaé pod uwage, ze w przypadku dziatania wytacznikdéw kraficowych, skrzydto bedzie sie poruszato przez nastepne 2-3 cm, nalezy
wiec umiescic¢ blachy wytgcznika krancowego w wystarczajgcej odlegtosci.

Regulacja magnetycznego wytacznikow krancowych

Zamontowac¢ wsporniki mocujace magnesy, zgodnie z rys. 11. pamietajac ze magnes o kolorze NIEBIESKIM, odpowiada wytgcznikowi
krancowemu zamykania, natomiast magnes w kolorze ZIELONYM odpowiada wylacznikom krancowym otwierania (rys. 12). Potgczyé
przewéd czujnika magnetycznego koloru BRAZOWEGO z wejSciem FCC 1 oraz ten koloru CZARNEGO do wejscia FCA 1 (rys. 13);

UWAGA w celu prawidtowego rozpoznania wejS¢ wytgcznikdw krafncowych, nalezy zapoznaé sie z instrukcja centrali sterujgcej ktorg
sie instaluje.
UWAGA Nieprawidtowy montaz magneséw moze spowodowac sytuacje zagrazajgce bezpieczenstwu osobom oraz rzeczom. Nalezy
spetni¢ warunki przewidziane przez niniejszg instrukcje.
Zamontowaé czujnik magnetyczny zgodnie z rys. 10. Czujnik musi wystawaé z uchwytu za wsparcie co najmniej 30mm, w ten spos6b
wyeliminuje sie ewentualne zaktocenia.
Nalezy wyregulowaé wsporniki magneséw, w taki sposéb aby utrzymacé odlegtosé od czujnika pomiedzy 10-20mm;
UWAGA Pozycje otwarcia i zamkniecia magnesu, odnosza sie do standardowej instalacji (przy silniku znajdujgcym sie z lewej strony
bramy). W przypadku zastosowania parametru PO63 (tylko centrale sterujace serii NET), przy odwréconej instalacji silnika (silnik z

prawej), potozenie magnesow nie musi by¢ zmieniane.
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4.5 Modele odwracalne

Modele odwracalne umozliwiaja, w przypadku braku zasilania, poruszanie reczne bramy bez potrzeby odblokowywanie motoredukto-
ra. Wszystkie wersje odwracalne sg wyposazone w hamulec postojowy podczas otwierania/zamykania ktory sprawia, ze w normalnym
dziataniu jest nieodwracalny.

W celu prawidtowego czyszczenia / konserwacji elektro-hamulca nalezy zaznajomié sie z dotaczong procedura. DEA System przypo-
mina, ze opisane czynnosci powinny byé przeprowadzone przez wykwalifikowany personel

5 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

Przeprowadz potaczenia silnika zgodnie ze schematami potaczen.

UWAGA Dla odpowiedniego bezpieczenstwa elektrycznego nalezy trzymaé dobrze oddzielone (minimum 4 mm w powietrzu lub 1 mm
poprzez dodatkowa izolacje) kable niskiego napiecia (sterowanie, zamek elektryczny, antena, zasilanie urzgdzen pomocniczych) od
kabli zasilajgcych 230V ~ umieszczajac je we wnetrzu kanalikéw plastykowych i mocujgc przy pomocy odpowiednich opasek w poblizu
listw zaciskowych.

UWAGA W przypadku podfaczenia do sieci, nalezy uzy¢ kabla wielobiegunowy o minimalnym przekroju 3x1,5 mm2 i zgodne z
obowigzujacymi przepisami. Do podfgczenia silnikéw, nalezy zastosowaé minimalny przekréj 1,5 mm?2 kabel i zgodne z obowigzujgcymi
przepisami. Przyktadowo, gdy kabel znajduje sie poza boczny (na zewnatrz), musi by¢ co najmniej rowna HO5RN-F, przy czym, jezeli (po
biezni), musi by¢ co najmniej rowna HO5VV-F.

UWAGA Przewody znajdujace sie w poblizu zaciskow muszg byé odstoniete, bez powtoki izolujacej. Pozostawié¢ przewody troche dtuzsze,
aby nastepnie mozna byto usung¢ ich wystajgca czeseé.

UWAGA W przypadku sitownikéw, przewdd uziemiajgcy powinien byé dtuzszy od przewodéw aktywnych. W przypadku wypadniecia pr-
zewodu z gniazda w ktérym byt zamocowany, przewody aktywne napreza sie jako pierwsze.

UWAGA W celu podigczenia enkodrea do centrali sterujacej, uzywacé tylko i wytgcznie przewodu o wym. 3x0,75mm?2.

UWAGA Dla modeli odwracalnych z elektrohamulcem oraz bez wbudowanej centrali sterujacej NET230N, nalezy pamieta¢ o ustawieniu
parametru P062=3 (wyjsScie elektrohamulca postojowego dla silnikow odwracalnych).

Aby zakonczy¢ regulacje, nalezy ustawi¢ w centrali sterujgcej pozostate parametry, ktére oferuje centrala. W ten spos6b otrzyma sie
petny zestaw systemu automatyzacji, z wszystkimi urzadzeniami bezpieczenstwa, spetniajagcy wymogi norm odnoszacych sie do auto-
matyzacji bram i drzwi. Przy programowaniu centrali sterujacej nalezy wykorzystaé zataczona instrukcje uzytkowania.

Po zakonczonym montazu, nalezy sprawdzi¢ czy wszelkie regulacje zostaty przeprowadzone poprawnie oraz czy urzadzenia
bezpieczenstwa i odblokowania dziataja poprawnie.
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6 ODDANIE DO EKSPLOATACIJI

Etap oddania do eksploatacji jest bardzo wazny w zagwarantowaniu bezpieczenstwa urzadzenia oraz zastosowaniu sie do przepisow i
regulacji prawnych, w szczegdlnosci wszystkich wymogdw normy EN12445, ktéra okresla metody testowania ktére majg na celu sprawdze-
nie automatyki do bram.

DEA System zwraca uwage na fakt, ze ktérekolwiek z dziatan zwigzanych z montazem, konserwacja, czyszczeniem lub naprawg catego
systemu zamykania winny by¢ wykonywane wytacznie przez osoby wykwalifikowane, ktére biorg na siebie cata odpowiedzialnosé za ryzyko
mogace zaistnie¢ przy przeprowadzaniu prob;

6.1 Testowanie instalacji

Testowanie jest operacja niezbedna do sprawdzenia dziatania systemu. DEA System zbiorczo pokazuje poprawno$¢ testowania w 4
prostych krokach:

» Upewnij sie, Ze wszystko jest zgodne z zaleceniami paragrafu 2 “OSTRZEZENIA DOTYCZACE POTENCJALNYCH NIEBEZPIECZENSTW”;

* Przeprowadz proby otwarcia i zamkniecia bramy, aby upewnic sie, ze ruch skrzydet jest prawidtowy. Zaleca sie aby wykona¢ wiele prob
w celu sprawdzenia czy brama fatwo sie porusza i w celu wykrycia ewentualnych wad montazu i regulaciji;

* Upewnij sie czy wszystkie podtgczone urzgdzenia bezpieczenstwa pracujg poprawnie;

* Przeprowadzi¢ pomiar sity zgodnie ze standardami normy EN12445 aby znalez¢ optymalne ustawienie, zgodne se standardami nor-
my EN12453.

UWAGA Wykorzystywanie czesci zamiennych innych niz te wskazane przez DEA System i/lub montaz niepoprawny, mogg prowokowaé
sytuacje niebezpieczne dla ludzi, zwierzat i przedmiotéw materialnych, a takze wptywaé na wadliwe funkcjonowanie urzadzenia; zaleca
sie stosowanie czeSci zamiennych oryginalnych, wskazanych przez DEA System i przestrzeganie instrukcji montazu.

6.2 Odblokowanie i sterowanie reczne

W przypadku anomalii instalacji lub po prostu braku pradu, odblokowa¢ sitownik (Rys. 8) i recznie otworzy¢/zamkna¢ skrzydto.
Znajomos¢ dziatania mechanizmu odblokowania jest wazna dla wszystkich uzytkownikéw, gdyz zwtaszcza w nagtych przypadkach
niemozliwo$¢ natychmiastowego odblokowania urzgdzenia moze stworzy¢ sytuacje zagrazajgce zyciu lub bezpieczenstwu.

UWAGA Skuteczno$¢ i bezpieczenstwo manewru recznego automatyki jest zagwarantowana przez DEA System tylko i wylacznie jesli
urzadzenie zostato poprawnie zamontowane oraz przy zastosowaniu oryginalnych akcesoriow.

7 KONSERWACJA

Nalezy pamietaé, ze wtaSciwa konserwacja zapobiegawcza i re-
gularna kontrola sitownikéw, gwarantuja jego dtuga zywotnosc. W TYP DZIALANIA OKRESOWOSG
tabeli obok wymienione sa czynnosci dotyczgce przegladow/kon-
serwacji. Nalezy je zaplanowaé i okresowo zrealizowac.

W przypadku awarii nalezy zapoznaé sie z tabelg “Przewodnik sprawdzenie dokrecenia Srub 6 miesiecy
typowych usterek”, w ktorej sg przedstawione mozliwe przyczyny
awarii i mozliwosci ich usuniecia. W przypadku, gdy zaprezentowa-
ne wskazowki sg nie wystarczajgce do rozwigzania zaistniatych pro- czyszczenie elektro-hamulca 6 miesigcy
bleméw, nalezy skontaktowac sie z DEA System.

czyszczenie powierzchni zewnetrznych 6 miesiecy

kontrola dziatania odblokowania 6 miesiecy

PRZEWODNIK TYPOWYCH USZKODZEN

Opis Mozliwe rozwigzania

Motoreduktor nie jest prawidtowo zasilany energia, skontrolowac potaczenia; bezpieczniki i
przewody zasilajace i ewentualnie dokonac wymiany lub naprawy. Jezeli brama sie nie zamy-
ka sprawdzic fotokomorke.

Aktywujgc komende otwarcia lub zamknie brama sie nie
porusza i silnik nie dziata.

Sprawdzi¢ czy naped jest zasprzeglony (zob. rys. 8).

Aktywujac komende otwarcia silnik dziata, ale brama sie | Skontrolowa¢ ustawienie sity ciggu i sprzegto mechaniczne.
nie porusza.

Sprawdzi¢ czy silnik nie dziata w przeciwnym kierunku, taka sytuacja moze by¢ spowodowa-
na odwrotnym podtaczeniem przewod6éw wytacznika kraficowego.

Sprawdzi¢ wézki bramy i tor, po ktérym sie poruszajg, nie powinno tam byé zadnych pr-
zeszkod.

Musi zawsze wystepowaé pewien luz pomiedzy listwa zebatg a kotem zebatym motore-
Ramie zapory nie zatrzymuije sie doktadnie w pozycji pozio- | duktora, skontrolowac zamontowanie listwy.

mej lub pionowej lub naciska na podpore. Moc silnika jest niewystarczajaca dla danej bramy; sprawdzié poprawnos¢ wyboru modelu
motoreduktora.

Zazebienie kofa i listwy nie jest sztywne lub naped zamontowany w sposéb niewfasciwy;

wzmocnic listwe lub poprawi¢ zamontowanie napedu.




REV

8 UTYLIZACJA PRODUKTU

REV sktada sie z r6znych rodzajéw materiatdéw, niektére z nich mogg zostaé ponownie wykorzystane (przewody elektryczne, tworzywo
sztuczne, aluminium itp.), pozostate beda poddane procesowi utylizacji odpadéw (jak np. ptyta i komponenty elektroniczne).
Jak postepowac:
Odtgczyé automatyke od sieci elektrycznej;
Odfaczyé i rozmontowac wszystkie podtaczone akcesoria. Postepowaé w sposéb odwrotny do opisanego w paragrafie ,montaz”;
Odseparowaé komponenty elektroniczne;
. Posegregowac i przystgpi¢ do utylizacji materiatéw sktadowych stosujac sie skrupulatnie do obowigzujacych w danym kraju norm.

PR

X UWAGA Zgodnie z Dyrektywami UE 2012/19/EU dotyczacymi utylizacji odpadéw urzadzen elektrycznych i elektronicznych (WEEE),
. ten produkt elektryczny nie moze byé traktowany jako odpad miejski mieszany. Prosi sie o utylizacje produktu, zanoszac go do lokal-
nych punktéw odbioru odpadéw miejskich w celu ich odpowiedniego zagospodarowania.

@
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ANeKTpoMexaHUUYECKUM NPUBOA, ANA
OTKaTHbIX BOPOT
NHCTPYKUMA MO SKCMAYyaTaLUU U Mepbl

NPeAOCTOPOXHOCTH

Coaep)xaHue
1 CBOAHAA MHOOPMALMA O Mepax RU-1 6 BBOA B 3KCMNAyataumio RU-8
NPEAOCTOPOXHOCTH
2 OnucaHune nspenus RU-3 6.1 | McnbiTaHue 060pyAOBaHUS RU-8
3 TexHn4yeckne paHHble RU-3 6.2 Pa36AOKMPOBKA 1 ONEpaLMs B pyHOM RU-8
pexvme

4q Hactpovika u MoHTax RU-4 7 TexHuueckoe o6CAyXMBaAHUE RU-8
5 AAEKTPHUUECKME NOACOEAUHEHNSA RU-5 8 YTUAU3aLUMA U3AEAUSA RU-9

1 NMPEAYNPEXXAEHUA

BHUMAHMUE! BAXHbIE MHCTPYKUMMU MO TEXHUKE BE30MACHOCTU. O3HAKOMMTLCS M TLLATEABHO COBAIOAATb BCE
NPEAYNPEXXAEHUSI U UHCTPYKUMKW, KOTOPBIE COMPOBOXKAAIOT MPOAYKLMIO, MOCKOAbKY HEMPABUALHASI YCTAHOBKA
MOXXET NPUUYUHUTDL YLLEPE AULAM, XXMBOTHbIM MAM OBOPYAOBAHMIO. MPEAYNPEXXKAEHWUA U MHCTPYKUMU COAEP)KAT
BAXKHYIO MHOOPMALIMIO 1O TEXHUKE EE30MACHOCTH, YCTAHOBKE, SKCMAYATALMM U TEXOECAY)KMBAHUIO. PYKOBOACTBO
MHCTPYKLMN HEOBXOAUMO XPAHWUTb BMECTE C TEXHUYECKOW AOKYMEHTALMEN ANA AAABHEMLLIUX KOHCYALTALIUNA.

A BHUMAHUE Tpnbop MOXET MCMNOAb30BATbCsA AETbMW CTaplle 8 AeT, AOAbMU C
OrPaHUYEHHBIMU  OU3NYECKUMWU, YMCTBEHHbIMU WMAM CEHCOPHbIMU CMOCOOHOCTAMU UAU
AOBIMU AMLAMK 6e3 cneunanbHOro MAM HeOoBXOAMMOrO OMbiTa MPW YCAOBUU AOAKHOIO
npuUcMoTpa WAM NPEAOCTaBAEHUS YKas3aHHbIM AMLUAM HaAAeXxaleW MNOArOTOBKM MO
6e30nacHOMYy MCMOAb30BaHMIO nMpubopa M AOAKHOTO MOHMMAHMA CO CTOPOHbI MOCAEAHUX
NMPUCYLLIMX OMaCHOCTEN NPU UCNOAL30BAHUMN.

A BHUMAHMUE He no3BoAsiTb AETAM UrpaTb ¢ Npubopom, GUKCUPOBAHHBIMU KOMaHAaMM
yrpaBAEHUSA UAW C CUCTEMOM PAANO-YNPaBAEHUS.

A BHUMAHMUE lVcnoAb3oBaHWE NMPOAYKUMM B @HOMAAbHbIX YCAOBUSAX, HE NPEAYCMOTPEHHbIX
3aBOAOM-TIPOU3BOAUTEAEM, MOXET CO3AATb OMACHbIE CUTyaLMW; HEOOXOAMMO COBOAKOAATHL
YCAOBUS, UBNOXEHHbIE B HACTOALLEM AOKYMEHTE UHCTPYKLMUMN.

A BHUMAHUE DEA System HanomuHaet, 4yto Bbl6Op, pasmMelleHWe U YCTaHOBKa
BCEX COCTaBHbIX YCTPOMCTB M MaTepuanoB MNOAHOCTbIO COOPaHHOWM CUCTEMbI AOAXKHbI
OCYLLECTBAAATbCS B COOTBETCTBUM C EBponenckummn Aupektnsamm 2006/42/CE (AmpektuBa
no mauwuHoctpoeHuto), 2014/53/UE (RED AunpektnBa). AAsS BCeX CTpaH, HE BXOASALUMX B
EBponencknn Coto3, KPOME BbINOAHEHUS HAUMOHAAbHbIX AEWUCTBYIOLMX HOPM, B LEAAX
obecneyeHna HapAexallero ypoBHsi 6e30MacHOCTM PEKOMEHAYETCS Takxe COOAIAaTb
NpPeANMCaHuns, CoOAePXaLLMECS B BblLLEYNOMSHYTbIX AMPEKTUBAX.

A BHUMAHME Hu npun Kaknx 06CTOATEABCTBAX HE UCMOAB30BaTb MPUOOP BO B3PbIBOONACHOM
Cpeae MAM B MeECTax, KOTOpble MOMYT OKa3sblBaTb arpecCUMBHOE BO3AEWCTBME W BbI3BaTb
NMOBPEXAEHWUSI 4YacTer YCTaHOBKU. YOeaAuTbCcs, 4YTO Temnepatypa Ha MeCTe YCTaHOBKM
COOTBETCTBYIOT NapameTpam, yKkasaHHbIM Ha 3TUKETKE MPOAYKLMN.

A BHUMAHME [pu skcnayatauum ¢ KOMaHAOM “aBapuiiHas aBTOOAOKMPOBKA”, yOeAUTbCS B
OTCYTCTBUM AUL, B 30HE NEPEMELLEHUA aBTOMATUKMN.
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A BHUMAHUE YbeanTbCcH, UTO B BEPXHEM YACTU AMHWUKM MNOAQYM YCTAHOBKM MMEETCS
NepEKAOYATEAb AW BCENOAAPHbBIM TEPMOMATrHUTHbIM aBTOMATUUECKMIA BbIKAKOUATEAD, KOTOPbIN
obecneymBaeT NOAHOE OTKAKOUEHME B YCAOBUAX NepeHanpsxeHus kateropuu lll.
A BHUMAHUE Ana cOBAIOAEHMS COOTBETCTBYHOLLUMX MEP MO 3AEKTpobe3onacHOCTU Bceraa
NPOKAaAbIBalTe kabeAb INEKTPONUTAHMSA ¢ HanpsxeHnem 230 B Ha paccTtositHumn (MUHUMYM 4
MM AASl OTOAEHHOM YacTu NPoBoAa U 1 MM AASI UIBOAMPOBAHHOIO) OT HU3KOBOABTHbIX MPOBOAOB
(MMTaHWe NPUBOAOB, LENEN YNPABAEHUS, INEKTPUUYECKNX 3aMKOB, aHTEHH, BCTOMOraTeAbHbIX
YCTPOWUCTB), 3aKPENASIA UX C MOMOLLLbIO COOTBETCTBYHOLLUMX CKOO BOAM3U KAEMMHbIX MAHEAEN.
A BHUMAHME EcAmn kabenb NUTaHUSA NOBPEXAEH, OH AOAXEH ObITb 3aMEHEH MPOU3BOAUTEAEM
MAU B YNIOAHOMOYEHHOM CEPBUCHOM LEHTPE MPOU3BOAUTEAS, AMOO B AOOOM CAyYae AULIOM,
MMEIOLLMM AONKHYHO KBAAUDUKALIMIO.
A BHUMAHMUE Bcsakaa onepauusa MOHTaxa, TEXHUYECKOrOo OOCAY)XMBaAHWUA, MPOUYUCTKU
MAM PEMOHTHbie paboTbl BCEro 0O0PYAOBAHMA AOANKHbI OCYLLECTBASITBCH WCKAKOUMUTEABHO
KBaAUPULIMPOBAHHbIM NEPCOHAAOM; paboTaTb BCErAa NPU OTKAKOYEHHOM MUTAHWUK, B CTPOTOM
COOTBETCTBMU CO BCEMW AEUCTBYIOLUMMMK CTaHAAPTaMW B AAHHOM PErMOHE, B KOTOPOM
OCYLLECTBASIETCA MOHTa)X 000PyAOBaAHUSA, MO YaCTU SAEKTPUUECKOTO 060PyAOBaHMS.
Ounctka Mu TEXOOCAYXMBAHWE, BbINOAHSEMbIE CO CTOPOHbI MOAb30BaTEASl, HE AOAXHbI
BbIMOAHATLCA AETbMKW 6€3 NPUCMOTPA.
A BHUMAHME Ucnonb3oBaHWe 3anacHblx YyacTten, He 0603HaueHHbix npou3soantenem DEA
System, U/vAM HenpaBUAbHAA cOOpPKa MOryT CO3AaBaTb OMACHOCTb AAS AFOAEN, XUBOTHbIX U
BELEW, a TaKXe NPUBECTU K HEUCNPABHOCTU U3AEAUS; BCETAA UCNOAb3YUTE TOABKO 3anacHbIe
yactu, pekomeHpoBaHHble DEA System, 1 TLWATEAbHO CAEAYHMTE BCEM YKa3aHMAM COOPOUYHOM
MHCTPYKLINM.
A BHUAMAHHUE W3wmeHeHMe pPEeryAMpoBKWU YCUAUS 3aKPbITUA MOXET MPUBECTM K OMaCHbIM
cuUTyaumsam. Takum obpas3om, YBEAUUYEHME YCUAUS 3aKPbITUA AOAKHO BbINMOAHATHCA TOABKO
KBaAMOULIMPOBAHHbBIM MEPCOHANOM. [TocAe BbIMOAHEHUST PETYAMPOBKK, CODAIOAEHWE 3HAYEHUMI
HOPMAaTUBHbIX OrPaHUYEHUA AONMKHO OMPEAEAATbCA C MOMOLLbIO Npubopa AN U3MEPEHUS
YCUAUS YCTAHOBKKU. YUyBCTBUTEABHOCTb OOHAPYXEHUS NPEenATcTBUM AN ABEPU MOXET ObiTb
OTPEryAUpOBaHa B MNAAGBHOM peXumMe (CM. WMHCTPYKUMKM NOo nporpamMmMuvpoBaHuio). llocae
KaXXAOW PYUYHOWN PEFYAMPOBKM YCUAUSA HEOBXOAMMO NMPOBEPSATb PAbOTy YCTPOMCTBa OOHAPYXEHWS
npensaTcTBMM. PyuHas peryAMpoBKa YCUAUS MOXET OCYLLIECTBAATLCHA TOAbKO KBAAUDULMPOBAHHBIM
NepPCOHAAOM, BbINOAHAIOLLIMM UCMbITAHUE U3MEPEHMS B COOTBETCTBMM CO CTaHAapPTOM EN 12445,
N3MeHeHne peryAMpoBKU YCUAUSA AOAKHO ObITb AOKYMEHTUPOBAHO B PyKOBOACTBE MaLLUUHbI.
A BHUMAHME CooTBeTCTBME YCTPOMCTBA NPEAEAaM MO U3AYYEHUIO NOMEX, MPEAYCMOTPEHHbIX
ctaHpaptom EN 12453 obecneunBaerca TOAbKO MPW MCMOAb30BAHMM B KOMOWHAUMK C
NPUBOAAMM, CHAOXEHHBIMW 3HKOAEPOM.
A BHUMAHUE Bo3mOXHble BHELIHME YCTPOMUCTBA AAA  obecnieyeHns 6e30macHoOCTH,
MCMOAB3YEMbIE AAS OFPAaHUYEHNA YAQPHbBIX CUA, AOAXKHbBI COOTBETCTBOBATL CTaHAapPTy EN 12978.
BHUMAHME CornacHoampektnee EBpocoto3a2012/19/EUnoyTMAn3aummaneKTpuYeCKoro
= 1 INEKTPOHHOIO 06opyaoBaHua (WEEE) paHHOE SAEKTPUUECKOE YCTPOMCTBO HE MOAAEXUT
YTUAU3ALIMN BMECTE C ObITOBbIMK OTXOAaMM. [ToxanyincTta, n3baBbTeCh OT 3TOr0 NMPOAYKTA,
nepeaaB ero B COOTBETCTBYHOLLMA MYHULMNAAbHbIN MYHKT AN BO3MOXHOM NepepadboTku.
BCE, uT0o NPAMO HE NMPEAYCMOTPEHO B PYKOBOACTBE MO YCTAHOBKE, 3ANPELLEHO. [PABUAbHASI PABOTA
OBECNEYUBAETCA TOAbKO NMPU YCANOBUU COBAKOAEHUA YKA3SAHHbIX B AOKYMEHTE AAHHbIX. KomMnAHUA HE HECET
OTBETCTBEHHOCTM 3A YLLEPE, MTPUYMHEHHBIN B PE3YALTATE HECOEAIOAEHUSA MHCTPYKLIMA AAHHOTO PYKOBOACTBA.
CoOXPAHAA OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU NPOAYKLUMU, KoMmMnAHUA OCTABASIET 3A COBOM NPABO BHOCUTb B AFOBOE

BPEMA USMEHEHUA AAA TEXHUYECKOIO, NPOM3BOACTBEHHOIO U KOMMEPYECKOIo YCOBEPLUEHCTBOBAHUA, BE3
OBHOBNAEHWUA HACTOALLEIO BbiMYLWEHHOIO PYKOBOACTBA.
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2 ONUCAHME USAEAUA

Moaenu U KOMMAEKTauus

HaumeHoBaHue REV ncnonb3yeTcs AAA PSIAG IAEKTPOMEXAHUYECKMX MPUBOAOB AN CUCTEM aBTOMATUKM OTKaTHbIX BOPOT C Pa3AMUYHbIMHU
XapaKTepUCTMKaMM B YaCTU TOTO, UYTO KacaeTCsi HanpsKEHUS NMUTAHWUSA NaHeAW U ABUraTensi, 06beMa, MEXaHUUECKOTO PEFYAMPOBAHUS YCUAWSA
M BCTPOEHHOTO KOHEYHOrO BbIKAOUaTEAs. Bce MOTOPU3MPOBAHHBIE MOAEAU MPEAYCMATPUBAKOT UCMOAb30BaHUE YCOBEPLLEHCTBOBAHHbIX
6A0KOB ynpaBAeHUs cepuUNET, yKOMNAEKTOBaHHbIE AQTUYMKAMM, 3aLUMLLAIOLIMMU OT PaspaBAMBAHUS, BCTPOEHHbLIM PAAMONPUEMHUKOM C
yactoTton 433 Mru, peryAMpoBKOW CKOPOCTH U 3aAEPXKKM MPU OTKPbIBAHWUMU U 3aKPbIBAHUM.

Moaean REV npepHasHauyeHbl Mpexae BCEro AAA UCMOAb30BaHUSA B XUAbIX KBapTarax/KOHAOMUHUYMAx C MOAYMHTEHCUBHbLIM W
MHTEHCUBHbIM UCMOAB30BAHUEM, 3aBUCSLLMM OT Pabouero LMKAA, NPeAYCMOTPEHHBIM AASI CUCTEMbI aBTOMATHKMU.

AaHHble MOAEAW CHabXEeHbI MPUHAAAEXHOCTAMM, ykasaHHbIMK B Tabanue “NMPUHAANEXXHOCTU UBAEAUA” (cTp. I-7).

Moaeab REV cOCTOUT M3 MEXaHWMUYECKOTO ABUraTEAR-PEAYKTOPA, KOTOPbIN 3aCTaBASET BpaLLlaTbCs 3ybuatoe KOAeco TAru. AaHHOe 3ybuaToe
KOAECO, COEAMHEHHOE C 3ybuaToi PenKor, yCTaHOBAEHHOM Ha BOpOTax, TPAHCHOPMUPYET BPaLLIATEABHOE ABUXEHWE ABUraTEAS-pEAYKTOpa B
NPSMOAMHEWHOE, NO3BOASAS BOPOTaM NepeMelLLaTbes N0 COBCTBEHHOW HanpaBASOLLEN.

M3yuute “Copepxmnmoe ynakoBku” (Puc.1), conoctaBus ero ¢ Bawumm nsaeanem, ato byaet ans Bac noaesHbIM BO BPeMs MOHTaxa.

TpaHcnopTUpoBKa

MpuBoAbl cepun REV Bceraa noctaBaAtoTcA B KOpoOKaX, KOTopble 06ECTeUrBatoT COOTBETCTBYIOLLYIO 3alUMUTY U3AEAUS; B AtOBOM CAyqae,
o0bpaTnTe BHUMaHWE Ha BCe yKa3aHWs, CoAepXalLmecs Ha caMoit KOpobke, KOTopble HEOH6XOANMO COOALOAATL BO BPEMS XPAHEHWUSA U MaHUMYASLMIA.

3 TEXHUYECKUE AAHHbLIE

NPUBOA
REV220 - REV220/M - REV220/RF - REV220/RFM REV24/F - REV24/M -

REV220/1B - REV220/RF/IB REV24/IB
Hanps>xeHue nutaHua npusopa (BoabT) 230 - 240 Bonbt~(50/60r1) 24Bonbta
Mornowaeman mowHocTb (BaTT) 500 250
MakcumanbHas Tara (N) 900 | 1200 450
WUHTEeHCUBHOCTb Ao 1000kr 27 uMKAOB / yac 36 uMKnoB / yac
(cTBOpKa L=8Mm) Ao 1400kr 22 UMKAOB / Yac 31 umknoB / yac
MakcMManbHas YNCAO LMKAOB 3a Do 1000kr 270 300 300
24 vaca (cTBopKa L=8m) Ao 1400kr 220 250 250
BcTpoeHHbI koHAeHcaTop (MF) 14 12,5 -
MpeaenbHble Temnepatypbl yHKUMOHUPOBaHUA (°C) -20+50 °C
Tepmo3sawumra npusoaa (°C) 150 °C -
CKopocTb (M/MWH) 10 12
Bec npoayKTa ¢ ynakoBKo#H (Kr) 18
LymoBoe paBreHue (dBA) <70
CTeneHb 3alLUTbI IPX4

BAOK YNPABAEHUA
NET24N NET230N
Hanps>xeHue nutanus (B) 230-240B ~ (50/60 Tu) HanpsxeHue nutaHus (B) 230 -240 B~ (50/60T0w)
HomuHanbHasa mowHoCcTb TpaHchopmaTopa 250 VA (230/22B) MAaBkuit npepoxpaHutenb F2 (A) 5A
(BoabT-Amnep) NMAaekui npeaoxpanutens F1 (A) 160mA
Naaekwii npepoxpanutens F1 (A) oA Bbixoabl NpuB0AOE 230B 2x 500BT (1AM 1x 600BT)
(rpaHcdopmarop) BbIX0A NMUTaHUA AONOAHUTEALHbIX YCTPOUCTB | 24 B ~ (24V_AUX +
Batapeu 2x 12B 1,3A N 24V_ST = makc
nAaBKVIfI npeaoxpanuTens F2 (A) (BX0A 158 Bbixoa nuTaHUA ycTpoicTB 6e3onacHocTU 24V — 200mA)
6arapen) Bbixop "lpeaynpexaeHue (cUrHan tpesoru)" 230 B makc 150Bartt
Bbixoabl ABUratenei 24B 1x 10A Makc 1 apt 110 1AM BbIXOA
BHUMaHMe: Yka3aHHble 3HaueH s ObIAM MOACUMTaHbI COTAACHO MaKCUMaAbHOM | | BbIxoA aneKTpo3amKa 24BoAbT — Makc 5 Batt
MOLLHOCTH,  BbIAEAIEMOW  COOTBETCTBYIOLLMMM  TpaHchopmaTtopamu. B M3MEHSEMBbIN
aBCONOTHOM BbIPAXEHUM MAKCUMAALHBIN TOK OT KAXAOTO BbIXOAA HE AONKEH | | Bbixop npo6aeckoBoro ¢poHaps 230 BoAbT 230 B ~ makc 40 BatTt
npesbiwats 10A B cAyyae UCMOAb30BaHUA C OAHUM ABUraTenemM 1 7A B cAyuae 24 BoAsT —— makc 100MA
MCMOAL30BaHWSA C 2-X ABUraTenen.
BbIX0A NUTaHUA AOMOAHUTEALHbIX YCTPOWUCTB 24V — Bbixoa npo6aeckoBoro goHaps 24 Bonst np(é\é\:eccii?frgoﬁx;%ﬂ)
Bbixoa nUTaHUA ycTpoicTB 6e30nacHOCTH (24V_AUX + 24V_ST = apr. AURAN
make 200mA) NpeaenbHas TeMnepatypa 20+50 °C
Bbixoa "lMpeaynpexxaeHue (curHan rpesoru)” 230 B makc 15 Bartt bYHKUMOHUPOBaHMA e
BbIX0A SNEKTPO3aMKa 24V — makc 5W nan YacTora paAMoOnpuéMHMKa 433,92 MIL
Makc 1 apt 110
Bbixoa Npo6AeckoBoro poHaps 24 B—— makc 15BatT | | Tun koauposaHua paavonepeaatumka Zgjglxlg?pd§W|lt-lcis rg/{\lg}g
MpeaenbHan Temnepartypa 20450 °C
$yHKUMOHUPOBaHUA MakcumanbHOe KOAMUECTBO ynpaBAAeMbIX
Yacrtota papMonpueMHUKa 433,92 MIy, paauonepepaTUUKoB 100
Tun KoaupoBaHUA papuonepepaTumKa HCS fix—cgde _.HCS rolling
code - Dip-switch - DART

MakcumanbHOe KOAMYECTBO ynpaBAsieMblX 100
paavonepepaTUUKOB
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4 YCTAHOBKA U MOHTAX

4.1 AR YAOBAETBOPUTEABHOIO MOHTaXXa U3AEAUA HeobxoAuMO:

e Y6eauTbC B TOM, UTO KOHCTPYKLMA COOTBETCTBYET AEMCTBYIOLUIMM HOPMam MWOMPEeAeAUTb MOAHbIA BapUaHT MPOEKTa CUCTEMbI
aBTOMAaTUUYECKOTO OTKPbIBAHWS;

e Y6eAUTbCA B TOM, UTO Ha MPOTAXEHUU BCETO XOAA BOPOT Kak NMpu OTKPbIBAHUM,TaK U NPW 3aKPbliBaHUU, HET BOAbLLWX TPEHW;

e Y6eauTbC B TOM, YTO HE CYLLECTBYET OMacHOCTb TOrO, YTO BOPOTA MOIYT COWTUC PEAbCOB, M UTO HE CYLLECTBYET PUCKA BbIXOAA C
HanpaBAAIOLLMX;

e Ybeautecb B TOM, UTO BOPOTa HaXOAATCA B PaBHOBECWMM, TO €CTb OHU HE AOAXHbINEPEeMEeLLaTbCs B AOOOM MOAOXEHWM, ECAU OHM
OCTaHOBAEHbI;

e Y6eauTech B TOM, UTO 30Ha KPEMNAEHWS ABUraTeAs-peAYKTOPa NMO3BOASIETBLINOAHATL PAa3OAOKMPOBKY U PyUHO MaHEBP AErKo U 6e30nacHo;

e Y6eauTecb B TOM, UTO MECTa KPEnAeHUs PasAMUHbIX YCTPOMCTB HaXOAATCA B30HAX, 3aLUMLLEHHbLIX OT YAAPOB, U NOBEPXHOCTH ABAAIOTCA
AOCTaTOUYHOMPOUHbBIMM.

4.2 BbINOAHUTE CAeAylOLWMUE NpeABapUTEAbHbIE AEUCTBUA AO OCYLLEeCTBAEHUA MOHTaXKa.

Ecav B HaAMuMM MMeeTca OnopHas MOBEPXHOCTb, KPENAeHWEe ABUraTeAd-peAyKTopa AOAKHO OCYLUECTBAATLCA Ha VICF]O/\bSyeMOVI
NoBEPXHOCTH, Hanpumep, C NOMOLLBLHO A0Bener UAM XMMUYECKMX CpeACTB.

B kauecTBe anbTepHaTUBDI BbINOAHANITE Aanee ONUCaHHble AEHCTBUSA:

¢ BblpoiiTe KOTAOBaH B COOTBETCTBUM C TMMOM 3EMAM, yUnUTbIBas pa3mepbl Ha Puc. 3;

¢ [peaycMOTpUTE COOTBETCTBYHOLLIEE KOAMUECTBO KaHAAOB AAA NMPOXOAAINEKTPUUECKKX Kabenew;
lodpbl, NOArOTOBAEHHbIE ANl MPOKAAAKHU 3NEKTPUUECKUX Kabener AONKHBI 6biTb AOCTATOUHO AAMHHBIMM, YTOObI 3aA0XKUTb BHYTPb
kopnyca npusoaa (puc. 14) u 6noka ynpaBaeHus (A) AOMKHBI 6bITb 06A3aTEAbHO OTAEAEHbI OT 9HKOAEPA U Pa3AUUHbIX aKCeccyapos,
NOAKAIKOUEHHDIX (B), an obecneyeHua Hapaexallen U30AILMU NMPOBOAKM.

* YCTaHOBUTE MOHTaXXHOE OCHOBAHME;

¢  BbINOAHUTE 3aAMBKY BETOHA, U MPEXAE YEM OH 3aCTbIHET, MPUBEAUTE NMAACTUHY MOHTaXHOMO OCHOBAHMWSA B COOTBETCTBUM C pasMepamu,
yKasaHHbIMU Ha Puc. 4,utobbl oHa 6biAa NapasreAbHO BOPOTaM M BbIPOBHEHA MO YPOBHIO. AOXAMTECBOKOHYATEABHOMO 3aCTbiBaHWSA
6eToHa;

*  YAaAuTe raku U3 NAACTUHBI U 3aTeM Pa3MECTUTE ABUraTeAb-PEAYKTOP HAMOHTaXXHOM OCHOBaHUU.

Ecan 3y6uatas peiika yxe umeercs, paamectute 3ybuatoe koneco npueoaa REV Ha paccToaHuu 1-2mm, uTo6bl M36exaTtb cUTyauu,
KOrAQ BEC CTBOPKU MOXET NOBPEAUTb ABUraTeEAb-PEAYKTOP. AAA 3TOro HE06XOAMMO OTPErYAUPOBATb BbiCOTY NpuBoaa REV, Bo3aencTByS Ha
yCTaHOBOYHbIE BUHTbI (PUC. 5), M 3aTeM 3aXaTb TYro KpeneXHble ramku.

B kauecTBe anbTepHaTUBDI BbINOAHANITE Aanee ONUCaHHble AEHCTBUSA:

e  Pa3bAOKMpyITE ABUIaTeAb-PEAYKTOP U MOAHOCTBIO OTKPOMTE CTBOPKY;

¢ YcTraHOBMTE NEPBbLIN OTPE30K 3yOUaTON PENKM Ha CTBOPKE, 0B paLLlasiBHUMaHWE Ha T, YToBObl Hauano 3y6UaTon perkn COOTBETCTBOBAAOHAYANY
ABepU. 3aKpenuTte 3ybuaTyro peiky ¢ MOMOLLIbKOCOOTBETCTBYHOLLIMX CPEACTB, COXpaHsas 3a30p B 1-2Mm oT 3ybuaTtorokoneca (Puc. 6);

e OTpexbre AVLLHIOK YacTb 3ybuaTon pemnku;

¢ [lepeaBuraiTe BpyUHytO CTBOPKY MHOIO Pa3 M yAOCTOBEPLTECH, YTOPACMOAOXKEHMWE MO NPSMON AUHUK 1 paccTosiHue B 1-2MM Mexay3ybuaTton
perKkowm 1 3ybuatbiM KOAECOM COBAIOAEHO MO BCEW AAMHE.

e 3axmuTe Tyro kpenexHble 60ATbl NpruBoaa REV (Puc. 7) u 3akpoinTesaluMtamu U3 naactuka.

4.3 Kak pa36nokupoBaTb ABUraTeAb-PEAYKTOP

MocAe OTKPLITUA 3aMKa, PaCMAOXKEHHOr0 Ha PYKOSITKE (3aLUMLLEHA MAACTUKOBOM KPbIWKOM) pblyar HEOOXOAMMO MOBEPHYTb MO
HanpaBAEHUIO, YKa3aHHOMY Ha PuUC.8; B A@HHbIM MOMEHT PEAYKTOP SBASIETCS Pa3BAOKMPOBAHHLIM, U BOPOTA MPW OTCYTCTBUU APYTMUX
NPensTCTBUIA MOTyT CBOHOAHO NepeaBUraTbes. AAA BbINMOAHEHWSI 06paTHOM NMPOLEAYPbI MOBEPHWUTE pbluar A0 yropa 1 3aTBop 3amka (He
3abyAbTe yCTAHOBUTb COOTBETCTBYHOLLYHO KPbILLKY AASt 3aLLUMTLI 3aMKa), npuBeanTe nprBoA REV B pabouee cocTosiHue.

4.4 KoHueBble BbIKAIOUATeAU

PeryaspoBKa KOHLIEBbIX BbIKAOUaTeAen

Hekotopble MopeAr MPUBOAOB cepun REV OCHalleHbl KOHLIEBbIM BbIKAKOYATEAEM, KOTOPbIE AOAKHbBI ObiTb OTPETYAMPOBAHbLI MPWU KaXAOW
yctaHoBke. DEA System NocTaBASIET ABa KyAauka KOHEUYHOTO BbikAtoUaTeAs (PUc 9), KoTopble yCTaHaBAMBALIOTCA Ha 3ybuaTtyro peiky BOpoT, U
3aTEM PETYAUPYHOTCS MX MOAOXEHWS AAS TOTO, UTOObI rapaHTMpoBaTh PaboTy M 6e3onacHoe PaccTosHUE NPU OTKPbIBAHUM U 3aKPblBAHUM BOPOT.
MprMUTE K CBEAEHUIO, YTO MPU cpabaTbiBaHUM KOHLEBbIX BbIKAHOUYATEAEH CTBOPKA nepeaBuraetcs elé Ha 2-3 c¢M, no3TtoMy HeobXOAMMO
pa3MeLLaTh CKOBbl KOHLEBOTO BbIKAOUATEASs HA AOCTAaTOYHOM PACCTOSHUM OT MEXaHWYECKKX YOPOB.

PeryaMpoBKa MarHMTHOro KOHLIEBOTO BbIKAIOUATEASA
MPUKPENUTE MOHTaXHbIE KPOHLLTENHBI K MarHUTaM, kak nokasaHo Ha pucyHke 11, ybeanslmch, yto CBETAO-FTOAYBOM MarHWT KOHLEBOTo
BbIKAKOYATEAS YCTAHOBAEH B NOAOXEHWE 3aKPbITUS, a 3ENEHDIN MarH1T KOHLEBOTO BbIKAKOUYATEAS B TOAOKEHHM OTKPbITUS (pUc. 12). MoaKAKUMTE
KOPUYHEBBIW kabenb MarHuTHOro Aatumka Ko Bxoay FCC 1 (KOHLIEBOM BbiKAKOUaTEAb Ha 3aKpbiTve 1) 1 YEPHDBIM Ha Bxoa FCA 1 (KOHLeBO#
BbIKAKOUATEAb OTKPbITUA 1) (prc. 13);

MPEAYNPEXXAEHUE Chepyite UHCTPYKUMKU Ha BAOK ynpaBAEHUSI AN MPABUABHOIO NMOAKAIOYEHWSI KOHLIEBbIX BbIKAFOYATEAEN K BXOAAM.

MPEAYNPEXXAEHUE HenpaBuAbHas yCTaHOBKA MarHUMTOB MOXET ObiTb OMacHOW AASI AKOAEW WAM MPEAMETOB; CTPOro cobAtopante
YCAOBMSI HACTOSILLEN MHCTPYKLMN.

YcTaHOBWTE MarHWTHbIN AQTUMK, Kak MoKa3aHo Ha puc. 10. AaTumMK AOAKEH BbICTYNaTb M3 NMOAAEPXKMBAIOLLETO KPOHLUTENMHA, HE Boaee yem Ha 30

MM, BO M3BexaHWe NoBPeXAEHWHN.

OTperyAvpyWTe OnopHble KPOHLLTEMHbI MAarHUTOB TakuM 06pa3om, UToObl paccTosiHMe A0 AaTUMKa Bbino B Npeaenax oT 10 po 20 mm;
BHUMAHME [MoAoxeHWe MarHUToB OTKPbLITUA 1M 3aKPbITUSA OTHOCATCA K CTAaHAAPTHOM YCTaHOBKE (MPUBOA Pa3MELLEH CAEBA OT BOPOT). B
CcAyYae ucrnonb3oBaHuA napamerpa PO63 (Toabko aaa naatbl NET) AAS 3epKanbHOM YCTaHOBKM (MPUBOA CNpaBa), MOAOXKEHWE MarH1ToB
CAEAYET NOMEHATb MECTaMU BPYUHYHO.
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4.5 He camobAaoKUpyeMble MOoAEAU

He camobAaokupyemble MOAEAM MO3BOASIKOT ABUraTb BOPOTa BPyYHYyto, 6€3 MCMOAB30BaHKA KAoua pa3bAOKUPOBKK B CAyyae nepebos
3aneKTponuTaHus. He camobAOKMpyeMble MOAEAM OCHALLLEHbI CTOSIHOUYHBIM TOPMO30M MPU OTKPbLITUM / 3aKPbITUKM, ITO O3HAYAET, YTO BOPOTa
6yaeT caMOCTOTEALHO BAOKMPOBaTLCA B paboyem pexume.

CM. npuaaraemyto TabauLy AAS MPaBUABHOIO MPOLEAYPbI YACTKU / OBCAYXMBaHUA IAeKTpo-Topmo3a. DEA System HanomwuHaeT, uto
NPUBOAbI AOAMKHBI 0OCAYXMBATLCA KBAaAUGULMPOBAHHBIM NEPCOHANOM.

5 AAEKTPUUYECKUE NOAKAIOYMEHUA

3anyck coeAMHEHUW ABUraTens No 3NnEKTPUUECKUM cXemMam.

BHUMAHUE Ana AONKHOM 9AEKTPOHE30MacHOCTU NMOAAEPXKMBATb OAHO3HAYHO paspeneHHbIMY (He meHee 4 MM B Bo3AyXe MAM 1 MM ¢
MOMOLLbIO AONOAHUTEABHOW U30AALIMM) MPEAOXPAHUTEABHBIE KAaBEAM OUYEHb HU3KOTO HaNPSXXEHUSA (YNpaBAEHUE, AINEKTPO3AMOK, aHTEHHA,
BCMOMOraTeAbHOE NUTaHWE) OT CUAOBbLIX Kabenern 230 ~, pa3MeCTUMB X B MAACTMKOBbIX KaHanax U 3adUKCUPOBAB UX COOTBETCTBYHOLLMMMU
3aXMMaMK PSIAOM C KAEMMHbBIMU KOPOBKamMu.

BHUMAHUE AAs MOAKAKOUEHMSA K IAEKTPOCETU UCMOAb3YMTE MHOFOMOAKCHbLIN KabeAb, UMEKLWNi MUHUMaAbHOE ceyeHne 3x1,5 mm?
M C COBAIOAEHMEM AEMCTBYHOLUMX NMPaBUA. AAS MOAKAKOUEHUS ABUTraTeAEW MCMOAb3YMTE MWHMMaAbHOE cevyeHue kabena 1,5 mMm2 U ¢
COBAOAEHWEM AEMCTBYIOLLMX MPaBUA. B kauecTBe npumepa, eCAM Kabenb U3 CTOPOHbBI (HA OTKPLITOM BO3AYXE), AOAKHA BbITb MO MEHbLUIEN
mMepe paBHa HOSRN-F, B T0 Bpems Kak, €CAM OHO (B kKabeAbHbIW KaHaA), AOMKEH BbiTb MO MeHbLUIen Mepe paBHa HOSVV-F.

BHUMAHME Bce kabean AOAXKHbI BbiTb 0CBOBOXAEHbI OT ONAETKU M 3aUMULLEHBI B HEMOCPEACTBEHHON BAU30CTU OT KAeMM. [MOArOTOBUTH
kabeAn ¢ HeOOAbLLMM 3anacom, YTobbl UMETb BO3MOXHOCTb AASl YAAGAEHUSI AULLIHEW YaCTU.

BHUMAHMUE licrnonb3yiTe 3a3eMASIIOLLMIA NPOBOA MeXAYy OAOKOM YNpaBAEHMS U 3a3eMASIOLLEN MarMcTpanbto Kak MOXHO MeHbLUEN
AAVHBI.

BHUMAHME A5t NOACOEAMHEHUS SHKOAEPA K OAOKY YNpPaBAEHUSI UCMOAL3YMTE UCKAKOUUTEABHO NPEAHA3HaYeHHbIN kKabeab 3x0,75Mm2.

BHUMAHMUE AAsi peBEPCUBHbLIX MPUBOAOB C IAEKTPOHHBLIM TOPMO30M M 6€3 BCTPOEHHOM NAaTthl ynpaBaeHuss NET230N, He 3abyabte
ycTaHoBUTb Napametp PO62=3 (BbIXOA SAEKTPO-TOPMO3a AAA PEBEPCUBHbIX MPUBOAOB).

3anporpaMmupyiTe BAOK ynpaBAEHUS AAA 3aBEPLUEHUS] BCEX HACTpoek. Mocne yero ybeauTeCh, UTO YCTAHOBKA COOTBETCBYET BCEM
CTaHAApTaM, NPEAbSBASEMbIM K aBTOMAaTMUECKMM BopoTam. U3yuuTe MHCTPYKUMIO, MPUAAraemMylo K MaHeAu ynpaBA€HUA, uToObl
y6eAnTbCA B NPaBUALHOCTU NMOAKAIOUYEHHUS.

HakoHel, y6eAUTECD, UTO OTKPbITUE/3aKPbITUE BbINOAHEHSIETCS MPABMABHO W UTO YCTPOMCTBA HesonacHoOCT paboTaroT U Pa3bAOKMPOBKA
np1BoAa GYHKLMOHUPYET AOAKHBIM 06pa3oM.
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6 UCNbITAHUE OGOPYAOBAHUA

(dasa BBOAA B IKCMAyaTaLMIO SIBASIETCA BaXHON ANl obecnedyeHns MakcMManbHOM 6e3onacHoCcT 060pyAOBaAHMUA U AASI CODAIOAEHMSA
CTAHAAPTOB U MOAOXEHWI, B YACTHOCTH, Beex TpeboBaHUM ctaHaapTa EN2445, KoTopbli NpeaycMaTpUBaEeT UCMbITAaTeAbHblE METOABI AASI
NPOBEPKU CUCTEM aBTOMATU3aLMKN AT BOPOT.

DEA System HanoMMWHaeT, UTo BCSIKas Onepauus MOHTaXa, TEXHMUYECKOTO OOCAYXMBAHWA, MPOUYMCTKM WMAM PEMOHTHblE PabOThI
BCEro 060pyAOBAHUS AOAXKHbBI OCYLLECTBASITECA MCKAIOUMTEABHO KBAAMOULIMPOBAHHBLIM NEPCOHAAOM, KOTOPbIM AOAXEH B3ATb Ha cebs
OTBETCTBEHHOCTb 3@ MPOBEAEHME BCEX UCMbITAHWI, TPEOYEMbIX B 3aBUCMMOCTU OT MPUCYTCTBYHOLLETO PUCKE;

6.1 UcnbiTaHue 060pyaAOBaHUA

McnbiTaHue ABAsieTcA He0BX0AMMOW onepaLmen AN MPOBEPKK NPABUABHOTO MOHTaxa o6opyaoBaHus. DEA System cBOAMT NpaBUAbLHOE
UCMbITaHWe BCEW CUCTEMbl @aBTOMATHKK K 4 NpocTbiM dazam:

e YbeauTtecb B CTPOroM COBAOAEHWUU MHCTPYKLMI, ONMUCaHHbIX B pa3aene “CBoaHas MHGOPMaLMSIO Mepax NpeAOCTOPOXHOCTH”;

¢ [lpoBeAnTE NPOBEPKM MO OTKPbIBAHWIO U 3aKPbIBAHUIO CUCTEM aBTOMATUKKU, KOHTPOAMPYS,UTOObI ABUXEHWE CTBOPKM COOTBETCTBOBAAO
NpeAycCMOTPEHHOMY. B CBfA3M €  3TMMPEKOMEHAYETCS OCYLLECTBUTb Pa3AMUHbIE WCMbITAHWUSA AN BbIBAEHWS BO3MOXHbIX
AeDEKTOBMOHTaXa UAWM HACTPONKM;

e YbeauTeCb B TOM, UTO BCE NPEAOXPAHUTEABHbIE YCTPOMCTBA, NOACOEANHEHHBbIE KOBOPYAOBAHUIO, GYHKLMOHMPYHOT NPaBUALHO;

¢  BbINOAHWUTE M3MEPEHWE YAAPHOW CHUAbl B COOTBETCTBMM CO CTaHAapToM EN12445 wotperyavpyite yaapHble CUAbI B NPeAeAax,
npeAycMOTpeHHbIX Hopmon EN12453.

BHUMAHMUE Wcnonb3oBaHWe 3anacHbIx 4yacter, He 0603HauyeHHbIXx npoudsoauTenem DEA System, W/uAM HenpaBWAbHaa cbopka
MOTYT CO3AaBaTb OMACHOCTb AA AFOAEW, XMBOTHbIX U BELLEW, @ TaKXe MPUBECTU K HEUCMPABHOCTU U3AEAWS; BCErAA UCTIOAb3YMTE TOABKO
3anacHble Yyactu, pekomeHpoBaHHble DEA System, v TLATEABHO CAEAYITE BCEM YKa3aHUAM COOPOUHON MHCTPYKLMK.

6.2 Pa3bAOKMpPOBKa U onepauusa B py4YHOM peXxume

B cayuae 0OHapyXeHUss aHOMaAWi WMAM MPOCTOFO OTCYTCTBUSI TOKA Pa3OAOKUpYHTE ABWUrateAb-peayktop (PUc. 8) M BbINOAHWTE
nepemMeLleH1e CTBOPKK BOPOT B PYYHOM pexume.

3HaHWe OYHKLMOHWMPOBaHWUA Pa3BbAOKMPOBKU SIBASIETCA OUYEHb BaXHbIM, MOCKOAbKY B MOMEHTbI Upe3BblYaliHON CUTyaLMKu OTCYTCTBUE
CBOEBPEMEHHOIO BO3AEMCTBUSA Ha AQHHOE YCTPOWMCTBO MOXET 00YCAOBWUTb BO3HUKHOBEHWE CUTYaLIUIA ONACHOCTY.

BHUMAHME DEA System rapaHTupyeT 3G GEKTUBHOCTb M 6€30MacHOCTb BbIMOAHEHWS ONEPaLMU B PyYHOM PEXUME CUCTEM aBTOMATUKK
TOAbLKO B CAyYae, eCAM 060pyAOBaHUE BbIAO MPABUABHO CMOHTUPOBAHO U C UCMOAL30BAHWEM OPUTMHAABHBIX MPUHAAAEXHOCTEN.

7 TEXHUYECKOE OBCAY)XUBAHME

MpodurAaKTUYECKOE TEXHUUYECKOE 0BCAYXMBAHUE U PETYASIPHbIN Tun onepauuu Mepuoanunocty’
OCMOTP 06ecneunT AAMTEABHBIM CPOK 3KCMAyaTaLMu U3AEAUS. YncTKa HapyXHbIX MOBEPXHOCTEN pas B 6 MmecAuUeB
B cAyyae BO3HWKHOBEHWA HEUCMNPaBHOCTEM CMOTpUTE TabAWLy
“BO3MOXHble HEWCMPaABHOCTM M cnocobbl UX ycTpaHeHusa”. Ecau
yKasaHHble crnocobbl YCTPaHEHUss HEUCMPABHOCTEN HE NPUBOAAT K MpoBepka paGoTbl MexaHU3ma OTNMPaHMs pa3 B 6 mecsues
MX ycTpaHeHuto ceaxutecb ¢ DEA System.

MpoBepKa 3aTHXKN BUHTOB pa3 B 6 mecALeB

OYUCTKa IAEKTPO TOPMO3bI pa3 B 6 mecALeB

Bo3moXHbIe HEeUCnpaBHOCTU U cnoco6bl Ux YCTpaHeHuUuAa

HeucnpasHocTb Bo3MOXKHble NPUYUHBI M CNIOCO6 yCTpaHeHHs

Ha npuBoA He noctynaer anektponutaHue. [lpoBepbTe NPaBUABHOCTb MOAKAKOUEHUSA,
NpeAOXpaHUTEAU U kabeAu nNWUTaHUs U BbINOAHUTE 3ameHy/pemMoHT. Ecan BopoTta He
3aKpblBakoTCA, y6eAMT6‘Cb B NPaBUAbHOCTH paﬁOTbI $OTOINEMEHTOB.

Mpun nopave KOMaHAbI OTKPbITb MAM 3aKPbITb CTBOPKA BOPOT
OCTaéTcsi HEMNOABWMXXHOW M NPUBOA HE 3anyCcKaeTcs.

MpoBepbTe coCTOAHUE MeXaHM3Ma OTNMpPaHKS, KOTOPbIM AOAKEH ObITb 3aKpbIT. (PUC. 8)

MpoBepbTe 3AEKTPOHHOE YCTPOMCTBO HACTPOMKU YCUAMA W MEXAHWYECKOTO CLENAEHUs

[ocAe nNopaun KOMaHAbl 3aKpbiTb MAM OTKPbITb MPUBOAbI
A A P P PUBOABI | | na.

3anyckKatoTcs, HO CTBOPKa BOPOT OCTAeTCs He MOABUXHOM.

Y6eauTeCh B TOM, UTO ABUrateAb He pabortaet B 06paTHOM HampaBAEHWUM, UTO MOXET ObiTb
06yCAOBAEHO PEBEPCUBHBIM IAEKTPUUYECKUM MOACOEAMHEHUEM KOHLIEBOTO BbIKAOUATEAS.

MpoBepbTe KOAECA BOPOT M HAMPaBAAIOLLYHO, MO KOTOPOM OHW NepemMeLlatotcs. Yoeanutech B
OTCYTCTBUM MEXAHUUYECKMX MOMEX ABUXEHMIO BOPOT.

Mexay 3ybuatoi perkon WM 3ybuaTblM KOAECOM AOAXKEH ObiTh 3a30p; MPOBEPLTE MOHTaX

Bo Bpema ABMXEHMA CTBOPKA ABWraetca PbIBKAMU, | ay6uatoit peitku.

C LYMOM, MPOM3BOAbHO OCTAHABAMBAETCA U  He -
nepemeLLaeTcs Gonee. MOLLHOCTb ABUTaTeAs-pPEAYKTOPa MOXET BbiTb HEAOCTATOUHOM MO OTHOLLEHMIO XapPaKTEPUCTUK
CTBOPOK BOPOT. MpoBepkTe BbIGOP MOAEAK.

KpenaeHne npuBoAa K BOPOTaM COTHYTO WU/MAM OH 3aKpenAéH HenpaBuAbHO. Heobxoarmo
NPOU3BECTU PEMOHT U/UAW YCUAUTb KPENAEHHE.
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8 YTUAUSALUA USAENUA

Cepusa npuBopoB REV ocHalleHa matepuanaMu pasAMUHbIX TUMNOB, HEKOTOPbIE M3 HWUX MoryT 6bITb nepepa60TaHbl (anekTpuyeckue
kabens, NAaCTUK, antOMUHWIA U T.A.), HEKOTOPbIE AONKHbI YTUAMZUPOBATLCA (MAATbI U AIANEKTPOHHBIE KOMMOHEHTbI).
Heo6x0AMMO BbINOAHUTH caepyroune AEVICTBUSA:

1. OTCOeAMHWTE CUCTEMbI aBTOMATUKM OT IAEKTPUUYECKOW CETH;

2. 0TcoeAMHUTE U MpUCTynamTe K AEMOHTaXy BCEX MOACOEAMHEHHBIX MPUHAAAEXHOCTEN. BbinoAHUTENpOLEAYPY B nopsiake, obpaTHOM
onuncaHHoMy B pa3aene “HacTpoika 1 MoHTax”;

3. CHUMUTE SAEKTPOHHbIE IAEMEHTbI;

4, PacnpepeAnTe pasAuuyHble MaTepuanbl U NPUCTYNaNTe K UX YTMAM3aLMKU B CTPOrOM COOTBETCTBMM CHOPMaMU, AEVCTBYHOLLMMU B CTPaHe
npoaAaxu 06opyAOBaHUS.

E: BHUMAHMUE CornacHo avpektuBe EBpocotosa 2012/19/EU no yTMAM3aLIMKM SAEKTPUUECKOTO U IAEKTPOHHOTo o6opyaoBaHus (WEEE)
[ 970 INEKTPUHECKOE YCTPOHNCTBO HE NOAAEXMT YTUAU3ALIMM BMECTE C GbITOBBIMM OTX0AAMU. MoXaAyicTa, M36aBbTeCh OT ITOTO MPOAYKT,
nepeAaB ero B COOTBETCTBYHOLLMIA MYHULIMNAAbHBIA MYHKT AAS BO3MOXHOM NepepaboTku.
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Esempio di installazion tipica - Example of typical installation - Exemple d’installation typique - Installationsbeispiel - Ejemplo de
instalacion tipica - Exemplo de instalacao tipica - Przytad standardowego systemu automatyzacji - lpumep TMNOBoro MoHTaxa

DEA System fornisce queste indicazioni che si possono ritenere valide per un im-
pianto tipo ma che non possono essere complete. Per ogni automatismo, infatti,
I'installatore deve valutare attentamente le reali condizioni del posto ed i requisi-
ti dell'installazione in termini di prestazioni e di sicurezza; sara in base a queste
considerazioni che redigera I'analisi dei rischi e progettera nel dettaglio I'auto-
matismo. - DEA System provides the following instructions which are valid for a
typical system but obviously not complete for every system. For each automatism
the installer must carefully evaluate the real conditions existing at the site. The
installation requisites in terms of both performance and safety must be based
upon such considerations, which will also form the basis for the risk analysis
and the detailed design of the automatism. - DEA System fournit ces indications
gue vous pouvez considérer comme valables pour une installation-type, méme
si elles ne peuvent pas étre complétes. En effet, pour chaque automatisation,
I'installateur doit évaluer attentivement les conditions réelles du site et les pré-
requis de l'installation au point de vue performances et sécurité ; c’est sur la
base de ces considérations qu’il rédigera I'analyse des risques et qu’il concevra
I'automatisation d’'une maniére détaillée. - Diese Angaben von DEA System kon-
nen als gultig fiir eine Standardanlage angesehen werden, kénnen aber nicht er-
schopfend sein. So muss der Installationsfachmann fur jedes Automatiksystem
sorgfaltig die Voraussetzungen des Installationsortes sowie die Leistungs- und
Sicherheitsanforderungen an die Installation abwégen; aufgrund dieser Uberle-
gungen muss er die Risikobewertung erstellen und genau das Automatiksystem
entwickeln. - DEA System facilita estas indicaciones que pueden considerarse

validas para una instalacion tipo pero que no pueden considerarse completas.
El instalador, en efecto, tiene que evaluar atentamente para cada automatismo
las reales condiciones del sitio y los requisitos de la instalacion por lo que se
refiere a prestaciones y seguridad; en funcion de estas consideraciones redac-
tara el analisis de riesgos y efectuara el proyecto detallado del automatismo.
- DEA System fornece estas indicacdoes que podem ser consideradas validas
para o equipamento padrao, mas que podem nao ser completas. Para cada au-
tomatismo praticamente o técnico de instalagdo devera avaliar com atencao as
condicdes reais do sitio e os requisitos da instalagdo em termos de performance
e de seguranca; sera em fungao destas consideragdes que realizara uma anali-
se dos riscos e projectara. - DEA System dostarcza wskazowek, do wykorzysta-
nia w typowej instalacji ale nie bedg one nigdy kompletne. Dla kazdego typu
automatyki, instalator musi sam oszacowaé realne warunki miejsca montazu i
wymogi instalacyjne majac na uwadze przepisy dotyczace bezpieczernstwa. Na
podstawie zebranych informacji bedzie w stanie przeanalizowaé zagrozenia
mogace wystapi¢ i zaprojektowaé w szczegdtach automatyzacje. - DEA System
npeaAnaraeT pekoMeHAaLUK , KOTopble AEMCTBUTEAbHbI AASI TUMOBOW CUCTEMbI , HO
, OYEBUAHO, HE 00513aTeAbHbI AASI K@XAOW KOHKPETHOW YCTaHOBKU. AASi KaXAOTo
KOHKPETHOIO CAyYast yCTaHOBLLMK AOAXEH TLLATEAbHO OLEHUTb PeaAbHble YCAOBUS.
YCTpOWCTBa AAA YCTAHOBKM OLEHWBAIOTCA C TOUKWM 3PEHUS NMPOU3BOAUTEABHOCTU
M 6e30nacHOCTU, KOTOpble HEOOXOAMMbI AASl @HaAM3a PUCKOB W AETAAbHOrO
NPOEKTUPOBaHNUA CUCTEMbI aBTOMaTU3aLMK.

Pos. Descrizione - Description - Description - Beschreibung - Descripcion - Descricao - Opis - OnucaHue
1 |Colonnina Pilly 60 - Pilly 60 column - Colonnette Pilly 60 - Kleine S&ule Pilly 60 - Columna Pilly 60 - Coluna Pilly 60 - Kolumienka Pilly 60 - Pilly 60 ctonbuk
2 |REV
3 |Fotocellule - Photocells - Photocellules - Fotozellen - Fotocélulas - Fotocélulas - Fotokomarki - ¢oToanemeHTbI
4 |Safety edge - Bord sensible - Berlihrungssensible Schaltleiste - Borde sensible - Dispositivo sensivel de proteccao - Listwa bezpieczenstwa - Pebpo 6e3onacHoct
5 |Lampeggiante - Flashing light - Clignotant - Blinker - LAmpara - Intermitente - Lampa Ostrzegawcza - CUrHanbHas Aamna
6 Selettore a chiave antiscasso - Anti lock-picking key switch - Sélevcteur a clé anti-intrusion - Einbruchfester Schlisselschalter - Selector a llave antisabotaje - Interruptor de
chave burglar - Przetacznik kluczowy wandaloodporny - 3aMKOBbI# BblkAOUATEAD
7 |Radiocomando - Remote-control - Radiocommande - Funksteuerung - Radiocomando - Comando via radio - Nadajnik - Myast AY
8 |Selettore digitale - Radio keypad - Digicode radio - Digitalwahlschalter - Teclado digital radio - Teclado via radio - Bezprzewodowa klawiatura - Pap1o kopoBasi naHeAb

RGS8

5mm? -

-ZxO,

W] Collegarsi alla rete 230 - 240 V ~ 50 Hz tramite un interruttore onnipolare o altro dispositivo che assicuri la onnipolare disinserzione della rete, con
una distanza di apertura dei contatti > 3 mm - Make the 230 - 240 V ~ 50 Hz mains connection using an omnipolar switch or any other device that
guarantees the omnipolar disconnection of the mains network with a contact opening distance of 3 mm - Connectez-vous au réseau 230 - 240 V ~
50 Hz au moyen d’un interrupteur omnipolaire ou d’un autre dispositif qui assure le débranchement omnipolaire du réseau, avec un écartement des
contacts égal @ 3 mm. - Den Anschluss an das 230 - 240 V ~ 50 HzNetz mit einem Allpolschalter oder einer anderen Vorrichtung vornehmen, durch die
eine allpolige Netzunterbrechung bei einem Offnungsabstand der Kontakte von > 3 mm gewéhrleistet wird. - Efectuar la conexion a una linea eléctrica
230-240V ~ 50 Hz a través de un interruptor omnipolar u otro dispositivo que asegure la omnipolar desconexion de la linea, con 3 mm de distancia de
abertura de los contactos. - Ligue na rede de 230 - 240 V ~ 50 Hz mediante um interruptor omnipolar ou outro dispositivo que assegure que se desliga
de maneira omnipolar da rede, com abertura dos contactos de pelo menos 3 mm. de distancia - Podtaczyé sie do sieci 230 - 240 V ~ 50 Hz poprzez
przetgcznik jednobiegunowy lub inne urzgdzenie ktére zapewni brak zaktocen w sieci, przy odlegtosci miedzy stykami > 3 mm. - loakAlOuanTech K ceTU
230 - 240 B ~ 50 [ ¢ NOMOLLIO MHOFOMOAKCHOTO BbIKAOUATEASs MAU UCMOAB3YHTE AOBOE APYroe YCTPOWCTBO, KOTOPOE rapaHTUPYeT MHOTOMNOAKOCHOE
OTKAIOUEHUWE NUTAIOLLEN CETU C PACCTOSHUEM MEXAY KOHTaKTaMu OT > 3 MM 1 6oAbLLE.

8 Collegare a terra tutte le masse metalliche - All metal parts must be grounded - Connectez toutes les masses métalliques a la terre - Alle Metallteile
erden - Conectar con la tierra todas las masas metélicas - Realize ligacdo a terra de todas as massas metalicas - Uziemié wszystkie elementy metalo-
we. - Bce MeTanaMueckne Yact AOAKHbI ObiTb 3a3EMAEHBI.
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388

106 (Z15 - Reversible)
113 (Z18 - Irreversible)
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320

250

Anta cancello, Door gate,

Leaf, Schiebetor, Hoja, Folha,

Brama, CtBopka BOpoT

Base di fondazione, Foundation
plate, Plaque de fondation,
Fundamentplatte, Placa de cimenta-
cion, Placa de fundacdo, Plyta
fundamentowa, 3aknapHasa naacTMHa

Cremagliera, Rack,
Crémaillére,
Zahnstange, Cremal-
lera, Cremalheira,
Zebatka, 3ybuatan
peiika

! 105 mm.
>

Struttura fissa,
Fixed  structure,
Structure fixe,
I~ Wand, Estructura
fija, Estrutura fixa,
Stata struktura,

Cavi, Cables, Cables,
Verdrahtung, Cables,
Cabos, Kable, Kabeau

*
Z15 (Reversible) 100 mm
Z18 (Irreversible) 106 mm

3adUKCUpPoBaHHO
€ OCHOBaHue

Pozzetto in cemento,
Concrete shaft, Enveloppe
de béton, Betonschacht,
Fuste de hormigon, Eixo de
concreto, Wat betonowy,
BeToHHbIN GpyHAAMEHT
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P063 = 000 P063 = 001

Pos. Description Pos. Description
Azzurro, light blue, bleu,
1 hellblau, azul, niebieski, 2
CBETAO-TOAYOOM

Verde, green, vert, grun,
verde, zielony, 3eneHbI

ATTENZIONE: In caso di utilizzo del parametro PO63 (solo centrali serie NET) per I'installazione invertita del motore (motore a destra), la posizione dei
magneti non deve essere modificata. - WARNING: In case of use of the parameter PO63 (NET control boards only) for an inverted installation (operator
on the right), the position of the magnets must not be changed. - ATTENTION: En cas d’utilisation du paramétre PO63 (seulement pour platines de la
série NET) pour I'installation du moteur inversé (a droite), la position des aimants ne doit pas étre modifiée. - ACHTUNG: Bei Verwendung des Parame-
ters PO63 (nur bei Steuerungen der Baureihe NET) fur die umgekehrte Installation des Motors (Motor rechts) darf die Magnetenposition nicht verandert
werden. - ATENCION: En caso se utilice el parametro PO63 (solo cuadros de la serie NET) para la instalacion del motor al otro lado (motor a la derecha),
la posicién de los imanes no debe ser modificada. - ATENGAO: No caso de utilizar o pardmetro PO63 (apenas centrais de comando NET) para uma
instalacgao invertida (motor no lado direito), a posicao dos magnetos nao pode ser alterada. - UWAGA: W przypadku zastosowania parametru PO63 (tylko
centrale sterujace serii NET), przy odwroconej instalacji silnika (silnik z prawej), potozenie magneséw nie musi by¢ zmieniane. - BHUMAHMUE: B cayuae
1cnoAb3oBaHusA napametpa PO63 (Toabko Ana nAaThl NET) AAst 3epKaAbHOM YCTaHOBKM (MPUBOA CripaBa), NOAOXEHWUE MarHUTOB CAeAYET MOMEHSATL MecTamMu
BPYUHY!O.
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Pos.

Description |

Nero, Black, Noire, Schwaurz, FCA 1 |
Negro, Preto, Czarny, yepHbin —_ —

Blu, Blue, Bleu, Blau, Azul, Nie-

bieski, CuHunm CcoMm

Marrone, Brown, Marron,
Braun, Marréon, Marrom, Braz, FCC1
KOPWUUYHEBbIN

pieog |043u0)
opuewo?) Ip 9jesua)

S | A ‘,\\
iz A . .
Canalina per passaggio cavi encoder e accessori
'/~ Conduit for encoder cables and accessories
/) / Conduit pour cabl d et ires
// Elektrorohr flir das Encoderkabel und Zubehor
Conducto para pasar los cables del dery ios
Tubagem para cabos de acessérios e encoder
_Listwy do puszczenia przewodow dera oraz al iow
fodpa ara kabenel aHKoAepa 1 akceccyapoB
I

Canalina per passaggio cavi alimentazione motore e centrale di comando
" Conduit for operator power supply cables and control panel

" conduit pour cabl li tation moteur et platine de commande
Elektrorohr fiir das Stromzuleitungskabel

Conducto para pasar los cables de alimentacion motor y cuadro de maniobras
Tubagem para alimentacao dos motores e da central de comando

Listwy do puszczenia przewodéw zasilajacych silnik oraz centrale sterujaca
Todpa Ara kabenelt NuTaHuA NpuBoAa U BAOKa ynpaBAeHUst




REV

Tabella “ACCESSORI PRODOTTO”, Table “PRODUCT ACCESSORIES”, Tableau “ACCESSOIRES PRODUITS”,
Tabelle ,,PRODUKTZUBEHORTEILE”, Tabla “ACCESORIOS PRODUCTO”, Tabela “ACESSORIOS DO PRODUTO”,
Tabell “AKCESORIA DODATKOWE”, Tabanua “AKCECCYAPbI U3AEAUA”.

Article
Code

Descrizione, Description, Description, Beschreibung
Descripcion, Descricao, Opis, Onucanue

111

619000

st e g o

Cremagliera in NYLON, NYLON rack, Crémaillere NYLON, Zahn-
stange aus NYLON, Cremallera NYLON, Cremalheira NYLON, Listwa
zebata NYLONOWA, HelnoHoBan 3ybuatas perika

112

126001

Cremagliera ZINCATA 22x22, ZINC PLATED rack 22x22, Crémaillére
ZINGUEE 22x22, Eisenzahnstange verzinkt 22x22, Cremallera GAL-
VANIZADA 22x22, Cremalheira ZINCADA 22x22, Listwa zebata ME-
TALOWA do spawania 22x22, 3y6uatas peika ouMHKOBaHHasA 22x22

113
126000

Cremagliera ZINCATA 30x12, ZINC PLATED rack 30x12, Crémaillére
ZINGUEE 30x12, Eisenzahnstange verzinkt 30x12, Cremallera GAL-
VANIZADA 30x12, Cremalheira ZINCADA 30x12, Listwa zebata ME-
TALOWA do przykrecenia 30x12, 3y6uatas peika OUMHKOBaHHas
30x12

Pignone 222
619090

Pignone Z22 per incremento velocita su motori REV, Z22 pinion to
increase speedness of REV motors, Pignon Z22 pour augmenter la
vitesse des moteurs REV, Ritzel Z22 fur Geschwindigkeitssteigerung
an REV-Antrieben, Piiion Z22 para el incremento de la velocidad del
motor REV, Pinhdo Z22 para aumentar a velocidade dos motores
REV, Koto zebate Z22 zastosowane w celu zwiekszenia predkosci
na silnikach REV, Z22 wecTepHs AN yBEAUUYEHWA CKOPOCTU NPUBOAA
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ISTRUZIONI PER LUTENTE FINALE

Questa guida e espressamente realizzata per gli utenti dell’automatismo; l'installatore ha il compito di con-
segnarla ed illustrarla ad un responsabile dell'impianto il quale si preoccupera dell’informazione a tutti gli altri
utenti. E’ importante che queste istruzioni siano conservate e rese facilmente disponibili.

Una buona manutenzione preventiva ed una regolare ispezione al prodotto ne assicurano una lunga durata.
Contattare regolarmente I'installatore per la manutenzione programmata ed in caso di guasto.

REGOLE DI SICUREZZA

1. Durante il funzionamento dell’automatismo rimanere sempre ad una adeguata distanza di sicurezza e non
toccare alcun elemento.

2. Non permettere a persone le cui capacita fisiche, sensoriali 0 mentali siano ridotte di maneggiare i sistemi di
controllo. Impedire ai bambini di giocare nelle immediate vicinanze dell’automatismo.

3. Eseguire i controlli e le ispezioni previste nel programma di manutenzione; nel caso di funzionamento anor-
male non utilizzare I'automatismo.

4. Non smontare parti! Le operazioni di manutenzione e riparazione devono essere eseguite da personale qua-
lificato

5. Puo accadere che I'operazione di sblocco si debba realizzare in situazioni di emergenza! Istruire bene tutti gli
utenti sul funzionamento dello sblocco e sull’'ubicazione delle chiavi di sblocco.

SBLOCCO DI REV

Tutti i modelli di REV sono dotati di un dispositivo di sblocco; il funzionamento di tale dispositivo & il seguen-
te. Una volta aperta la serratura posta sulla maniglia (protetta dal coperchietto in plastica) la leva va girata nel
senso indicato; a questo punto il riduttore € sbloccato e il cancello, in assenza di altri impedimenti & libero nei
suoi movimenti. Il procedimento inverso, ruotare la leva fino a fine corsa e chiusura della serratura (ricordarsi di
proteggere la serratura con I'apposito coperchietto), riporta REV in condizioni di lavoro.

ATTENZIONE: Durante I'operazione di sblocco la porta pud presentare movimenti incontrollati: prestare la
massima attenzione al fine di evitare ogni possibile rischio.

\

N J
PULIZIA ED ISPEZIONI

L'unica operazione che I'utente pud e che deve fare € quella di rimuovere da REV foglie, rami e ogni altro de-
trito che ne ingombri il movimento. Attenzione! Operare sempre in mancanza di tensione!

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY
36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265

Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com

I
move as you like



Dichiarazione di conformita UE (DdC)

e Dichiarazione di Incorporazione di Quasi-macchine (ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato Il, B)

Ragione sociale: DEA SYSTEM S.p.A.
Indirizzo postale: Via Della Tecnica, 6

Codice postale e Comune: Piovene Rocchette (VI), 36013 - ITALIA

Telefono: +39 0445 550789

Indirizzo di posta elettronica: deasystem@deasystem.com

dichiara che la presente dichiarazione di conformita é rilasciata sotto la propria esclusiva responsabilita e si riferisce al seguente prodotto:

REV220 - REV220/M - REV220/IB - REV220/RF - REV220/RFM - REV220/RF/IB - REV220/S -

zllll £l Al O et REV24/F - REV24/M - REV24/IB - REV24/F/120

Tipo: REV

Lotto: Consultare I'etichetta sul retro del manuale utente

L'oggetto della dichiarazione di cui sopra & conforme alla pertinente normativa di armonizzazione dell'Unione:

2006/42/EU (MD)

e Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente é stata compilata in conformita all’allegato VII B.

« Si dichiara inoltre che sono stati rispettati i requisiti essenziali di tutela della salute e sicurezza: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.1.5-1.2.1-1.2.6-13.1-1.3.2
-133-134-137-139-151-152-154-155-156-15.7-158-15.10-1.5.11-15.13-1.6.1-1.6.2-164-1.7.2-1.73-1.74-1.74.1-
1.7.4.2-1.7.4.3.

¢ La sottoscritta Societa dichiara che la suddetta quasi-macchina non deve essere messa in servizio finché la macchina finale in cui deve essere
incorporata non é stata dichiarata conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE.

e Su richiesta debitamente giustificata, il fabbricante si impegna alla trasmissione delle informazioni relative alla quasi-macchina alle autorita
nazionali, senza pregiudizio dei propri diritti di proprieta intellettuale.

Il prodotto & conforme alle sezioni pertinenti dei seguenti regolamenti:
EN 12453:2017, EN 60335-2-103:2015+A1:2017.

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Sono state applicate le seguenti norme armonizzate e specifiche tecniche:

Titolo: Data dello standard/descrizione
EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1
ETSI EN 301 489-3
EN 60335-1

EN 62233

ETSI EN 300 220-1

ETSI EN 300 220-2

Informazioni supplementari

Firmato in nome e per conto di:

Revisione:

04

2019Vv2.2.3

2021Vv2.1.2

2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019

2008

2018 v3.2.1

2018 Vv3.2.1

Luogo e data di rilascio:

Piovene Rocchette (VI)

23/09/2022

Nome, funzione, firma
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INSTRUCTIONS FOR THE FINAL USER

This guide has been prepared for the final users of the automatism; the installer is required to deliver this gui-
de and illustrate its contents to the person in charge of the system. The latter must then provide similar instruc-
tion to all the other users. These instructions must be carefully conserved and easily available for consultation
when required.

Good preventive maintenance and frequent inspection ensures the long working life of the product. Contact
the installer regularly for routine maintenance and in event of anomaly.

SAFETY RULES

Always keep a safe distance from the automatism during operation and never touch any moving part.

Prevent children from playing near the automatism.

Perform the control and inspection operations prescribed in the maintenance schedule and immediately stop

using the automatism whenever signs of malfunction are noted.

4. Never disassemble parts of the product! All maintenance and repair operations must be performed only by
qualified personnel.

5. The release operation must sometimes be performed in emergencies! All users must be instructed on the use

of the release mechanism and the location of the release keys.

REV RELEASE MECHANISM

All REV models have an unlocking system; the working of this system is the following: after unlocking the lock
on the handle (protected by a plastic cover) turn the lever in the direction shown in figure; the operator is now un-
locked and, if no obstructions hinder its movement, the gate can now move freely. The opposite procedure, that
is the rotation of the lever up to the limit switch and the locking of the lock (remember to protect the lock with the
appropriate cover) returns REV to its normal working conditions.

wnh e

WARNING: During this operation gate may present uncontrolled movement: operate with extra care so to
avoid any risk.

~

N J
CLEANING AND INSPECTIONS

The only operation that the user can and must do is to remove branches, leaves, and any other object that
might obstruct the gate’'s free movement. Warning! Always disconnect the power supply whenever performing
operations on the gate!

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY
36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265

Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com

move as you like



EU Declaration of Conformity (DoC)

and Declaration of Incorporation of "quasi-machines" (pursuant to the Machinery Directive 2006/42/CE, Att.ll, B)

Company name: DEA SYSTEM S.p.A.

Postal address: Via Della Tecnica, 6

Postcode and City: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Telephone number: +39 0445 550789

E-Mail address: deasystem@deasystem.com

declare that the DoC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:

REV220 - REV220/M - REV220/IB - REV220/RF - REV220/RFM - REV220/RF/IB - REV220/S -

GEFEERE e i e REV24/F - REV24/M - REV24/IB - REV24/F/120

Type: REV

Batch: See the label on the back of the user manual

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:

2006/42/EU (MD)

o |t is declared that the relevant technical documentation has been drawn-up in compliance with attachment Vil B.

e |t is also declared that the following essential health and safety requirements have been respected: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.1.5-1.2.1-1.2.6-1.3.1-
1.3.2-133-134-13.7-139-151-15.2-154-155-156-15.7-1.5.8-15.10-1.5.11-1.5.13-1.6.1-1.6.2-1.6.4-1.7.2-1.73-1.7.4 -
1.7.41-1.7.4.2-1.7.4.3.

¢ The undersigned declares that the afore-mentioned “partly-completed machinery” cannot be commissioned until the final machine, into which it
has been incorporated, has been declared compliant with the Machinery Directive 2006/42/CE.

¢ On duly justified request, the manufacturer commits to transmitting the information regarding the “partly-completed machinery” to the national
authorities without prejudice to their intellectual proper ty rights.

The product is in compliance with the applicable parts of the following regulations:
EN 12453:2017, EN 60335-2-103:2015+A1:2017.

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

The following harmonised standards and technical specifications have been applied:

Title: Date of standard/specification

EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2019Vv2.2.3

ETSI EN 301 489-3 2021V2.1.2

EN 60335-1 2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
EN 62233 2008

ETSI EN 300 220-1 2018 V3.2.1

ETSI EN 300 220-2 2018 Vv3.2.1

Additional information

Signed for and on behalf of:
Revision: Place and date of issue: Name, function, signature
04 Piovene Rocchette (VI)

23/09/2022




rev o3

INSTRUCTIONS POUR L'UTILISATEUR FINAL

Ce guide a été réalisé exprés pour les utilisateurs de I'automatisation. Linstallateur doit le remettre et le
commenter a un responsable de I'installation, qui répercutera I'information a tous les autres utilisateurs. Il est
important de garder ces instructions, et elles doivent étre facilement accessibles.

Une bonne maintenance préventive et une inspection réguliere du produit assurent sa longue durée. Con-
tactez I'installateur régulierement pour la maintenance programmeée, et en cas de panne.

REGLES DE SECURITE

1. Pendant le fonctionnement de I'automatisation restez toujours a une certaine distance de sécurité, et ne
touchez aucun élément.

2. Empéchez les enfants de jouer dans les alentours immédiats de I'automatisation.

3. Effectuez les vérifications et les inspections prévues dans le programme de maintenance. En cas de fonction-
nement anormal, n’utilisez pas I'automatisation.

4. Ne démontez pas les piéces! Les opérations de maintenance et de réparation doivent étre exécutées par du
personnel qualifié.

5. Il peut arriver que I'opération de déverrouillage doive se dérouler dans des situations d’urgence! Instruisez
bien tous les utilisateurs sur le fonctionnement du déverrouillage et sur la position des clefs de déverrouillage.

DEVERROUILLAGE DE REV

Tous modéles du REV sont équipés d’un dispositif dedéverrouillage; le fonctionnement de ce dispositif est le
suivant: une fois que la serrure (protégée par le capot en plastique) qui est positionnée sur la poignée est ou-
verte, il faut tourner le levier dans le sens indiqué sur figure; le motoréducteur est alors déverrouillé et le portail,
sans autres entraves, est libre de manceuvrer. Le procédé inverse, soit la rotation du levier jusqu’a la fin de sa
course et la fermeture de la serrure (rappelez-vous de protéger la serrure avec le capot prévu a cet effet) raméne
REV dans ses conditions de travail.

ATTENTION: Pendant I'opération de déverrouillage la porte peut présenter de mouvements incontrélés: faites
beaucoup d’attention au fin d’éviter toutes risques.

4 | )

N J
NETTOYAGE ET INSPECTIONS

La seule opération que I'utilisateur peut et doit faire est de débarrasser REV des feuilles, des brindilles et de
tout autre détritus qui pourrait entraver sa manoeuvre. Attention! Opérez toujours quand la tension est coupée!

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY
36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265

Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com

I
move as you like



Déclaration de conformité de I'UE (DoC)

et déclaration d'incorporation des "quasi-machines" (conformément a la Directive en matiére de machines 2006/42 / CE, Att.II, B)

Nom d'entreprise DEA SYSTEM S.p.A.

Adresse postale : Via Della Tecnica, 6

Code postale et Ville 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Numéro de téléphone +39 0445 550789

adresse e-mail : deasystem@deasystem.com

déclarons que le DoC est émis sous notre seule responsabilité et qu'il concerne et accompagne le produit suivant :

REV220 - REV220/M - REV220/IB - REV220/RF - REV220/RFM - REV220/RF/IB - REV220/S -

e e e REV24/F - REV24/M - REV24/IB - REV24/F/120

Type : REV

Lot Voir I'étiquette a I'arriere du mode d'emploi

L'objet de la déclaration décrite ci-dessus est conforme a la législation pertinente en matiére d'harmonisation de I'Union :

2006/42/EU (MD)

* Nous déclarons que la documentation technique pertinente a été rédigée conformément a la piéce jointe VII B.

* Nous déclarons également que les exigences essentielles de santé et de sécurité suivantes ont été respectées:1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.1.5-1.2.1 -
1.26-131-13.2-133-134-13.7-139-151-152-154-155-156-15.7-158-15.10-1.5.11-1.5.13-1.6.1-1.6.2-1.64-1.7.2-
1.73-1.7.4-1741-1.742-1.7.43.

e Le soussigné déclare que les «machines partiellement complétées» mentionnées ci-dessus ne peuvent étre commandées que lorsque la machine
finale, dans laquelle elle a été incorporée, a été déclarée conforme a la directive 2006/42 / CE en matiére de machines.

Sur demande diiment justifiée, le fabricant s'engage a transmettre les informations relatives aux "machines partiellement complétées" aux autorités
nationales sans porter atteinte de leurs droits de propriété intellectuelle.

Le produit est conforme aux dispositions applicables de la réglementation suivante :
EN 12453:2017, EN 60335-2-103:2015+A1:2017.

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Les normes harmonisées et les spécifications techniques suivantes ont été appliquées :

Titre : Date de standard/spécification

EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2019Vv2.2.3

ETSI EN 301 489-3 2021V2.1.2

EN 60335-1 2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
EN 62233 2008

ETSI EN 300 220-1 2018 Vv3.2.1

ETSI EN 300 220-2 2018 vV3.2.1

Informations supplémentaires

Signé au nom et pour compte de :

Révision Lieu et date de publication Nom, titre, signature

Piovene Rocchette (VI)

04 Tiziang Lievoke
23/09/2022 i
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ANWEISUNGEN FUR DEN ENDBENUTZER

Diese Anleitung wurde ausdrucklich fir die Benutzer des Automatiksystems erstellt; der Installationsfachmann
hat die Aufgabe, diese einer fur die Anlage verantwortlichen Person zu Ubergeben und zu erlautern, die wiederum
alle anderen Nutzer informieren muss. Diese Anleitung muss unbedingt sorgsam aufbewahrt werden und leicht
zuganglich sein.

Eine einwandfreie vorbeugende Wartung und eine regelmafiige Kontrolle des Produkts garantieren dessen
lange Lebensdauer. Regelmafig einen Installationsfachmann fur die programmierte Wartung und im Fall eines
Defekts kontaktieren.

SICHERHEITSVORGABEN

1. Wahrend des Betriebs des Automatiksystems immer einen entsprechenden Sicherheitsabstand bewahren
und kein Bauteil berthren.

2. Vermeiden Sie, dass Personen mit reduzierten physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten mit den
Steuersystemen hantieren. Vermeiden Sie, dass Kinder in unmittelbarer Nahe der Automatik spielen.

3. Die vom Wartungsplan vorgesehenen Kontrollen und Inspektionen vornehmen; im Fall von Betriebsstérungen
das Automatiksystem nicht verwenden.

4. Keine Teile abmontieren! Wartungs- und Reparatureingriffe missen von Fachpersonal vorgenommen werden.

5. Es kann vorkommen, dass Entriegelungen in Notfallen vorgenommen werden missen! Alle Benutzer Gber die
Entriegelung und den Aufbewahrungsort der Entriegelungsschliissel unterrichten.

ENTRIEGELUNG VON REV

Alle REV-Modelle sind mit einer Entriegelungsvorrichtung versehen, die wie folgt funktioniert. Sobald das Sch-
loss am Griff (das durch einen Kunststoffdeckel geschutzt ist) gedffnet ist, den Griff drehen; jetzt ist der Getriebe-
motor entriegelt und das Tor kann sich, sofern keine anderen Hindernisse vorliegen, frei bewegen. In umgekehr-
ter Reihenfolge wiederum den Hebel bis zum Endschalter und zur Verriegelung des Schlosses drehen (nicht
vergessen, das Schloss wieder mit dem vorgesehenen Deckel zu schutzen), damit REV erneut betriebsbereit ist.

ACHTUNG: Bei der Entriegelung des Tors kann es zu unkontrollierten Bewegungen kommen: Sehr vorsichtig
sein, um jedes Risiko zu vermeiden.

~

N J
REINIGUNG UND INSPEKTIONEN

Die einzige Arbeit, die der Benutzer machen darf, ist das Entfernen von Blattern, Zweigen und anderen bewe-
gungsstérenden Hindernissen. Achtung! Eingriffe immer mit getrennter Stromzufuhr vornehmen!

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY
36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265

Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com
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EU-Konformitatserklarung

und Erklirung der Einbindung von ,,unvollstindigen Maschinen” (nach Maschinenrichtlinie 2004/42/EG, Anh. Ii, B)

Firmenbezeichnung: DEA SYSTEM S.p.A.

Postanschrift: Via Della Tecnica, 6

Postleitzahl und Gemeinde: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALIEN
Telefonnummer: +39 0445 550789

E-Mail-Adresse: deasystem@deasystem.com

erklart, dass die Konformitatserklarung unter unserer alleinigen Verantwortung ausgestellt wurde und das folgende Produkt betrifft:

REV220 - REV220/M - REV220/IB - REV220/RF - REV220/RFM - REV220/RF/IB - REV220/S -

Sy e s REV24/F - REV24/M - REV24/IB - REV24/F/120

Typ. REV

Charge: Siehe Etikett auf der Riickseite des Handbuchs

Der oben beschriebene Gegenstand der Erklarung erfiillt die einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union:

2006/42/EU (MD)

e Es wird erklart, dass die relevanten technischen Unterlagen in Ubereinstimmung mit Anhang VII B erstellt wurden.

* Ebenso wird erklart, dass die folgenden wesentlichen Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen eingehalten wurden: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.1.5-
1.21-1.26-131-13.2-133-134-13.7-139-151-15.2-154-155-156-15.7-15.8-1.5.10-1.5.11-1.5.13-1.6.1-1.6.2-1.6.4-
1.72-173-174-1741-1.74.2-1.74.3.

¢ Der Unterzeichnete erklart, dass die oben erwdhnte ,,unvollstandige Maschine” nicht in Betrieb genommen werden darf, bis die endgiiltige
Maschine, in die sie eingebunden wird, als mit der Maschinenrichtlinie 2006/42/EFG konform erklart wurde.

¢ Der Hersteller verpflichtet sich, auf hinreichend begriindeten Antrag die Informationen zur ,,unvollstdndigen Maschine” an die staatlichen Behorden
zu Ubermitteln, unbeschadet seiner Rechte an geistigem Eigentum.

Das Produkt steht im Einklang mit den zutreffenden Teilen der folgenden Verordnungen:
EN 12453:2017, EN 60335-2-103:2015+A1:2017.

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Die folgenden harmonisierten Normen und technischen Spezifikationen wurden angewandt:

Titel: Datum der Norm Spezifikation

EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2019Vv2.2.3

ETSI EN 301 489-3 2021V2.1.2

EN 60335-1 2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
EN 62233 2008

ETSI EN 300 220-1 2018 Vv3.2.1

ETSI EN 300 220-2 2018 vV3.2.1

Weitere Informationen

Unterzeichnet fiir und im Namen von:

Revision: Ort und Datum der Ausstellung: Name, Funktion, Unterschrift

Piovene Rocchette (VI)

04 23/09/2022
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INSTRUCCIONES PARA EL USUARIO FINAL

Esta Guia se ha realizado expresamente para los usuarios del automatismo; el instalador tiene el deber de
entregarla y explicarla a un responsable de la instalacion quien se preocupara de informar a todos los demas usua-
rios. Es importante guardar estas instrucciones y que estén siempre disponibles.

Un buen mantenimiento preventivo y una regular inspeccién del producto aseguran su larga duracion. Contac-
tar regularmente al instalador para el mantenimiento programado y en caso de averia.

REGLAS DE SEGURIDAD

1. Durante el funcionamiento del automatismo, situarse siempre a una adecuada distancia de seguridad y no tocar
ninglin elemento.

2. Impedir que los ninos jueguen en las inmediatas cercanias del automatismo.

3. Realizar los controles y las inspecciones previstas en el programa de mantenimiento; si el funcionamiento fuera
anormal, no utilizar el automatismo.

4. No desmontar ninguna parte. Las operaciones de mantenimiento y reparacion deben efectuarlas personal au-
torizado.

5. Es posible que la operacion de desbloqueo deba realizarse en situaciones de emergencia. Todos los usuarios
tienen que estar debidamente instruidos sobre el funcionamiento del desbloqueo y sobre la ubicacion de las
llaves de desbloqueo.

DESBLOQUEO DE REV

Todos los modelos del REV estan equipados con un dispositivo de desbloqueo; Una vez abierta la cerradura que
hay en la menecilla (protegida con una cobertura plastica) la leva se gira en el sentido fijado. En este punto el reduc-
tor esta bloqueado y la puerta en ausencia de otros impedimentos esta libre para su movimiento. El procedimiento
inverso rotar la leva hasta el final de carrera en cierre de la cerradura (acordarse de proteger la cerradura con el
respectivo protector) vuelve REV a estar en condiciones de trabajo.

ATENCION: Durante la operacion de desbloqueo, la puerta puede presentar movimientos incontrolados: prestar
la max atencion al fin de evitar un posible riesgo.

4 ‘ | )
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LIMPIEZA E INSPECCIONES

La Unica operacion que el usuario puede y debe hacer es la de retirar de REV las hojas, ramas y otros residuos
gue impidan sus movimientos. jAtencion! Estas operaciones deben efectuarse tras haber desconectado el sumi-
nistro eléctrico.

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY
36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265

Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com
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Declaracion EU de conformidad (DoC)

y declaracién de Incorporacién de «cuasi maquinas (segun la Directiva Maquinas 2006/42/CE, An. 11.B)

Nombre de la Compaiiia: DEA SYSTEM S.p.A.

Direccidn de correo: Via Della Tecnica, 6

Cédigo postal y ciudad: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALIA
Numero de Teléfono: +39 0445 550789

Direccion de correo electronico: deasystem@deasystem.com

Declara que el DoC se emite bajo nuestra exclusiva responsabilidad y corresponde al siguiente producto:

REV220 - REV220/M - REV220/IB - REV220/RF - REV220/RFM - REV220/RF/IB - REV220/S -

izl Gl (e REV24/F - REV24/M - REV24/IB - REV24/F/120

Tipo: REV

Serie: Véase la etiqueta de la parte posterior del manual del usuario

El objeto de la declaracidon descrito arriba esta en conformidad con la legislacion armonizada de la Unién Europea:

2006/42/EU (MD)

¢ Se declara que la documentacion técnica pertinente ha sido elaborada en conformidad con el anexo VII B.

* Asi mismo, se declara que se ha cumplido con los requisitos de seguridad y salud: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.1.5-1.2.1-1.2.6-1.3.1-1.3.2-1.3.3-13.4
-13.7-139-15.1-152-154-155-156-157-158-15.10-1511-1.5.13-1.6.1-16.2-1.6.4-1.7.2-1.73-1.7.4-1.7.41-1.7.4.2 -
1.7.4.3.

¢ El abajo firmante declara que la arriba mencionada «cuasi maquina» no puede ser encargada hasta que la maquina final, a la cual sera incorporada,
no sea declarada en conformidad con la Directiva Maquinas 2006/42/CE.

* Bajo pedido debidamente justificado, el fabricante se encarga de transmitir la informacion referida a la «cuasi maquina» a las autoridades
nacionales sin perjuicio de los derechos y de la propiedad intelectual que le corresponde.

El producto esta en conformidad con las partes aplicables de las siguientes normativas:
EN 12453:2017, EN 60335-2-103:2015+A1:2017.

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Se han aplicado las siguientes normas armonizadas y especificaciones técnicas:

Titulo: Fecha de la norma/especificacién

EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2019Vv2.2.3

ETSI EN 301 489-3 2021V2.1.2

EN 60335-1 2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
EN 62233 2008

ETSI EN 300 220-1 2018 V3.2.1

ETSI EN 300 220-2 2018 V3.2.1

Informacidn suplementaria

Firmada por y en nombre de:

Revision: Lugar y fecha de la expedicion: Nombre, cargo, firma

Piovene Rocchette (VI)

04 23/09/2022
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INSTRUCOES PARA O UTILIZADOR FINAL

Este guia foi expressamente realizado para os utilizadores do automatismo; o técnico de instalagao tem a
tarefa de entrega-lo e explica-lo a um responsavel pelo equipamento, que se encarregara pela informacgao a to-
dos os demais utilizadores. E importante guardar e manter estas instru¢des de maneira que estejam facilmente
disponiveis. Uma boa manutencao preventiva e uma regular inspecgao do produto asseguram ao mesmo uma
longa durabilidade. Contacte periodicamente o técnico de instalagao acerca da manutencao programada e caso
haja avarias.

REGRAS DE SEGURANCA

1. Durante o funcionamento do automatismo permaneca sempre a uma adequada distancia de seguranca e

nao toque nenhum dos componentes.

Impeca que criancas brinquem nas proximidades do automatismo.

Efectue as verificacoes e as inspeccoes previstas pelo programa de manutencao; no caso de funcionamento

anormal nao utilize o automatismo.

4. Nao desmonte nenhuma peca! As operacoes de manutencao e reparacao devem ser efectuadas por pessoal
qualificado.

5. Pode ser necessario efectuar uma operacao de desbloqueio em situagdes de emergéncia! Instrua bem todos
os utilizadores acerca do funcionamento do desbloqueio e da localizacao das chaves de desbloqueio.

DESBLOQUEIO DO REV

Todos os modelos de REV sao equipados com dispositivo de desbloqueio; o funcionamento deste € o seguin-
te. Depois de ter aberto a fechadura da maganeta (protegida por uma capinha de plastico) a alavanca deve ser
girada na direccao indicada por figura; neste ponto o redutor estara solto e o portdo, se nao estiver preso de ou-
tra maneira, podera ser movimentado a vontade. O processo contrario, ao girar a alavanca até o final do percurso
e trancando a fechadura (lembre-se de proteger a fechadura com a sua capinha), o REV voltara as condigdes de
trabalho.

ATEN(;Z\O: Durante a operacao de desbloqueio a porta pode ter movimentos incontrolaveis: fazer atenca ao
fim de evitar todos perigos.

4 ‘ | )
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LIMPEZA E INSPECCOES

A Unica operacao que o utilizador pode e deve efectuar é retirar do REV: folhas, ramos e todos os demais
detritos que atrapalhem o seu movimento. Atencao! Realize estas operacdoes com a alimentacdo eléctrica a
maquina desligada!

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY
36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265

Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com
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Declarag¢ao de Conformidade EU (DC)

e a Declaragdo de Incorporagdo de "quase-maquinas" (nos termos da Diretiva das Maquinas 2006/42/CE, Anexo Il, B)

Nome da empresa: DEA SYSTEM S.p.A.

Endereco postal: Via Della Tecnica, 6

Cddigo postal e cidade: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALIA
Numero de telefone: +39 0445 550789

Endereco de e-mail: deasystem@deasystem.com

declaramos que a DC é emitida sob a exclusiva responsabilidade e pertence ao produto seguinte:

REV220 - REV220/M - REV220/IB - REV220/RF - REV220/RFM - REV220/RF/IB - REV220/S -

e emepEley e REV24/F - REV24/M - REV24/IB - REV24/F/120

Tipo: REV

Lote: Consultar a etiqueta no verso do manual de utilizador

O objeto da declaragdo descrito acima esta em conformidade com a legislagdo relevante de harmonizagdo da Unido:

2006/42/EU (MD)

¢ Declara-se que a documentagdo técnica relevante foi redigida em conformidade com o anexo VII B.

¢ Declara-se também que os seguintes requisitos de salide e seguranca essenciais foram respeitados: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.1.5-1.2.1-1.2.6-1.3.1 -
13.2-133-134-13.7-139-151-152-154-155-156-157-158-1.5.10-15.11-1.5.13-16.1-1.6.2-1.6.4-1.7.2-1.7.3-1.7.4-
1.7.41-1.7.4.2-1.7.43.

¢ O abaixo-assinado declara que a "maquina parcialmente concluida" supracitada ndo pode ser comissionada até que a maquina final, na qual foi
incorporada, tenha sido declarada conforme com a Diretiva de Maquinas 2006/42/CE.

¢ Mediante pedido devidamente justificado, o fabricante compromete-se a transmitir as informagdes relativas a "maquina parcialmente concluida" as
autoridades nacionais, sem prejuizo dos seus direitos de propriedade intelectual.

O produto esta em conformidade com as partes aplicaveis das regulagdes seguintes:
EN 12453:2017, EN 60335-2-103:2015+A1:2017.

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

As normas harmonizadas seguintes e especificagdes técnicas foram aplicadas:

Titulo: Data da norma/especificacdo

EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2019Vv2.2.3

ETSI EN 301 489-3 2021V2.1.2

EN 60335-1 2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
EN 62233 2008

ETSI EN 300 220-1 2018 V3.2.1

ETSI EN 300 220-2 2018 V3.2.1

Informagdes adicionais

Assinado por e em nome de:

Revisdo: Local e data de emissdo: Nome, fungdo, assinatura

Piovene Rocchette (VI)

Tizian
23/09/2022 i
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INSTRUKCJE DLA UZYTKOWNIKA KONCOWEGO

Niniejszy przewodnik jest sporzadzony dla uzytkownikdw automatyki; instalator ma za zadanie przekaza¢ go osobie
odpowiedzialnej za zainstalowang automatyke oraz przeszkoli¢ jg w zakresie prawidtowej obstugi. Osoba ta powin-
na przekaza¢ uzyskane informacje pozostatym uzytkownikom automatyki. UWAGA: Waznym jest, dla bezpieczeristwa
0s0b, przestrzegac tej instrukcji i zachowac jg by byta tatwo dostepna.

Prawidtowe konserwacja i przestrzeganie terminéw przegladoéw produktu gwarantujg jego dtugi okres uzytkowania.
W celu planowanych przegladéw oraz napraw, kontaktowac sie z instalatorem.

ZASADY BEZPIECZENSTWA

1. Zaleca sie, aby podczas dziatania automatyki pozostawaé zawsze w bezpiecznej odlegtosci oraz nie dotykaé ru-
chomych elementoéw.

2. Zaleca sie, aby osobom ktore majg ograniczone zdolnosci ruchu, czucia oraz umystowe nie pozwalaé zbliza¢ sie do
systemu kontrolnego. Zabrania sie bawi¢ dzieciom w bliskiej odlegtoSci automatyki.

3. Zaleca sie, przeprowadzaé regularnie kontrole zasygnalizowane w paragrafie “CZYSZCZENIE | PRZEGLADY”; w
przypadku nieprawidtowego dziatania nie uzywaé automatyki.

4. Nie wymontowywa¢ czesSci produktu! Dziatania konserwacyjne i naprawcze muszg byé wykonane przez wykwalifiko-
wany personel.

5. Moze sie zdarzyé, ze operacje odblokowania trzeba wykona¢ w w sytuacji wyjatkowej! Przeszkoli¢ wszystkich
uzytkownikow w zakresie dziatania odblokowania oraz poinformowac¢ gdzie znajduja sie klucze do odblokowania.

ODBLOKOWANIE SILOWNIKA REV

Wszystkie modele motoreduktora REV sg wyposazone w urzadzenie odblokowujgce, ktdrego dziatanie jest
nastepujgce: po otwarciu zamka umieszczonego w uchwycie (chronionego plastikowg ostong) nalezy pociagnaé za
dzwignie tak jak pokazano na rysunku. W tym momencie motoreduktor jest odblokowany i jezeli nie ma zadnych
przeszkodd na torze przesuwu, brame mozna otworzy¢ recznie. Aby ponownie zasprzegli¢ naped, nalezy przekrecic
dzwignie do pozycji wyjsciowej i zamknaé kluczykiem zamek (nalezy pamietaé o ochronie zamka ostonkg); spowoduje
to normalng (automatyczng) prace motoreduktora.

UWAGA: Podczas operacji odblokowania sitownika, skrzydto bramy moze sie poruszaé¢ w spos6b niekontrolowany,
trzeba na to zwréci¢ szczegdlng uwage w celu wyeliminowania powstania jakiegokolwiek niebezpieczenstwa.

4 )
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CZYSZCZENIE | PRZEGLADY

Jedyna operacja jakag uzytkownik powinien wykonac, jest oczyszczenie sitownika REV z liSci, gatezi i innych ele-
mentdw ktére uniemozliwiajg jego prawidtowy ruch. Uwaga! CzySci¢ zawsze przy odtagczonym zasilaniu!

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY
36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265

Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com
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Deklaracja Zgodnosci WE (DoC)

i Deklaracja wtaczenia ,maszyn nieukonczonych” (zgodnie z dyrektywa maszynowq 2006/42/WE, Zat. Il, B)

Nazwa producenta: DEA SYSTEM S.p.A.

Adres: Via Della Tecnica, 6

Kod pocztowy i miasto: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Telefon: +39 0445 550789

Adres e-mail: deasystem@deasystem.com

oswiadcza, ze niniejszy dokument jest wydawany na naszg wytaczng odpowiedzialnos¢ i dotyczy nastepujacego produktu:

REV220 - REV220/M - REV220/IB - REV220/RF - REV220/RFM - REV220/RF/IB - REV220/S -

LG M A R REV24/F - REV24/M - REV24/IB - REV24/F/120

Typ: REV

Seria: Patrz etykieta na odwrocie instrukcji uzytkownika

Przedmiot deklaracji opisany powyzej jest zgodny z odpowiednim wspdélnotowym prawodawstwem harmonizujacym:

2006/42/EU (MD)

* Oswiadcza sie, ze niniejsza dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatacznikiem VII B.

* Ponadto oswiadcza sie, ze zostaty spetnione nastepujgce wymagania zasadnicze w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia: 1.1.1-1.1.2-1.1.3 -
1.15-1.2.1-1.26-13.1-13.2-133-134-13.7-139-15.1-15.2-154-155-156-15.7-158-15.10-15.11-15.13-1.6.1-1.6.2 -
16.4-17.2-173-174-174.1-1.7.42-1.7.43.

* Nizej podpisany o$wiadcza, ze wyzej wymieniona ,czesciowo ukoriczona maszyna” nie moze zosta¢ oddana do eksploatacji do czasu, w ktorym
ostateczna maszyna, do ktdrej zostata wtgczona, zostanie uznana za zgodng z Dyrektywg Maszynowg 2006/42/WE.

¢ Na nalezycie uzasadniony wniosek producent zobowigzuje sie przekaza¢ wtadzom krajowym informacje dotyczace ,,cze$ciowo ukoriczonych maszyn”
bez naruszenia jego praw witasnosci intelektualnej.

Produkt jest zgodny z odpowiednimi czesciami nastepujacych przepisow:
EN 12453:2017, EN 60335-2-103:2015+A1:2017.

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Zastosowano nastepujgce normy zharmonizowane i specyfikacje techniczne:

Tytut: Data normy/specyfikacji

EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2019Vv2.2.3

ETSI EN 301 489-3 2021V2.1.2

EN 60335-1 2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
EN 62233 2008

ETSI EN 300 220-1 2018 Vv3.2.1

ETSI EN 300 220-2 2018 Vv3.2.1

Dodatkowe informacje

Podpisano w imieniu i na zlecenie:

Korekta: Miejsce i data wydania: Imie i nazwisko, stanowisko, podpis

Piovene Rocchette (VI)

Tiziang Lievore
23/09/2022 i

04
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MHCTPYKUUA AN KOHEYHOIO MNOAb30BATEAA

3T0 PYKOBOACTBO ObIAO MOAFOTOBAEHO AASl KOHEUHbIX MOAb30BAaTEAEM MPOAYKTa; MOHTAXHUK 06f3aH
NPEeAOCTaBUTb 3TO PYKOBOACTBO AWMLY, OTBETCTBEHHOMY 3a pPaboTy npuBoAa. MOCAEAHUI AOAXKEH MPEACTAaBUTb
AHANOTMUHYIO MHCTPYKLMIO AAST APYTUX MOAB30BATEAEN. ATa MHCTPYKLIMSA AOAKHA ObIThb COXPaHEHA U AETKOAOCTYMHA
AASt MPOCMOTPA, Koraa 1o TpebyeTcs.

Xopouias NpodrAaKTUKa U YacTble MPOBEPKU 0DECTEUMBAIOT AAMTEABHbIV CPOK CAYXObI n3peansi. CBAXUTECH C
MOHTaXHUKOM AASI TEKYLLLETO OBCAY)XMBAHUS AU B CAyYae NOAOMKM.

NPABUNA BE3OINACHOCTU

1. Bo Bpems paboTbl NPUBOAOB AEPXMTECH Ha BE30NAaCHOM PACcCTOSIHUM OT MEXaHM3Ma U He KacanlTeCcb MOABUXHbIX
yacrem.

2. 3anpetute AeTAM Urpatb BOAU3M aBTOMATUKW.

3. BbINOAHUTE OMEpaLMK KOHTPOASI U NMPOBEPKU, MPEAYCMOTPEHHbIE B rpaduKe TEXHUYECKOrO OBCAYXMBaHUA U
HEMEAAEHHO NPeKpaTUTE UCMOAL30BATL aBTOMATUKY, KOrAa 06HapyXeHbl NPU3HAKWU HEUCTPABHOCTY.

4. Hukorpa He pasbupaite uspenne! Bece paboTtbl N0 0OCAYXMBAHUIO U PEMOHTY AOAXHbBI BbIMOAHATHCA TOABKO
KBaAMPULMPOBAHHBLIM MEPCOHAAOM.

5. Onepaumsa pasbAOKMPOBKM AOAXKHA BbINMOAHATLCS B Upe3BblYalHbIX CUTyaLuMsAx! Bce noAb3oBaTeAn AOAXHbI ObITb
NPOUHCTPYKTUPOBAHbI Kak NOAb30BaTbCsi MEXaHU3MOM Pa3bAOKMPOBKM.

MEXAHU3M PASBAOKUPOBKU NPUBOAA REV

Bce npuBoabl REV ocHalleHbl YCTPOMCTBOM Pa3bAOKMPOBKK; MocAae OTKPbITUS 3aMKa, PachAOXEHHOro Ha
PYKOATKE (3alUMLLEHA NAACTUKOBOM KPbILIKOM) pbldar HEOOXOAMMO MOBEPHYThb; B AAHHbLIA MOMEHT PEAYKTOP
ABASIETC Pa3bAOKMPOBAHHbLIM, U BOPOTA MPWU OTCYTCTBUM APYTMX MPENSTCTBUIA MOryT CBOOOAHO MepeABMUraThCs.
AAS BbINOAHEHUSt 0BPATHOM MPOLEAYPbl MOBEPHUTE pblyar A0 ynopa W 3aTBOp 3aMka (He 3abyabTe yCTaHOBMTb
COOTBETCTBYHOLLIYIO KPbILLKY AASl 3ALLUTBI 3aMKa), NpUBEAMTE NPMBOA REV B pabouee cocTosiHume.

NPEAYNPEXXAEHMUE: Bo Bpemsi onepaumn pa3bAOKMPOBKW BOPOTa MOTYT NMPOU3BOAUTE HEKOHTPOAUPYEMbIE
ABWXEHUS: paboTtaiiTe ¢ 0coboi 0CTOPOXHOCTbLIO, Tak, UToObl U36exaTb AoOOro pucka.

e | | D

N\ J
OYUCTKA U NPOBEPKHU

EAMHCTBEHHAs onepauums, KOTOPYH NMOAb30BATEAb MOXET U AOAKEH CAEAATb CaM, 3TO YAAAUTb BETKU, AUCTbS,
n AtoboM Apyron 0OBbEKT, KOTOPbIA MOXET NPensATcTBoBaTb CBOOOAHOMY ABMXEHWUIO BOPOT. BHMMaHKe! Beerpa
OTKAIOUaWTE NMUTaHWE, KOTAA BbINMOAHSIETE onepauum ¢ Bopotamu!

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY
36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265

Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com

I
move as you like



Oeknapauusa EC o coorBetrctBumn (DoC)

v [leknapaums 0 BKAIOYEHUM YaCTUYHO YKOMMJIEKTOBaHHOro 060pyaoBaHus (B cOOTBETCTBMM € IUPEKTMBOM NO MalwwMHHOMY ob6opyaoBsaHuio 2006/42/EC,
Mpunoskenue ll, B)

HasBaHue KomnaHuu: DEA SYSTEM S.p.A.

MouToBbIN agpec: Via Della Tecnica, 6

UHAeKc u ropopa;: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Homep TenedoHa: +39 0445 550789

AApec 3NeKTPOHHOM NouYTbI: deasystem@deasystem.com

3ansnsem, yto DoC BbinyweHa NoA Haly CO6CTBEHHYIO OTBETCTBEHHOCTb U OTHOCUTCA K C/leAyoLWemy U3genuio:

REV220 - REV220/M - REV220/IB - REV220/RF - REV220/RFM - REV220/RF/IB - REV220/S -

e e DR REV24/F - REV24/M - REV24/IB - REV24/F/120

Tun: REV

NapTua: CM. 3TUKETKY Ha 06paTHOW CTOPOHE PYKOBOACTBA NO/b30BaTeNA

BbilweonucaHHbI NpeaMeT AeKapaLmmn COoTBETCTBYET cieaylolemy yHudpuULMpoBaHHOMY 3aKoHOAaTenbCcTBy EBponeiickoro coto3a:

2006/42/EU (MD)

© 3aAB/IAETCA, YTO COOTBETCTBYIOLLAA TEXHUYECKAA JOKYMEHTaLMA bblia cocTaBneHa B NONHOM COOTBETCTBUU ¢ TpebosaHuaMM MpunoxkeHua VII B.

* TaKxKe 3aaBnAeTcA, 4To cobnogannCh cneaytome OCHOBHble TPE6OBaHWUA NO rTMIMeHe TPyAa U UHCTPYKUMAM TexHUKK 6esonacHoctn: 1.1.1-1.1.2-1.1.3 -
115-12.1-126-13.1-13.2-13.3-134-13.7-139-15.1-15.2-154-155-156-15.7-158-15.10-1.5.11-15.13-1.6.1-1.6.2-1.6.4-1.7.2 -
1.73-17.4-1741-174.2-174.3.

¢ HuxkenognucasLmica NOATBEPKAAET, UTO BbILLEYNOMAHYTbIE KOMMNOHEHTbI YaCTUYHO YKOMM/IEKTOBAHHbIX MEXaHWU3MOB He MOTyT BbITb CAaHbI B
aKkcnayaTaumio 6e3 Lenoi AMHUM, B KOTOPYH OHM A0/1KHbI 6bITb BCTPOEHbI, B COOTBETCTBMM C [leknapaumeit Ha malmnHbl 1 MexaHnsmbl 2006/42/EC.

® B COOTBETCTBMM C 3aNPOCOM NOAAHHbBIM AONMKHbIM 0Bpa3om, npounssoauTens 0basyeTca nepeaBaTb MHPOPMALIMIO, KACatOLLYIOCA KOMMNOHEHTOB YacTUYHO
YKOMMNNEKTOBAHHbIX MEXaHW3MOB B HaLMOHabHble OpraHbl BNAaCTU, He HaHOCA yliepba MHTEeNIeKTyaNbHOM COBCTBEHHOCTU UK NpaBam Ha Hee.

M3pnenune cooTBeTCTBYET BCEM NMPUMEHMMbBIM YacTA C/1eyoLMX HOPMATUBHbIX aKTOB:
EN 12453:2017, EN 60335-2-103:2015+A1:2017.

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

MpumeHanuncb cnepayowme yHMGpULMpPOBaHHbIE CTAHAAPTbI U TEXHUYECKME YCAO0BUA:

HasgaHue: [aTa craHAapTa/TEXHUYECKUX YCNOBUIA

EN 63000 2018

EN 61000-6-2 2005 + AC:2005

EN 61000-6-3 2007 + A1:2011 + AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2019Vv2.2.3

ETSI EN 301 489-3 2021V2.1.2

EN 60335-1 2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019
EN 62233 2008

ETSI EN 300 220-1 2018 Vv3.2.1

ETSI EN 300 220-2 2018 Vv3.2.1

[ononHutenbHaa nHpopmauma

MoanucaHo oT UMeHu:

Pepakumsa: Wmsa un para Bbinycka: Wms, fonKHOCTb, NOANUCH

Piovene Rocchette (VI)

Tiziany Lievofe
23/09/2022 i

o minigirat
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DEA SYSTEM S.p.A.

Via Della Tecnica, 6 - 36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI) - ITALY
tel: +39 0445 550789 - fax: +39 0445 550265
Internet: http:\\www.deasystem.com - E-mail: deasystem@deasystem.com



